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1. Bevezetés

Vezetés kdzben, egy nem megfeleléen beallitott kerék az gépjarmi kormanyanak
vibraci6ja altal mutatkozik meg. Ezek zavarba ejthetik a gépjarmivezetdt vezetés
kozben, megnovelve a tavolsagot a kormanymui csatlakozasi pontjai kozott, amelyek
befolyasolhatjdk a lengéscsillapitét és a kormanymil egyéb alkatrészeit, amelyek
tovabba novelik a kdzlekedési baleset bekovetkezésének kockazatat. EQy geometriailag
megfelel6en beallitott kerékkel elkerulheti ezeket a problémakat!

Ez a berendezés az U] CISL (Nagy Léptéki Intergralt Aramkér) rendszert
alkalmazza a gépjarmd hardwarének nagy sebességgel torténd adatfeldolgozasra valé
felkészitése érdekében.

A berendezés hasznalata el6tt javasoljuk a jelen utmutato teljeskori és figyelmes
atolvasasat, ezaltal biztositva a berendezés normal és biztonsagos muikodtetését.
Kerllje a berendezés alkatrészeinek szétszerelését és cseréjét. Amennyiben a
berendezés javitasokra szorul kérjik vegye fel a kapcsolatot miszaki
ugyfélszolgalatunkkal. Centirozas el6tt bizonyosodjon meg, hogy a kerék szorosan
rogzitve van. A berendezés kezelbje testreszoruld ruhazatot koteles viselni az esetleges
becsipddések ellen. Tilos a berendezés a kezel6szemeélyzeten kivuli mas személyek
altali elinditasa.

Ne hasznalja a jelen utmutatoba foglalt egyéb célokra!

2. Specifikacidk és tulajdonsagok
2.1 Specifikacidok
[1 Kerék maximalis sulya: 65 kg
[1 Motor teljesitménye: 200w
[1 Halézati feszlltség: 220v/50Hz
[1 Centirozasi precizitas: +1g
[1 Forgasi sebesség: 200r/min
1 Ciklusidé: 8s

[ Keréktarcsa atmérgje: 10"~24"(256mm~610mm)
1 Keréktarcsa szélessége: 1.5"~20"(40mm~510mm)

[l Zajszint: <70db



[ Netto tomeg:102Kg
0 Mérete: 960mmx760mmx1160mm

2.2 Tulajdonsagok
[1 LCD képernyé, intuitiv és felhasznalobarat kezeléfelllet

(1 Kulénb6zd centirozasi modszerek alkalmazasa o©ntapadds ellensulyokkal,
kapcsokkal vagy rejtett ontapaddkkal.
[1 Keréktarcsa adatainak automatikus bevitele a méréegyseégtdl fuggden.
[ Intelligens automatikus kalibracié és a méréegység automatikus cimkézése
[ Meghibasodasok elleni védelmi és automatikus diagnosztikai funkcio
1 Kuldénleges centirozasi modszer a koéponti nyildssal nem rendelkez6
gumiabroncsok eseténen.
A fétengely atmérdje @40 nagyobb, igy tobb gumiabronccsal valé hasznalatra is

alkalmas.

2.3 Uzemeltetési kornyezet
[1 H6mérsékelt: 5~50°C
[J Tengerszint feletti maximalis magassag: <4000m
[ Nedvességtartalom: <85%
3. Dinamikus kerékbeallité berendezés 6sszetétele
A dinamikus kerékbeallitd berendezés két legfébb alkatrésze: a tényleges centirozo

berendezés és az elektronikai rendszer.

3.1 A berendezés
A berendezés fébb alkatrészei a kézponti konzol, az egyesulyozo és a f6 tengely,

amelyek egyutt kerlltek raszerelésre egy tartokeretre.

3.2 Eletronikai rendszer
1. A mikrészamitogép rendszer a CISL rendszer alkalmazza, amelyek nagy
sebességll, proceszorral és Dbillentylzettel rendelkezd mikroszamitdégépes

rendszerek.



2. Automatikus meérdskala.

3. A tesztelési sebességet és a pozicidnald rendszert a sebesség és az opto-
elektronikai kapcsoldszerkezet allitja be.

4. Tap- és kontrollaramkor kétfazisu aszinkron motorral.

5. Vizszintes és fliggéleges nyomdégombos szenzorok

6. Biztonsagi védelem.

Forgasi Vizszintes és Kerékvéds
s g é T szarn
Méréskala sebesség és fuggbleges y
pozicid nyomés

¢ \ 4 A 4 ¢

Billenty(zet Mikrészamitégép/mik LCD kiielz8
ikrészamitogép/mikr
— ) 8ep — jelzo
Oprocesszor
|
A
Motor tap- és Centirozo
kontroll |  Motor | Ekszifj |—»| berendezés
aramkore f6tengelye
3-1. Abra

4. Dinamikus kerékbeallitéo berendezés iizembe helyezése
4.1 Csomagolas kibontasa és ellendrzése

Bontsa ki a csomagolast és ellenérizze, hogy tartalmaz-e hibas alkatrészeket.
Amennyiben problémak merllnek fel kérem ne hasznalja a berendezést és vegye fel a
kapcsolatot a forgalmazoval. A berendezéssel kapott standard kiegésziték a lentiekben
részletezettek szerintek:

Hajtotengely csavarorsé 1

Centirozo kapocs

Hexagonalis kulcs

Mérdkengyel

I

Rogzitdé hively



Adapter (kup) 4
Ellensulyok (100 g) 1

Véddszarny altali védelem (opcionalis) 1

4.2 Berendezés belizemeltetése
4.2.1 A centirozé berendezést szolid cement, vagy hasonld kivitell fellleten kell
uzemb helyezni, a nem stabil fellletek hibas méreési értékeket adhatnak.
4.2.2 A megfeleld mikodtetés érdekében a centirozé berendezés korul kb. 50 cm
szabad teret kell biztositani.
4.2.3 A centirozé berendezést rogziteni kell az alaplapon 1évé rogzité nyilasokba

helyezett rogzit6 csapszegek segitségével.

4.3 Véddszarny rogzitése
Berendezés (opcionalis) védészarnyanak roégzitése: helyezze a véddszarny rudjat a
véddszarny (vezérlbpanel hata mogott 1évd) kapcsoldszerkezetébe, majd rogzitse azt

M10x65 tipusu csavarokkal.

4.4 A hajtétengely csavarorsdjanak beszerelése
Szerelje be a hajtétengely csavarorsojat a gé tengelybe az M10 x 150 tipusu

karmantyUs csapszegek altal, majd csavarja be ket (Lasd 4-1. Abrat).

4-1. Abra
(Megjegyzés: A kerék a becsavarozas el6tt is felszerelheté a fétengelyre, azonban
szukséges lehet, hogy a kereket kezével megtartsa a fétengely a csavarral torténd

elfordulasanak megakadalyozasa végett)



5. LCD kontrollpanel és miikodteté6 gombkapcsolok
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Nyomaégomb, TAVOLSAG manualis beallitasa (a)

5-1. Abra

Nyomaégomb, SZELESSEG manudlis beallitasa (b)
Nyomaégomb, ATMERO manualis beallitasa (d)

Nyomdgomb, “ALU” korrekciés mod kivalasztasa

Nyomdgomb az ujratervezéshez és automatikus kalibraciéért
Kivalasztégomb, “STATIKUS” vagy“DINAMIKUS” korrekcio

Nyomaogomb, ciklus inditasa

Nyomdgomb, surgdssége esetén és kuldnleges funkciok kivalasztasara

Nyomogomb,

egyensulyhiany

automatikus diagnosztika,

automatikus kalibracio és eloszlott



10-Nyomogomb, lépés és egyensulyhianyi szint kijelzése
11-Nyomogomb, egyensulyhiany és elosztott egyensulyhiany optimalizaciodja
12-Ellensulyok pozicidi és behelyezési diagrammja
13-Bels6 egyensuly-nehezék elhelyezési LED
14-Kuls6 egyensuly-nehezék elhelyezési LED
15-Gumiabroncs egyensulyhiany kézépértékének vagy tavolsagi értékének kijelzése
16-Statikus egyesulyhiany vagy szélességi értékek kijelzése
17-Gumiabroncs oldalsé egyensulyhiany vagy atméréi értékek kijelzése

N.B. A gomnok lenyomasara csaki ujjait hasznalja. Semmilyen esetben sem
javasoljuk azok ellensulyzé6 karmokkal vagy mas, hegyes eszkozokkel valé

érintését.

6. Kerék fel- és leszerelése
6.1 Kerék ellenérzése
Ellendrizze, hogy a kerék tiszta, valamint, hogy felilete nem homokkal vagy porral
boritott, tovabba tavolitsa el a kerék sajat nehezékeit. Ellenérizze, hogy a gumiabroncs
nyomasa névleges értékét mutatja-e, majd ellendrizze a keréktarcsa elhelyezési tervét,
valamint az esetleges alakvaltozasok azonositasa végett, a berendezés rogzitod
nyilasait.
6.2 Kerék beszerelése
6.2.1 Valassza ki a megfeleld kupot a kozponti nyilashoz, amennyiben a
keréktarcsa rendelkezik ilyennek.
6.2.2 Két mddszere van a kerék beszerelésének: A. pozitiv behelyezés és B.
negativ behelyezés.
6.2.2.1 Pozitiv behelyezés (Lasd 6-1. Abrat):
Altalanossagban, a pozitiv behelyezés az alkalmazott modszer. Kénnyedén
mikodik és kilonb6zé acél, valamint kemény aluminiumbdl készllt tarcsak
eseténen is alkalmazhato.
6.2.2.2 Negativ behelyezés (Lasd 6-2. Abrat):
A negativ behelyezés az acél keréktarcsa kozponti nyilasanak és a f6 tengely

megfelel6 elhelyezésének biztositdsakor van alkalmazva, a kerék Kkilsé



alakvaltozasa eseténen. Alkalmazandd minden acélbdl készilt keréktarcsa,

féleg a vastag acéltarcsak eseténen.

6-1. Abra 6-2. Abra
6.2.3 Szerelje fel a kereket és a kupot a f6 tengelyre. A forgattyu altali valo
becsavarozas el6tt bizonyosodjon meg, hogy a kerék és a kup rogzult. A
becsavarozas utan a kerék csakis forgdé mozgast teljesithet.
6.3 Kerék leszerelése
6.3.1 Szerelje le a forgattyut és a kupot.
6.3.2 Emelje ki a kereket és engedje vissza a fétengelyre.
Megjegyzés: na csusztassa a kereket a fotengelyen a kerék beszerelésének és

leszerelésének miiveletei soran a tengely kopasanak elkeriilése végett.

7. Keréktarcsara vonatkozé adatok bevitelének médszere
7.1 Gépjarmi “tankolt” allapotaban

A gépjarmi tankolasa utan az automatikusan megkezdi az inicializalé eljarast. A
inicializacid6 néhany masodperc utan véget ér. A gépjarmi automatikusan a dinamikus
modba all (kapocs tipusu ellensulyok a korrekciés terv esetén, a keréktarcsa mindkét
szélén), a 7-1. Abran bamutatottaknak megfeleléen, amely utan készen all a

keréktarcsa

E n ’- -’ | ’-’ éda,tainak
’.L’ :’. , , .'_’ bevitelére.

NORMAL



7-1. Abra
7.2 A dinamikus kerékbeallitdé rendszer normal miikodése melletti adatbevitel
modszerei
7.2.1 A gépjarmi tankolasa utan az a normal centirozasi modba all.

7.2.2 A keréktarcsa beviteli adatai:

7-2. Abra
Forditsa el a méréskalat, huzza meg a keréktarcsa szélén Iévd lépcsbfejet a belsd
konkav rész iranyaba, a 7-2. Abra szerint, amely utan a kezdetben lires LED kijelzé a 7-

3. Abra szeinti informéciét mutatja meg. Ezek utan tavolitsa el a lépcsét.

---1LS3

7-3. Abra

Amikor a lépcs6é a nullas pozicidba helyezédik vissza, a Kkijelzett értékek a

-

keréktarcsa adatait mutatjak.

7.2.3 Amennyiben a mért értékek kulonboznek a keréktarcsa valds értékeitél,
akkor ujbdl kell kalibralni a skalat, valamint Uj mérési eljarast kell teljesiteni,
vagy manualisan bevinni a rendszerbe a keréktarcsa adatait.

7.2.4 Keréktarcsa szélességére vonatkozo adatok bevitele

A szélesség mérésére hasznaljon mlanyag, manudlis mértéskalat, mérje le a

keréktarcsa szélességét, majd a b+ vagy b- gombok lenyomasa altal
manualisan vezesse be az adatokat a rendszerbe.
7.3 Az ALU-1 és az ALU-5 médban torténé adatbevitel médszerei
Amennyiben az ALU-1-t6] az ALU-5-ig terjedd funkciégombokat hasznalja, az
adatokat a 7.2. pontba részletezettek szerint kell bevezetni, amely érdkében
nyomja le az ALU gombot és valassza ki a megfelel6 ALU funkciét. Nem

szlkséges a keréktarcsa adatainak ujboli bevezetése.



7.4 Statikus beallitasi médban torténé adatbevitel médszerei
A berendezés elinditdsa utdn nyomja meg az F4-es gombot a 7-4. Abra

szerinti diagramm kijelzéséért. A jobb oldali érték a keréktarcsa atmeéréjéet mutatja.
140
7-4. Abra

Nyomija elére a toldmércét a keréktarcsa kdzepébe, a 7-5. Abra szerint. Ez

kdzben a kijelz6 teljesen kikapcsolt allapotban van. A mérés befejezése utan a
berendezés a ,sipsz6” hangjelzést ad ki, valamint a 7-3. Abra szerinti jelzést

mutatja ki.

|
7-5. Abra
Tavolitsa el a toldmércét. Ezutan a jobb oldali digitdlis lampa mutatja a
keréktarcsa atmérdjének adatait.
7.5 ALU-S beallitasi médban torténé adatbevitel médszerei
Az ALU-S mdd egy olyan kilénleges beallitas amely egyszerre két almodot is
alkalmaz (Lasd 7-6. Abrat).
A bal oldali abra az ALU-S1 médot, mig a jobb oldali az ALU-S2 médot abrazolja.
Ao
ALU ALU
S S
7-6. Abra
7.5.1 ALU-S1 centirozasi modban térténé adatbevitel médszere
A 7-7. Abranak megfelelen, tolja a tolébmércét a keréktarcsa kézepébe
(FI), mérje le annak bels6 intervallumat (al) és atmérdjét (dl). Ezutan a
berendezés a 7-3. Abran mutatott jelzést mutatja, amely utan helyezze a

tolomércét a keréktarcsa széléhez (FE), hogy ezaltal lemérhe annak kulsd

intervallumat (aE) és atmérsjét (dE). A 7-9. Abra szerinti jelzés kijelzése utan a



berendezés az ALU-S1 centirozasi médba all at.

g -
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7.5.2 ALU-S2 centirozasi médban torténé adatbevitel modszere

A 7-8. Abranak megfeleléen, tolja a tolémércét a keréktarcsa kdzepébe
(FI), mérje le annak bels6 intervallumat (al) és atmérdjét (dl). Ezutan a
berendezés a 7-3. Abran mutatott jelzést mutatja, amely utan helyezze a
tolomércét a keréktarcsa széléhez (FE), hogy ezaltal lemérhe annak kulsé
intervallumat (aE) és atmérsjét (dE). A 7-9. Abra szerinti jelzés kijelzése utan a

berendezés az ALU-S2 centirozasi modba all at.

. - —
[==2Fm \_/FE

7-8. Abra LJ%E
AL Yl-9-]

7-9- Abra

A tolomérce eltavolitasa utan a berendezés az al, akE és dl adatokat mutatja. A

kijelzé a 7-6. Abra szerinti. Az a+ vagy a- gombok lenyomasa &ltal médosithatja az
aE adatokat (kigyul az aE kijelzd). A d+ vagy d- gombokkal a dl adatokat
modosithatja (kigyul a dl kijelz6). A FINE gomb lenyomasa altal az elektromos
lampa kimutatja a dE adatokat (kigyul a dE kijelz6). A dE adatok modositasaért

egymast kdvetéen nyomja le a FINE d+ és d- gombokat.

8. Mérdskalak kalibraciodja
A mérdskalak az Uzemben kerultek kalibralasra, a kiszallitas el6tt, igy azok értékei
modosulhatnak a szallitds soran. Ezt figyelembe véve a felhasznaldk maguk is

kalibralhatjak a kerékbeallité berendezés lizembe helyezése elbtt.



A berendezés bekapcsolasa utan meginditasra és befejezésre kerul az inicializald

8.1 Keréktarcsa-tavolsag kalibarcidja
8.1.1 Nyomja le és tartsa lenyomva a STOP gombot, majd nyomja le a FINE
gombot, a 8-1. Abra szerint (a meniib8l valé kilépésért nyomja be a STOP

vagy a C gombot).

CALIP. O]l

8-1. Abra

8.1.2 Helyezze a kengyelt a 0 (nulla) poziciéba, nyomja le az ALU gombot és

kdvesse a 8-2. Abrat (a meniibél valé kilépésért nyomja be a STOP vagy a C

gombot).

caLP s

8-2. Abra

8.1.3 Mddositsa a kengyelt 15-re, nyomja le az ALU gombot és kovesse a 8-3.

Abrat, amely altal befejezi az automatikus kalibraciés folyamatot, amely utan

tavolsitsa el a mérdskalat.

[nnn”nnn”nnn]
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8-3. Abra

8.2 Atméréskala kalibracidja
8.2.1 Af6étengelyre szereljen fel egy kbzepes méretli gumiabroncsot, nyomja le és
tartsa lenyomva a STOP gombot majd nyomja le az OPT gombot, kdvesse a

8-4. Abrat (a meniibél valo kilépésért nyomja be a STOP gombot).

CAL/ 140

8-4. Abra




8.2.2 Az érték a keréktarcsa atmér6jének valds értékére vald modositasa
erdekében nyomja meg a d+ vagy a d- gombokat, nyomja le az ALU gombot

és kovesse a 8-5- Abrat.

~ |lP0S) 140

8-5. Abra

8.2.3 A kengyel hegyét helyezze a keréktarcsa kiilsé széléhez, a 7-2. Abra

szerint, majd nyomja le az ALU gombot, amely utan a 8-3. Abrat kell latnia a
kijelzbn, ami az automatikus kalibracio vegeét jelzi, igy eltavolithatja a

meérdskalat.

9. Kerékbeallité berendezés onklibracidja

A kerékbeallito berendezés kalibraciojara az izemben sor kerdlt, a kiszallitas el6tt,
azonban a rendszer paraméterei modosulhatnak a hosszabb tavu szallitasok, illetve a
hosszabb id6tartamu hasznalat soran, amely kovetkeztében a berendezés hibas
ertékeket mutathat.Ennek elkerulése végett, bizonyos iddészakokban javasolt a
berendezés automatikus onkalibracidja.

9.1 A berendezés beinditasa és a 7-1. Abra szerinti inicializacios eljaras befejezése
utan szereljen egy kapocs tipusu ellensulyt a berendezésre és
Osszehasonlitasképp centirozzon egy kozépméreti gumiabroncsot a 7.
pontban részletezett |épések kovetése altal, a keréktarcsa adatainak
bevitelével.

9.2 A D és C gombok lenyomasa 4ltal, kévesse a 9-1. Abrat (zarja le a
véd@szarnyat), nyomja meg a START gombot és térjen a kdvetkez6 Iépésre (a

menubdl vald kilépésért nyomja le a STOP vagy a C gombot).

CALICAL/ICAL

9-1. Abra

9.3 A tengely megallasa utan koévesse a 9-2. Abrat (nyissa ki a szarnyvédéket),

fogasson fel a kapocs tipusu 100 grammos ellensulyt a keréktarcsa kulsé



részére (zarja le a szarnyvéddket) majd nyomja meg a START gombot és

térjen a kdvetkez6 Iépésre (a menubdl vald kilépésért nyomja le a STOP vagy

Add/E 100

9-2. Abra

9.4 A tengely megallasa utan kdvesse a 9-3. Abrat, a klibraciés folyamat teljes.

a C gombot).

10000

Szerelje le a gumiabroncsot és a kerékbeallitd berendezés készen all a

LALIEnd

9-3. Abra

hasznalatra.

Megjegyzés: Automatikus onkalibracio soran, a keréktarcsara vonatkozé bevitt
adatoknak pontosaknak kell lennitik, a 100 grammos ellenstlynak pedig
valésnak kell lennie, ellenkez6 esetben a kalibraciés folyamat eredménye
hibas lesz, és a hibasan kalibralt gép a kerékbeallité berendezés

nracizitAcanalk reAkkondcdha7z vazathaot

10. Kerékcentirozasi miiveletek sorozata
10.1 Centirozasi médszer médositasi miiveleteinek sorozata
10.1.1 A dinamikus centirozasbodl a statikus centirozasi modba, illetve a forditva
torténd atkapcsolas érdekében nyomja le az F gombot.
Dinamikus centirozasi mod: fogasson két kapocs tipusu ellensulyt a
keréktarcsa kulsé és belsé széleire (a centirozas tolerdlja a normal
centirozasi madot), kdvetve a 10-1. Abrat.
ST mod: statikus centirozas mérési modszere, helyezze az Ontapadods
ellensulyt a keréktarcsa kéré, a 10-2. Abra szerint.

STATIC
NORMAL



10-1. Abra 10-2. Abra
10.1.2 Az ALU moddban (ALU gomb) torténé valtdbgomb megvaltoztatia a
feldolgozasi rendszert az ALU-1 ~ ALU-5 intervallumok kozotti médokban.
ALU-1 mod: dntapados ellensulyok a keréktarcsa belsejében vall pozicidban és a
kiillé belsé részén, a 10-3. Abra szerint.
ALU-2 mod: ontapados ellensulyok a keréktarcsa belsejében vall pozicidban és a

killé belsé részén, a 10-4. Abra szerint.

A ol

ALU

10-3. Abra 10-4. Abra
ALU-3 mod: ontapados ellensulyok a keréktarcsa kulsé és belsé részeén, vall
poziciéban, a 10-5. Abra szerint.
ALU-4 mod: kapocs tipusu ellensulyok a keréktarcsa belsejében és ontapados

ellensulyok a keréktarcsa kiilsé részén, vall pozicidban, a 10-6. Abra szerint.

10-5. Abra 10-6. Abra
ALU-5 mdd: ontapados ellensulyok a keréktarcsa belsd részén, vall pozicioban és

kapocs tipusu ellensulyok a keréktarcsa kiilsé részér, a 10-7. Abra szerint.

ALU
5
10-7. Abra

10.1.3 Szétosztott ellensulyok és rejtett, dntapadds ellensulyok:

ALU-S mdd. Amennyiben a két kulld kozotti (kullék belsejében mért) kulsé



poziciot nézzik, az ALU-S mdd az ellensulyokat kettbbe osztja. Az igy
szétosztott ellensulyok helyezhetbek az el6z6 ellensulyok kozelében, a két

kiillé hata mégé, a 10-8. Abra szerinti ellensulyok elrejtésének céljabdl.

10-8. Abra
10.2 Normal centirozasi médszer szerinti miivelet sorozata

10.2.1 Kdvesse a 7-2. Abrat a keréktarcsa adatainak beviteléhez.

10.2.2 Zarja le a védészarnyakat és nyomja meg a START gombot, a kerék
elkezd forogni és miutan megall a kijelz6n megjelenik a kerék (mindkét
oldalat kilén bemutatd) egyensulytalansagot okozé suly, és mikor a kézponti
kijelzBn megjelenik az OPT jelzés, kivalaszthatd a megfelel6 centirozasi
optimalizacios eljaras.

10.2.3 Konnyedén forgassa meg a kereket és amikor kigyul az 0Osszes
pozicidjelz6 a belsé ellensulyoknak (5-1. Abra (13)), a megfeleld kapocs
tipusu ellensuly elhelyezésre kerul ,12 o6ranal” a keréktarcsa beljesében, a
10-9. Abra szerint.

10.2.4 Konnyedén forgassa meg a kereket és amikor kigyul az &sszes
pozicidjelzé a kiilsé ellensulyoknak (5-1. Abra (14)), a megfelelé kapocs
tipusu ellensuly elhelyezésre kerul ,12 6ranal” a keréktarcsa kulsé részén, a
10-10. Abra szerint.



10-9. Abra 10-10. Abra

10.3 ALU-1 és ALU-5 kozotti modszerek szerinti miiveletek sorozata

10.3.1 Kovesse a 7.2. pontban részletezetteket a keréktarcsa adatainak
beviteléhez.

10.3.2 Nyomja le az ALU gombot, hogy kivalassza a megfelel6 centirozasi mddot.

10.3.3 Zarja le a véd6szarnyazt és nyomja meg a START gombot, a kerék elkezd
forogni, és miutan megall a kijelz6n megjelenik a kerék (mindkét oldalat kilén
bemutatd) egyensulytalansagot okozé suly, és mikor a kdzponti kijelzdn
megjelenik az OPT jelzés, kivalaszthatd a megfelel6 centirozasi
optimalizacios eljaras.

10.3.4 Konnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul mindegyik
pozicidjelz6 a belsé ellensulyokra (5-1. Abra (13)), majd alkalmazzon
klldnb6z6, kapocs tipusu vagy Ontapados ellensulyokat a keréktarcsa belsé
részére, ,12 6ranal” (Lasd 10.2.2. Abrat).

10.3.5 Konnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul mindegyik
pozicidjelzd a kiilsé ellensulyokra (5-1. Abra (14)), majd alkalmazzon
kldnb6z6, kapocs tipusu vagy ontapados ellensulyokat a keréktarcsa kilsé

részére, ,12 6ranal” (Lasd 10.1.2. Abrat).

10.4 Statikus beallitasi miiveletek sorozata (ST)

10.4.1 Nyomja le az F gombot a statikus centirozasi modra (ST) valo valtasért.
10.4.2 Kbvesse a 7.4. pontba foglaltakat a keréktarcsa adatainak beviteléhez.
10.4.3 Zarja le a védbszarnyazt és nyomja meg a START gombot, a kerék elkezd

forogni, és miutan megall a (kdzponti LED-es) kijelz6n megjelenik a kerék



egyensulytalansagat okozo suly, és mikor a kozponti kijelz6n megjelenik az
OPT jelzés, kivalaszthatd a megfelelé centirozasi optimalizaciés eljaras.
10.4.4 Konnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul mindegyik
ellensulyos pozicidjelzd (5-1. Abra (9), (9)), rogzitse az éntapadds ellensulyt
a keréktarcsa kozepébe ,12 6ranal”, a 10-11. Abra szerint. Ugyanakkor, a
kapocs hegyével torténd rogzités érdekében megnyomhatja a STOP vagy az
ALU gombokat, hasznalva az ontapadds ellensulyok lokalizaciojanak
funkciojat, atvizsgalva a megfeleld elhelyezés és az dntapadds ellensulyok

rogzitésének ALU-S automatikus miikddésének modszerét.

%:\\5";"“/‘3_,__#*
10-11. Abra
10.5 ALU-81 centirozasi modszer szerinti miiveletek sorozata
% ALU-S1 ellensulyok manualis régzitési folyamata

10.5.1 A keréktarcsa adatainak beviteléhez tekintse at a 7.5.1. pontban leirtakat.

10.5.2 Zarja le a szarnyvédét és nyomja meg a STRAT gombot, a kerék
megkezdi forgasat, majd miutan megall a kerék kijelz6je (mindkét oldalan)
kijelzi az egyesulytalansagot okozo suly értékét, és mikor a kozponti kijelzén
megjelenik az OPT jelzés, kivalaszthatd a megfelel6 centirozasi
optimalizacios eljaras

10.5.3 Konnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul a bels6
ellensulyokra vonatkozé mindegyik pozicidjelzé (5-1. Abra (13)), majd
alkalmazzon kilonb6z6 6ntapadds ellensulyokat a keréktarcsa belsd részére,
,12 6ranal”, a 10-12. Abra bal oldala szerint.

10.2.4 Kdénnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul a kiilsé ellensulyokra
vonatkozé mindegyik pozicidjelzé (5-1. Abra (14)), majd alkalmazzon
klldnb6z6 ontapadds ellensulyokat a keréktarcsa kulsé részére, ,12 oranal”,
a 10-12. Abra jobb oldala szerint.



0 gauge

10-12. Abra

% Az ALU-S1 ellenstlyok automatikus javitasi és elosztasi eljarasa

10.5.5 A keréktarcsa adatainak beviteléhez tekintse at a 7.5.1. pontban leirtakat.

10.5.6 Zarja le a szarnyvédpt és nyomja meg a STRAT gombot, a kerék
megkezdi forgasat, majd miutan megall a kerék kijelz6je (mindkét oldalan)
kijelzi az egyesulytalansagot okozo suly értékét, és mikor a kdzponti kijelzdn
megjelenik az OPT jelzés, kivalaszthatdé a megfelelé centirozasi
optimalizacios eljaras

10.5.7 Nyomja meg a STOP vagy az ALU gombokat, mig a kijelz6 kdzepén meg
nem jelenik a - - - jelzés, majd helyezze fel a megfelel6 ellensulyokat a skala
fels6 réseibe, konnyedén forgassa meg a kereket a belsd ellensulyokra
vonatkozé minden pozicidjelzé kigyul (5-1. Abra (13)) hlizza meg a kengyelt.
Mikor a bal oldali kijelz6k 5 db, a 10-13. Abra szerinti fekete négyzet jelenik
meg forditson egyet a kengyelen és rogzitse az ontapadds ellensulyokat a

10-15. Abran bamutatottaknak megfeleléen.
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10-13. Abra



10.5.8 Helyezze be a megfeleld ellensulyokat a skala fels6é réseibe, kdnnyedén
forgassa meg a kereket és amikor a kulsé ellensulyokra vonatkozé minden
pozicidjelzé kigyul (5-1. Abra (9)) hizza meg a kengyelt. Mikor a jobb oldali
kijelz6k 5 db, a 10-14. Abra szerinti fekete négyzet jelenik meg forditson
egyet a kengyelen és régzitse az 6ntapados ellensulyokat a 10-15. Abran

bamutatottaknak megfeleléen.
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10-14. Abra

10-15. Abra

10.6 ALU-S2 centirozasi moédszer miiveleteinek sorozata

% ALU-S2 ellenstilyok manualis régzitési folyamata

10.6.1 A keréktarcsa adatainak beviteléhez tekintse at a 7.5.1. pontban leirtakat.

10.6.2 Zarja le a szarnyvédét és nyomja meg a STRAT gombot, a kerék
megkezdi forgasat, majd miutan megall a kerék kijelz6je (mindkét oldalan)
kijelzi az egyesulytalansagot okozo suly értékét, és mikor a kdzponti kijelzén
megjelenik az OPT jelzés, kivalaszthatd a megfeleld centirozasi
optimalizacios eljaras.

10.6.3 Konnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul a bels6



ellensulyokra vonatkozd mindegyik pozicidjelzé (5-1. Abra (13)), majd
rogzitse ,12 oranal’ a megfelel6 kapcsos ellensulyt a keréktarcsa belsd
részen.

10.6.4 Konnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul a kulsé ellensulyokra
vonatkozé mindegyik pozicidjelzd (5-1. Abra (13)), majd régzitse ,12 6éranal’
a megfeleld kapcsos ellensulyt a keréktarcsa kiilsé részén 10-12. Abra

szerint.

%Az ALU-S1 ellensulyok automatikus javitasi és elosztasi eljarasa

10.6.5 A keréktarcsa adatainak beviteléhez tekintse at a 7.5.2. pontban leirtakat.

10.6.6 Zarja le a szarnyvédét és nyomja meg a STRAT gombot, a kerék
megkezdi forgasat, majd miutan megall a kerék kijelz6je (mindkét oldalan)
kijelzi az egyesulytalansagot okozo suly értékét, és mikor a kdzponti kijelzén
megjelenik az OPT jelzés, kivalaszthatdé a megfelel6 centirozasi
optimalizacios eljaras.

10.6.7. Konnyedén forgassa meg a kereket amig ki nem gyul a bels6
ellensulyokra vonatkozdé mindegyik pozicidjelzé (5-1. Abra (13)), majd
rogzitse ,12 oranal” a megfelel6 ontapados ellensulyt a keréktarcsa belsd
részén

10.6.8 Nyomja meg a STOP vagy az ALU gombokat, mig a kijelz6 kdzepén meg
nem jelenik a - - - jelzés, majd helyezze fel a megfelel6 ellensulyokat a skala
fels6 réseibe, kbnnyedén forgassa meg a kereket a belsd ellensulyokra
vonatkoz6 minden pozicidjelzé kigyal (5-1. Abra (13)) hizza meg a kengyelt.
Mikor a jobb oldali kijelz6k 5 db, a 10-14. Abra szerinti fekete négyzet jelenik
meg forditson egyet a kengyelen és régzitse az 6ntapadds ellensulyokat a
10-15. Abran bamutatottaknak megfeleléen

Megjegyzés: amennyiben skalat hasznal az 6ntapadés ellensulyok
automatikus rogzitése soran gy6zédjon meg, hogy minden LED kijelzén
a - - - jelzés lathato, ellenkez6 esetben mozditsa el a kengyelt, hanem
nyomja le a STOP vagy az ALU gombot, amig minden LED kijelzén meg
nem jelenik a - - - jelzés, amely utan elfordithatja a rogzité kengyelt.




10.7 Kiilso rejtett dntapadés elinsulyokkal valé6 munkamaédszer

A rejtett ontapadods ellensulyok alkalmazasa a pozicié két részre valé osztasat
teszi lehetévé és biztositja, hogy ez a két Uj pozicié a kiillék hata mogott
helyezkedjenek el aképp, hogy ezaltal rejtve legyenek. Ezen centirozasi moédszer
alkalmazhaté ugy az ALU-S1, mint az ALU-S2 médokban is.

A 10.5. és 10.6. pontokban bemutatott mikodési sorozatokban, amennyiben a
kilsé ellensuly nem a kullék hata mogott helyezkednek el, azonban kivanja azokat
elrejteni a kovetkez6 lépéseket kell kdvetnie:

10.7.1. Nyomja le az a+ gombot, amely altal visszatér a 7-1. Abrazhoz amely
bamutatja a kezelbfellletet, majd nyomja meg a D és OPT gombokat,
kdvesse a kiilldk beviteli szamanak kijelzését (10-16. Abra) és a kiilldk
ertékeinek moédositasaért nyomja meg a b+ vagy b- gombokat. A beallitas
elmentéséért nyomja meg a D és OPT gombokat, amely utan a kijelz6
visszatér a centirozasi kezel6felliletre, majd kénnyedén forgassa meg a
kereket, a kullé6 egyensulytalansagban lévé bal oldali pozicidjat tolja fel (,12
orara”), nyomja meg a D és OPT gombokat, eképp belépve a rejtett
Ontapadods ellensulyok moédjaba, a kijelz6n megjelenik az SPL jelzés (5-1.
Abra szerint (16)), a meniibdl valé kilépésért pedig nyomja meg a D és OPT

gombokat.

a3

10-16. Abra

Y Manualis javitasi eljarasok modulaciéja

10.7.2 A bels6 javitasi munkalatok azonosak a 10.5.3. (ALU-S1) vagy 10.6.3.
(ALU-S2) modszerek eseténen teljesitendd munkalatokkal.

10.7.3 Konnyedén forgassa meg a kereket és mikor a belsé ellensulyokra
vonatkozé minden pozicidjelzé kigyul (5-1. Abra (14)), régzitse az dntapadods
ellensuly a keréktarcsa belsé részére ,12 6ranal”, a 10-12. Abra szerinti jobb
oldalra.

10.7.4 Forgassa meg ujbdl a kereket, és mikor a kulsé ellensulyokra vonatkozé



minden pozicidjelzd kigyul (5-1. Abra (14)) talalja meg a masodik poziciét és
a keréktarcsa kulsé oldalara, ,12 6ranal’ régzitse az dntapadods ellensulyt,
al0-12. Abra szerinti jobb oldalra.

% Automatikus javitasi eljarasok modulaciéja

10.7.5 A belsd javitasi munkalatok azonosak a 10.5.7. (ALU-S1) vagy 10.6.7.
(ALU-S2) médszerek eseténen teljesitendé munkalatokkal.

10.7.6 Konnyedén forgassa meg a kereket és mikor a kuilsé ellensulyokra
vonatkozé minden pozicidjelzd kigyul (5-1. Abra (14)), keresse meg az elsé
poziciét, huzza meg a kengyelt és mikor kigyul a kulsé ellensulyokra
vonatkozé minden pozicidjelzé6 (10-14. Abra), forditsa el a kengyelt és
régzitse az dntapadds ellensulyt a keréktarcsara (10-15. Abra).

10.7.7. Kbnnyedén forgassa meg megint a kereket és mikor a kulsé ellensulyokra
vonatkozé minden pozicidjelzé kigyul (5-1. Abra (14)), keresse meg az
masodik poziciét és mikor kigyul a kulsé ellensulyokra vonatkozé minden
pozicidjelzé (10-14. Abra), forditsa el a kengyelt és rogzitse a masodik

dntapados ellensulyt a keréktarcsara (10-15. Abra).

Megjegyzés: amennyiben skalat hasznal az ontapadés ellensulyok
automatikus rogzitése soran gy6z6djon meg, hogy minden LED kijelzén
a - - - jelzés lathato, ellenkez6 esetben mozditsa el a kengyelt, hanem
nyomja le a STOP vagy az ALU gombot, amig minden LED kijelz6n meg
nem jelenik a - - - jelzés, amely utan elfordithatja a rogzité kengyelit.

10.8 ALU-X centirozasi médszer miiveleteinek sorozata
Ez a mdd kifejezetten a kodzponti nyilas nélkuli gumiabroncsokra torténd
Ontapadds ellensulyok rogzitésére kerllt kifejlesztésre. Az adapter a kerékbeallitd
berendezésre torténd felszerelése utan hasznalhaté ez a médszer az 6ntapados
ellensulyok megfelelébb rogzitése érdekében. A rogzités lokalizacidja a 10.17.

Abran van bemutatva. A teljesitési modszer az alabbi:

ALU
X



10-17. Abra

10.8.1 A 7.2. pontba foglaltak szerint vezesse be a keréktarcsa adatait.

10.8.2 Nyomja le a D és ALU gombokat majd valassza ki az ALU-X opcidt, a 10-
17. Abra szerint.

10.8.3 Engedje le a szarnyvéddket, nyomja meg a START gombot és a
gumiabroncs megkezdi forgasat. A fordulatszam csdkkenése utan a digitalis
lampa két szélén megjelennek a gumiabroncs két oldalara vonatkozdé
egyesulytalansagi adatok.

10.8.4 Konnyedén forgassa meg a kereket és mikor a belsé ellensulyokra
vonatkozé minden pozicidjelzd kigyul (5-1. Abra (13)), régzitse az éntapaddés
ellensulyt ,12 6ranal” a keréktarcsa belsejében.

10.8.5 Konnyedén forgassa meg a kereket és mikor a kuilsé ellensulyokra
vonatkozé minden pozicidjelzd kigyul (5-1. Abra (14)), régzitse az déntapadoés

ellensulyt ,12 éranal” a kullék belsé részén.

10.9 Ujraszamitas

A kerekek egyensulyanak tesztelése el6tt fennall annak a lehet6sége, hogy
elfelejtédik a keréktarcsa aktualis adatainak bevitele, amelyek azonban a kerékteszt
teljesitése utan is bevezethet6ek. Ebben az esetben nem kell megnyomnia a START
gombot, csakis az Ujraszamitds gombot (C gomb). Az egyensulytalansagi szint
kiszamitasa soran a rendszer figyelembe veszi a keréktarcsa vonatkozasaban bevitt U]
adatokat. Még abban az esetben is ha a kezel6felilet abban a pillanatban az
egyensulytalansag értékét mutatia, a C gomb lenyomasa Aaltal ellenérizhetéek a

keréktarcsara vonatkozé aktualis informaciok.

11. Egyesulytalansag optimalizalasa

Amennyiben a kerék egyensulytalansaganak értéke meghaladja a 30 grammot, a
rendszer az ,OPT” uzenetet jelzi ki, amely irdnyadé az egyensulytaansag
optimalizalasanak eljrasa soran. Az egyensulytalansag optimalizalasa két moddszer
szerint teljesithetd:

11.1. Mar kijelzi az egyensulyi értéket



Amennyiben mar befejez6dott az egyensuly tesztelése és szikség van az

egyensulytalansag optimalizalasara, nyomja meg az OPT gombot, amely kiirja a 11-1.
Abra szerinti adatokat:

C-I80l

11-1. Abra

A karima, keréktarcsa és gumiabroncs fellletén 1évé referenciapont krétaval valo

jelolése altal cserélje le a gumiabroncsot a keréktarcsa és a gumiabroncs 180°-0s
cseréjével, helyezze vissza a kereket a berendezésre és gy6dddjon meg rola, hogy a

megjeldlt referenricpontok ugyanazon pozicidba vannak. Nyomja meg a START
gombot és a kijelzén megjelenik a 11-2. Abra szerinti jelzés.
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11-2. Abra

Amint a 11-2. Abrabdl is kivehetd, a bal oldali LED az optimalizalasi aranyt mutatja.

Amennyiben az optimalizalas eltt a statikus értéke 40 gramm volt és az optimalizalas

85%-0s, akkor abbdl az kovetkeztethetd, hogy csupan 6 grammos statikus érték
maradt.

(15% x 40 gramm = 6 gramm);
Konnyedén, manualisan forgassa meg a kereket mig a fenti kijelz6 oldalan Iévé

lampak valtakozva kigyulnak (11-3. Abra), amely utdn markerrel megjeldlheti a
gumiabroncsot.

11-3. Abra
Kénnyedén, manualisan forgassa meg ujbol a kereket mig a masik kijelzd

oldalan 1évé lampak valtakozva kigydlnak (11-4. Abra), amely utan markerrel
megjeldlheti a gumiabroncsot;



11-4. Abra

Vegye ki a kereket a kerékbeallitd berendezésbdl, a gumiabroncs cserél6
berendezés segitségével tavolitsa el a gumiabroncsot a keréktarcsarol, egyesitse a
gumiabroncs és a keréktarcsa jeloléseités a gumiabroncs cserélé berendezés altal
megfeleléen illessze dssze a kettét, ezaltal teljesitve az optimalizalasi folyamatot.

11.2 Egyesulytalansag kozvetlen optimalizalasa az eljaras tesztelése el6tt

Inditsa be a berendezést, szerelje fel a kereket, nyomja meg az OPT gombot, a bal
oldalon ekkor megjelenik az OPT jelzés, amely utan nyomja le a START gombot, a
kijelz6 a 11-1. Abranak megfeleld, és a folyamat teljesitéséért kdvesse a 11.1, pontba
foglaltakat.

A folyamat ledllitasa érdekében nyomja meg a STOP gombot.

12. Grammokba és unciakba torténé atszamitas miivelete

Ez a miivelet az ellensulyok mindkét iranyba (grammokba és unciakba)
torténd atszamitasat feltételezi.

12.1 Nyomja meg a STOP, valamint az a+ vagy a- gombokat, a kijelz6n megjelenik

a 12-1. Abra szerinti jelzés, amely az egységet grammokba szamitja at.

UntlE - EGr

12-1. Abra

12.2 A b+ vagy b- gombok lenyomasa &ltal a 12-2. Abra jelenik meg a kijelzdn,

amely az egységet unciaba szamitja at.
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12-2. Abra

12.3 A b+ vagy b- gomokkal valtoztathatia a grammok unciakba torténd




atszamitasat, és forditva.

12.4 A a+ gomb lenyomasaval elmenti a beallitast és kilép.

13. Huvelykekbe és miliméterekbe torténé atszamitas miivelete

Ez a mivelet a B és D (HUVELYK-MM) méretek bevezetd értékeinek atalakitasat
szolgalja.

Kapcsolja be a kezeléfelilletet (7-1. Abra), nyomja le a STOP és a d+ vagy d-
gombokat, a hosszuséagjelzd kijelzi a B (5-1. Abra (16)) és a D értéket (5-1. Abra (17)),
amelyek modosithatéak huvelykbél miliméterbe. Amennyiben a LED-es kijelz6 also jobb
részén vessz® van (tort szam), akkor a hosszusag mérése hivelykben toérténik, ha az

érték vesszdvel nincs elvalasztva akkor miliméterben.

14. Szarnyvédo funkcidi és beallitasa

Ez a funkcid a szarnyvéd6 lecsukasa és leeresztése altal hozhaté el6 a motor
beinditasakor, amely elinditasaért nyomja meg a START gombot.

A STOP és C gombok lenyomasaval megjelenik a 14-1. Abra szerinti jelzés, a jobb
oldali kijelzé a jelen allapotot mutatja, ha ON jelzést mutat akkor aktiv, ha pedig OFF
jelzést akkor kikapcsolt allapotban van.

A szarnyvedd funkciojanak ,ON” és ,OFF” kapcsolasat a b+ vagy b- gombokkal
teljesitheti.

Az aktualis beallitasok mentéséért és a programbdl vald kilépésért nyomja meg az

ASLE - ]I[Un |

14-1. Abra

a+ gombot.

15. Egyéb uzemeltetési beallitasok
15.1 Minimalis érték kijelzésének beallitasa
A minimalis érték kijelzésének beallitdsa utan, még abban az esetben is ha a kerék

egyensulytalansaganak értéke kisebb a beirt értéknél az eredmény 0-ként (nullaként)



fog megjelenni. A FINE gomb lenyomasa altal kiirasra kertl az egyesulytalansag valds
értéke.

A STOP és a D gombok lenyomasaval, kovetve az 5 grammnal kisebb
egyensulytalsnsagi értéket kimutaté 15-1. Abrat, az eredmény Og (nulla grammként)
kerul kijelzésre. A b+ vagy b- gombok lenomyasa és a minimalis érték beallitasa altal
harom, 5, 10 vagy 15 grammos kulonbség jelentkezik.

A beallitasok elmentése és a kovetkez6 lépés el6hivasa érdekében nyomja meg az
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15-1. Abra

15.2 Uzemeltetési beallitasok gombkapcsoléinak hangjelzései

a+ gombot.

Ezen funkcio altal bekapcsolhatja vagy kikapcsolhatja a gombok hangjelzéseit, és
amennyiben ez a funkcié aktiv minden gombnyomast egy « dl » tipusu hangjel kisér,
mig abban az esetben ha ki van kapcsolva, a hangjelzés elmarad.

A 15.1. Iépés utan, az a+ gomb lenyomasaval beléphet a bedllitdsok menlbe és
kdvesse a 15-2. Abrat. Ha a jobb oldali kijelzén az ON jelzés jelenik meg akkor a
funckio aktiv, ha pedig az OFF jelzés akkor ki van kapcsolva. A b+ vagy b- gombok
lenyomasaval « ON» illetve “OFF” pozicioba kapcsolhatia at. Az a+ gomb

lenyomasaval a beallitas elmentésre kerul és kdvetkezik a kovetkezd lépés.
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15-2. Abra

16. A berendezés onellenérzésének funkcidja

Ezen funkcio altal ellenbrizhetéek az 6sszes olyan beviteli jeltipusok, amelyek a
helyes mikodést jeldlik és amelyek biztositiak a megfelel6 referenciapontokat a
hibaelharitdshoz szukséges folyamatoknak.

16.1 LED kijelz6k ellenérzése

A D gomb lenyomasa altal a kijelzé kivilagosodik. Evvel a funkcioval ellendrizheti,



hogy az LDC Kkijelzd sérllt-e vagy nem. Kilépésért nyomja meg a C gombot. Kb. 5
masodperc utan a kijelz6n megjelenik a 16-1. Abra szerinti jelzés, ekkor vezesse be a

poziciészenzor ellendrzését. Kilepésért nyomja meg a C gombot.
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16-1. Abra
Evvel a funckioval ellenérizheti, hogy van-e meghibasodas a poziciéo szenzor, a

16.2 Pozicié szenzor jelének ellendrzése

fétengely és a vezérl6asztal aramkorében.

Lassan forditsa el a fétengelyt, a kijelzé jobb sarkaban kijelzett szam megvaltozik,
az ora iranyaval egyez6é iranyban torténé forditas esetén az érték nd. Ora iranyaval
ellentétes mozgas esetén az érték csokken. A modosithatd, megfelel6 érték 0 és 63
kozotti. Ezek utan nyomja meg az ALU gombot, hogy lépjen at a tavolsagi szenzor

ellen6rzésének menujébe. A menubdl vald kilépésért nyomja meg a C gombot.

16.3 Tavolsagi szenzor jelének ellenérzése

Evvel a funckioval ellenérizheti, hogy van-e meghibasodas a tavolsagi szenzor és a
vezerlbasztal aramkorében.

A 16.2. pontban részletezettek teljesitése utan nyomja meg az ALU gombot és
kijelzése keriilnek a 16-2. Abra szerinti jelzések. Az értékskala mozgatasa altal
modosithatja az értéke. Az érték kdveti a mozgast és gyorsabban/lassabban n6. Az ALU
gomb lenyomasa altal, atléphet az atmeérd szenzor ellenérzésének menujébe. A

menubdl vald kilépésért nyomja meg a C gombot.
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16-2. Abra




16.4 Atméré szenzor jelének ellenérzése

Evvel a funckioval ellenérizheti, hogy van-e meghibasodas az atméré szenzor és a
vezerlbasztal aramkorében.

A 16.3. pontban részletezettek teljesitése utan nyomja meg az ALU gombot és
kijelzése keriilnek a 16-3. Abra szerinti jelzések. Az 6ra iranyaval megegyezd
elmozditas esetén az érték ndé, mig az 6ra iranyaval ellentétes elmozditas az érték
csOkkenéséhez vezet. Az ALU gomb lenyomasa altal, atléphet az nyomasméré szenzor

jelének ellenérzésének menujébe. A menubdl valo kilépésért nyomja meg a C gombot.
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16-3. Abra

16.5 Nyomésmeéro szenzor jelének ellenérzése

Evvel a funckioval ellenérizheti, hogy van-e meghibasodas a nyomasméré szenzor
és a vezérlbéasztal, valamint aramerd6forras aramkorében.

A 16.4. pontban részletezettek teljesitése utan nyomja meg az ALU gombot és
kijelzése keriilnek a 16-4. Abra szerinti jelzések. a fétengely kdnnyed nyomasa altal a
kijelz6 bal és jobb oldalan Iévé értékek modosithatéak. Az ALU gomb lenyomasa altal,

atléphet az nyomasmeérdé szenzor jelének ellendrzésének menujébe. A menubdl vald
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16-5. Abra

kilepésért nyomja meg a C gombot.
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17. Biztonsagi intézkedések és a meghibasodasok lokalizacioja
17.1 Biztonsagi intézkedések
17.1.1 Amennyiben észrevételezi, hogy a berendezés, Uzemeltetése soran nem
muikodik megfeleléen nyomja le a STOP gombot és a kerék forgatasa



azonnal leall.

17.1.2 Ha a szarnyvédé nincs leeresztve, START gomb lenyomasaval a kerék
forgatasa nem indul meg.

17.1.3 Amennyiben Uzemeltetés kozben a szarnyvédod felemelésre kerll a kerék

forgasa azonnal leall.

17.2 Meghibasodasok lokalizacidja

17.2.1 Amennyiben a START gomb lenyomasa utan a fétengely nem forog és a
LED kijelz6 az Err-1 jelzést mutatja ellendrizze le a motort, a vezérl6asztalt
es a vezetékek csatlakozasi pontjait.

17.2.2 Ha a START gomb lenyomasa utan a fétengely forog, azonban a LED
kijelz6 az Err-1 jelzést mutatja ellendrizze a pozicidé szenzort, a vezérlasztalt
es a vezetékek csatlakozasi pontjait.

17.2.3 Amennyiben az egyensulyozasi teszt befejezésre kerlilt és a berendezés
tovabba is forog és nem lassul, ellenérizze a fékszijat, a tapszekrényt, a
vezérlbasztalt és a vezetékek csatlakozasi pontjait.

17.2.4 Amennyiben a berendezés inditasakor a LED kijelz6 a 17-1. Abra szerinti

jelzést mutatja szlikséges az onkalibracios folyamat teljesitése, a szenzor

-

ertékének modositasa vagy cseréje.

- B

17-1. Abra

00000

17.2.5 A keréktarcsa automatikus mérése esetén, amennyiben Kkuldnbség
jelentkezik a jelzett adatok és a keréktarcsa egyensulyozasi adatai kozott
szukseéges a skala onkalibracidjanak ellenérzése.

17.2.6 Ha a bekapcsoldgomb hatasara nem jelenik meg semmi a kijelzén
ellendrizze, hogy kigyult-e az energiaval val6 ellatast jelz6 LED. Ellenkezd
esetben ellendérizze a vezetékekbe 1év6 feszlltséget, majd a vezérlbasztalt, a

fedélzeti szamitogépet és a vezetékek csatlakozasi pontjait.



17.27 A nem pontos, altalaban karokat okozo, azonban nem az
egyensulybeallitd rendszer altal generalt precizitas hianyat a kerék nem
megfelel6 felszerelése, az ellensulyok nem pontos sulya vagy az
egyensulymeérés onkalibralasat szolgalé 100 grammos ellensuly tomegének
nem megfelel6 értéke okozhatja. Ennek értelmében javasolt a gyartd altal
kapott 100 grammos ellensuly biztonsagban torténd tarolasa és csakis az
Onkalibracié soran torténé hasznalata.

17.2.8 A nem pontos adatok, azonban nem az egyensulybeallité rendszer altal
generalt gyakori kilénbségek oka lehet a kerekek nem megfeleld
felszerellése, a kilonbd6z6 szinten évé padlézat vagy akar az
egyensulybeallitd berendezés csapszeggel torténd rogzitése is. Ez a

jelenség néha a kabelek foldelésének hianya soran is szokott jelentkezni.

Megjegyzés: Precizitas megfelel6 ellendrzésének modszere:

Vezesse be a kerékre vonatkozoé helyes adatokat (a, b és b értékeket)
és kovesse az onkalibracios folyamat Iépéseit, majd annak elkezdése
érdekében nyomja meg a START gombot. Jegyezze le az elsé préba
adatait, egy kapocs segitségével helyezze fel a 100 grammos ellensulyt a
kerék kiils6 oldalara (amikor a kilsé jelzé LED égdi kigyultak és zenit
poziciéban vannak), majd nyomja meg a START gombot az egyensulyi
beallitasért és ezuttal hasonlitsa 6ssze a kijelzén 1év6 adatokat az elsd
proban kapottakkal. Az értékek 1002 nagyobb eltérést nem mutathatnak.
Koénnyedén, manualisan forgassa meg a kereket és mikor a kiilsére
vonatkozo LED égék mind kigyulnak ellenérizze, hogy a 100 grammos
ellensuly ,,6 6ranal” helyezkedik-e el, amennyiben nem vegye figyelembe
a 100 grammos sulyt, vagy a nem ,,6 6ranal” elhelyezkez6 100 grammos
ellensulyt és hatarozza meg, hogy a kerékbeallité berendezés
rendelkezik-e precizitas problémaval.

18. Karbantartas
18.1 Nem szakértok altal végzett napi rendszerességii karbantartas

A karbantartasi munkalatok megkezdése el6tt huzza ki a berendezést az
elektromos aljzatbdl.

18.1.1 Allitsa be az ékszij feszességét.



18.1.1.1 Bontsa le a szarnyvédét.

18.1.1.2 Csavarja ki a motor csavarjait €és mozditsa a motort olyan pozicidba
ahol az ékszij feszessége megfelel6, majd 6vatosan nyomja le azt
kb. 4 mm-el.

18.1.1.3 Csavarja vissza a motor csavarjait €s emelje fel a szarnyvédot.

18.1.2 Ellendrizze az elektromos kabelek illesztéseinek megfeleléségét.

18.1.3 Ellendrizze a fétengely nyomaoorsojanak meglazultsagat.
18.1.3.1 A rogzitdé huvely nem szorithatdé szorosan ra a fétengelyre.
18.1.3.2 A hexagonalis fejlii csavarkulcs segitségével szoritsa ra a

nyomoorsot a fétengelyre.
18.2 Szakértok altal teljesitett karbantartas
A szakérték altal teljesitett karbantartasi munkalatokat csakis az Uzem keretében
dolgoz6 szakképzett személyzet teljesitheti.

18.2.1 Amennyiben a tesztelt kerék egyensulytalansaganak értéke nyilvanvald
hibakat mutat és az Onkalibracié utan sem optimalizalodik, akkor a
berendezés valamely paramétere modosult és a felhasznalé szakképzett
személyzet segitését koteles igényelni.

18.2.2 A nyomasmér6 szenzor cseréjet és modositasaat a kovetkezd
modszereknek megfeleléen kell szakképzett személyzet altal teljesiteni:

A |épések a kovetkezobk:

1. Lazitsa meg az 1, 2, 3, 4 és 5. szamu anyacsavarokat,

2. Szerelje le a szenzort és az anyacsavarokat,

3. Cserélje ki a 6. és 7. szamu szenzorokat,

4. Szerlie be az Uj szenzorokat és anyacsavarokat a 18-1. Abra szerint
(Figyeljen a szenzor iranyara).

5. Ovatosan szoritsa meg az 1. szamu csavart,

6. A fétengely és a szerkezet oldallapjainak 6sszehuzésa érdekében szoritsa
meg a 2-es szamu csavart, majd évatosan a 3. szamut is.

7. Huzza meg a 4-es szamu csavart (ne tul szorosan), majd az 5.-ket is.

18.2.3 Az aramkor paneljének és szerkezetének cseréjét csakis szakértok
teljesitjhetik.



6 (Sensor)

Horizontal shaft——¢

3 (Nut)

2 (Nut)

i

1 (Nut)

4 (Nut)

7 (Sensor)

5 (Nut)

Vertical shaft

18-1. Abra

Nut — anyacsavar Sensor — szenzor

Shaft — tengely

Horizontal — vizszintes Vertical - fiiggobleges

19. Problémakat vagy meghibasodasokat jelz6 kédok listaja

Amennyiben a berendezés meghibasodas jeleit mutatja, a lenti lista attekintésével

akar On is megoldhatja a problémat.

Kaéd

Probléma

Ok

Megoldas

Err 1

A fétengely nem
forog vagy
forgasi jelét a
kijelz6 nem jelzi
ki

1. a motor meghibasodott
2.a pozicié szenzor
meghibasodott

3. az elektromos ellatasi
panel meghibasodott

4. a fedélzeti szamitégép
meghibasodott

5. csatlakozasi csapszeg

nem aktiv

1. cseréje ki a motort

2. cseréje ki a pozicid
szenzort

3. cseréje ki elektromos
ellatasi panelt
4.cseréje ki a fedélzeti
szamitogeépet

5. ellenbrizze a kabelek

csatlakozasi pontjait




Err 2 | Afordulatszam | 1. pozicidé szenzor 1. cseréje ki a pozicio
kisebb mint 60 meghibasodott szenzort
ford/min. 2. a kerék nincs meghajtva | 2. ismételje meg a kerék
vagy a suly tul alacsony meghajtasanak folyamatat
3. a motor meghibasodott 3. cseréje ki a motort
4. az ékszij tul szoros vagy | 4. allitsa be az ékszijat
tul lazult
5. a fedélzeti szamitogép 5. cseréje ki a fedélzeti
meghibasodott szamitogeépet
Err 3 | Szamitasi hiba | Jelent6s egyensulytalansag | Ismételje meg az
onkalibracios folyamatét és
cseréje ki a fedélzeti
szamitogeépet
Err4 | FGtengely 1. a pozicio szenzor 1. cseréje ki a pozicio
helytelen meghibasodott szenzort
forgasiranya 2. a fedélzeti szamitégép 2. cseréje ki a fedélzeti
meghibasodott szamitogeépet
Err5 | Aszarnyvédd 1. a START gomb meg- 1. kdvesse a megfeleld
nincs leengedve | nyomasara a szarnyvédd Uzemeltetési modszer Iépéseit
nem ereszkedik le 2. cseréje ki a vibracios
2. vibracios kapcsolo kapcsolot
meghibasodott 3. cseréje ki a fedélzeti
3. a fedélzeti szamitogép szamitogeépet
meghibasodott
Err 6 | Az aramkort 1. a tapegységi panel 1. cseréje ki a tapegységi
szolgalo meghibasodott panelt
szenzor nem 2. a fedélzeti szamitogép 2. cseréje ki a fedélzeti
muUkodik meghibasodott szamitogeépet
Err 7 | Bels6 adatok 1. Nem megfeleld 1. Ismételje meg az

elvesztek

onkalibracio

onkalibracios folyamatot




2. a fedélzeti szamitogép

meghibasodott

2. cseréje ki a fedélzeti

szamitdégépet

Err 8

Onkalibracios
memoria nem

muUkodik

1. az onkalibracio soran
nem kerult fel a 100 gr.
ellensuly

2. a tapegységi panel
meghibasodott

3. a fedélzeti szamitogép
meghibasodott

4. a nyomasmérd szenzor
meghibasodott

5. nem megfeleléen illesztett
kabelek

1. Ismételje meg az
onkalibraciés folyamatot

2. cseréje ki a tapegységi
panelt

3. cseréje ki a fedélzeti
szamitogeépet

4. cserélje ki a nyomasmeéré
szenzort

5. ellenbrizze a kabelek

illesztéseit

20. Elektromos energiaval torténé ellatas grafikonja
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21. Részletes miiszaki rajzok
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22. Alkatrészek listaja

Sz. Kod Leiras Menny | Sz Kod Leiras Menny,
1 | B-014- Csavar 4 110 B-007- Csavar 3
2 | B-040- Tarcsa 2 111 B-014- Csavar 1
3 | PX-800- Alap 1 112 B-001- Anyacsavar 1
4 | PX-800- Test 1 113 PX-100- Tengely 1
5 | P-000- ABS tarcsa 3
7 | P-000- Szerszamtarté | 3 201 P-120- Rugo 1
8 | S-060- Tapegységi 1 202 P-120- Tekercsel6 1
9 |S-025- Rugalmas 1 203 S-132- Kilibrciés 2
10 | PX-100- Motosegitd 1 204 B-007- Csavar 5
11 | B-024- Csavar 4 205 PZ-120- Kerék 2
12 | B-040- Tarcsa 4 206 PX-120- Nehéz sorozat 1
13 | S-063- Kondenzator 1 207 PX-120- Ekes korzé 1
14 Kengyel 1 208 B-040- Tarcsa 1
15 | S-051- Motor 1 209 B-024- Csavar 1
16 | B-004- Anyacsavar 4 211 PX-820- Kalibracios tarté | 1
17 | B-040- Tarcsa 4 212 B-010- Csavar 1
18 | B-004- Anyacsavar 2 213 PZ-120- Keréktarcsak 1
19 | B-014- Csavar 2 214 P-828- Iranyrud 1
20 | PX-100- Lemez/korong |1 215 P-828- Kaliberhegy 1
21 | B-024- Csavar 2 216 P-822- ABS tarcsa 1
22 | B-040- Tarcsa 2 217 B-010- Csavar 1
24 | PZ-000- Tapegységi 1 218 Y-004- Szalag 1
25 | P-100- Elektromos 1
26 | B-024- Csavar 2 301 S-042- Ekszij 1
27 | D-010- Ellenallas 1 302 B-040- Tarcsa 1
28 | P-800- Szerszamtaska | 1 303 B-014- Csavar 3
29 | S-140- Szamitogép 1 304 B-050- Tarcsa 3
30 | S-140- LCD kijelz6 1 305 B-040- Tarcsa 6
31 | PX-823- BILLENTUZET |1 306 PZ-000- Pozicié emeld 1
32 | S-115- Billentylzet 1 307 B-024- Csavar 4
308 Menet 1
101} P-100- Rugé 1 309 P-100- Mianyak 1
102 P-800- Tok 2 310 P-100- Rugo 1
103 PX-800- Tengely 1 311 S-100- Teljes tengely 1
104 S-060- Mikrékapcsold | 1 312 P-100- Csavar 1
105 PX-100- Tengelytartd 1 313 B-048- Tarcsa 4
106, PX-800- Tengelytok 1 314 B-004- Anyacsavar 5
107| B-024- Csavar 1 315 S-131- Szenzor 2
108 B-010- Csavar 2 316 B-040- Tarcsa 2
109 P-100- Véddszarny 1 317 P-100- Csavar 1




S A miiszaki rajzok és az alkatrészek listajanak részletes valtozata

(Opciodnalis — pedalos fékedézi rendszer)

Menny
Sz. Kod Leiras Sz. Kod Leiras
S | C-221-640000- | Kaucsuk B-010-060301-
1 A védo S8 |0 Csavar 1
S | B-001-060001- B-040-061412-
2 |0 Anyacsavar S9 |1 Tarcsa 1
S | B-040-061412- S1 | B-004-060001-
3 |1 Tarcsa 0 1 Anyacsavar | 1
S | B-014-100251- S1 | PX-100- Fek
4 10 Csavar 1 020200-0 fogantyu 1
S | PX-800- S1 | B-001-120001-
5 | 020300-0 Labemeld 2 0 Anyacsavar | 1
S | C-200-380000- S1 | P-000-002001-
6 |0 Rugé 3 1 Féktomités | 4
S | PX-100- Csatlakozo S1 | B-004-060001-
7 | 020400-0 rud 4 1 Anyacsavar | 2




1. Abra, mellékelve

Piezoceramic sensor

Rendszer aramkorének diagramja

Photoswitch circuit
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Piezoceramic sensor — piezokeramiai anyagbol késziilt szenzor
Photoswitch circuit — Fotéelektrikus aramkor

Amplifier — Erésitéegység

Interface of photoswitch — Fotéelektrikus aramkor kezelo6felulete
A/D Converter — Digital/analég atalakité

MCU - Mikrészamitégép

LCD display — LCD kijelz6

Power supply board — Fedélzeti tapegység

Motor driving board — Fedélzeti motor hajtéegység
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