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1 WPROWADZENIE

Celem instrukcji obstugi jest dostarczenie wilascicielowi 1 operatorowi maszyny zestawu
praktycznych 1 bezpiecznych wskazowek do obstugi i utrzymania urzadzenia do kontroli i
regulacji geometrii ustawienia kot 1 osi pojazdu.

Przestrzeganie instrukcji zawartych w podreczniku pozwoli na dtugotrwalg eksploatacje oraz
pomoze w pracy z maszyna.

Ponizsze paragrafy okre§laja poziom niebezpieczenstwa, o czym informujga znaki
ostrzegawcze znajdujace si¢ w niniejszej instrukcji.

NIEBEZPIECZENSTWO
Odnosi si¢ do bezposredniego ryzyka powainych obrazen lub Smierci.

OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo lub niebezpieczne czynnosci moggce spowodowaé powaine obraZenia
lub Smieré.

UWAGA
Niebezpieczenstwo lub niebezpieczne czynnosci moggce spowodowaé mniejsze obraZenia
lub uszkodzenie mienia.

Przechowuj instrukcje 1 wszystkie materiaty ilustrujace dostarczone z maszyna w jej poblizu,
gdzie moze by¢ tatwo dostepna do skorzystania przez operatora.

Dokumentacja techniczna jest integralng czg$ciag maszyny, dlatego jezeli maszyna jest
odsprzedawana, cata dokumentacja musi by¢ przekazana razem z nia.

Instrukcja jest wazna tylko dla modelu maszyny i numeru seryjnego wskazanego na tabliczce
Znamionowej umieszczonej na maszynie.

Niektore z ilustracji w instrukcji obshugi zostalty wykonane na podstawie fotografii
prototypdéw: standardowe modele produkcyjne moga si¢ pod pewnymi wzgledami roéznic.
Instrukcja przeznaczona jest dla oséb z podstawowymi umiej¢tnosciami mechanicznymi.
Ograniczono si¢ w niej do opisu poszczegolnych operacji, unikajac szczegoétowych opisow
(np. jak poluzowaé poszczegodlne elementy w maszynie). Nie nalezy przystgpowaé do
wykonywania poszczegdlnych czynnosci przed odpowiednim szkoleniem lub jesli operator
nie posiada doswiadczenia. W razie potrzeby nalezy skontaktowaé si¢ z naszym
autoryzowanym osrodkiem Serwisowym.

OSTRZEZENIE
Firma MAGNETI MARELLI AFTERMARKET SP. Z O.0. nie moZe by¢ pociggnieta do
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody zaistniale na skutek nie przestrzegania instrukcji
w tym podreczniku bgd? te? nieprawidlowego uZytkowania sprzetu.



2 TRANSPORT, SKEADOWANIE I PRZENOSZENIE

Urzadzenie do geometrii powinno by¢ zawsze transportowane w oryginalnym opakowaniu i
utrzymywane w prawidtowej pozycji, jak to jest pokazane na opakowaniu.

- Dane paczek (dwie sztuki):
e Jednostka centralna w kartonowym pudle na palecie
e Akcesoria (wlgcznie z glowicami) w drewnianej skrzyni na palecie

JEDNOSTKA AKCESORIA
CENTRALNA
WYMIARY (cm) 116x76x140 154x92x113
WAGA (Kg) 90 90

Warunki otoczenia w miejscu pracy

- Wzgledna wilgotnosé: od 20% do 90% .
- Zakres temperatur: od -10°C do 60°C.

s UWAGA

Nie sktadowaé innych przedmiotow na wierzchu opakowania ze wzgledu na mozliwosé
uszkodzen.

Przenoszenie

Przed instalacja urzadzenie do geometrii powinno by¢ transportowane w swoim oryginalnym
opakowaniu, poprzez umieszczenie widet podnosnika w odpowiednich kanatach palety
upewniajac si¢, ze maszyna utrzymuje potozenie wskazane na zewng¢trznym opakowaniu.
Urzadzenie moze by¢ przetransportowane przy pomocy podnosnika na kotkach lub ustawiana
na widlach podnosnika widtowego w sposob ukazany na rysunku 1 i 2.




A UWAGA

Jesli to mozliwe, zachowaj oryginalne opakowanie; moze sie przydacé w przysziosci w celu
przetransportowania urzqdzenia.

A OSTRZEZENIE

Zanim urzqdzenie zostanie przesuniete, nalezy wpierw odlgczyé kabel zasilajgcy.



3 INSTALACJAURZADZENIA

Umie$¢ urzadzenie w miejscu przeznaczonym do pracy zwracajagc uwage, aby tylny panel
urzadzenia znajdowat si¢ w odleglosci co najmniej 25cm od najblizszej $ciany. System
radiowy pomiedzy czujnikami i jednostkg centralng pracuja w granicach promienia 15m., aby
zapobiec utracie sygnatu, wyposazenie radiowe musi znajdowa¢ si¢ z dala od duzych
metalowych czesci.

Postepujac wedlug wskazowek z instrukcji mozna wybra¢ odpowiedni wolny od zaktocen
kanal komunikacji.

INFO

Nadmierny poziom Swiatla w otoczeniu lub bezposrednie wystawienie na _ promienie
stoneczne moze spowodowaé oslabienie dzialania sensordéw. prieszkadzajac w ogladaniu
przejrzystego obrazu na ekranie.

Upewnij sie, ze nie ma stalych Zrodel magnetycznych i elektromagnetycznych lub Zrodel
ciepla w poblizu maszyny, ktore spowodowalyby nieodwracalne szkody (np. przez
uszkodzenie dysku z programem i calego komputera PC).

Proces instalacji
- Rozpakowaé¢ maszyne i wszystkie akcesoria ze skrzyni.

- Ustaw maszyne w jej docelowym miejscu pracy.
- Sciagnij gorny, tylny panel maszyny aby otrzymac dostep do jej wnetrza (A, rys.3).
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Rys.3

- Zainstaluj panel elektryczny z tylu obudowy w prawym gérnym rogu (B, rys.3).
Podtacz ztacze elektryczne panelu do ztacza wychodzacego z tylnej czg¢éci komputera
PC i urzadzenie zabezpieczajace z kablem USB (G,F, rys.4).
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Rys.4

- Zainstaluj karte SIM w urzadzeniu zabezpieczajacym jak to pokazano na rysunkach 5
i 6.

- Zamocuj urzadzenie zabezpieczajace (B, rys.7) 1 dwie ptytki podtrzymujace przewody
zasilajace (A, rys.7) z tylu maszyny przy pomocy odpowiednich $rub.

- Podlacz dwa przewody USB do urzadzenia zabezpieczajacego: jeden kabel do
komputera PC a drugi do tylnego panelu elektrycznego (E,F, rys.4).

- Podlacz 4 przewody zasilajace (z konektorami RJ45) do tylnego panelu elektrycznego
(B, rys.3) i zamocuj je na ptytkach podtrzymujacych (A, rys.7).




Rys.7

- Rozpakuj klawiaturg i potdz ja na szafie sterujacej (rys.8) podlaczajac przewod do
komputera PC (przeciagnij go przez otwor w obudowie).

- Rozpakuj komputer i umie$¢ go wewnatrz szafki sterujacej (A, rys.9).

- Rozpakuj monitor i zamocuj go na szafie sterujacej (rys.8).

Rys.8 Rys.9

Podlacz przewody z monitora do komputera PC przeciagajac je przez otwor w
obudowie (rys.101i11).

Rys.10 Rys.11

Podtacz przewod zasilajacy maszyne, klawiature i drukarke (opcjonalnie).
Zainstaluj 4 uchwyty mocujace dla gtowic pomiarowych (A, rys.12).
Po podtaczeniu wszystkich elementow zamocuj tylni panel (A, rys.12).



Rys.12
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Dla prawidlowej pracy urzgdzenia nalely modul radiowy (urzgdzenie zabezpieczajgce)
zainstalowac na szafce sterujgcej tak jak pokazano na rysunkach 14, 15, 16. JeZeli Zaden 7
tych sposobow nie odpowiada warunkom panujgcym w warsztacie, trzeba modut radiowy
umiesci¢ w takim miejscu, aby moZliwa byta komunikacja z glowicami oraz aby znajdowal
si¢ on 7 dala od metalowych elementow moggcych tworzyé ekran fal elektromagnetycznych.
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4 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Wstepne ustawienie napigcia to 230 [V] AC. Na zadanie urzadzenie moze pracowac pod
napigciem 115 [V] AC. Wazne jest, aby sprawdzi¢ czy monitor i drukarka sg przystosowane
do pracy z napigciem innym niz 230 [V] AC.

Przewdd zasilajacy dostarczony z urzadzeniem jest zgodny z odpowiednimi przepisami.

A\

Linia zasilajgca musi by¢ odpowiedniej wielkosci odnosnie:

1.
2.

poboru pradu maszyny, ktory jest wyszczegdlniony na jej tabliczce znamionowej,
odlegtosci pomigdzy maszyng a przylgczeniem do instalacji elektrycznej, w celu,
aby spadek napigcia przy pelnym obcigzeniu nie przekraczat 4% (10% podczas
fazy startowej) w odniesieniu do nominalnych warto$ci napigcia na tabliczce
Znamionowej maszyny.

Uzytkownik musi:

1.
2.

3.

4.

zaopatrzy¢ si¢ w przewod przylaczowy ze znormalizowang wtyczka,

podtaczy¢ maszyng do okreslonej linii zasilania z 30 mA wylacznikiem
automatycznym,

zainstalowa¢ na linii zasilajgcej bezpieczniki odpowiedniej wielkosci, zgodne ze
wskazaniami na ogélnym diagramie elektrycznym znajdujacym si¢ w niniejszym
podreczniku,

upewnic si¢, czy warsztat jest zaopatrzony w odpowiednie uziemienie.

W celu zapobiegania uzywaniu maszyny przez nieupowazniony personel, zaleca si¢
wytaczaé wtyczke zasilajaca, gdy maszyna stoi bezczynna przez diugi okres czasu.

Jesli maszyna jest podlagczona bezposrednio do ptyty gldwnej bez oddzielnej wtyczki
do gniazda przylaczeniowego, musi by¢ zainstalowany wylacznik, ktéry bedzie
blokowal maszyng, aby zapobiegac jej uzywania przez osoby nieupowaznione.

OSTRZEZENIE

Dla dobrej i bezpiecznej pracy maszyny wymagane jest odpowiednie uziemienie. NIGDY nie
podlgczaé przewodu uziemienia do rur gazowych, wodnych, linii telefonicznych czy innych
sieci zastepczych.

AN

OSTRZEZENIE

Przed podlgczeniem wtyczki do zasilania panelu, upewnij sie czy linia napiecia jest taka
sama jak zasilanie okreslone na tabliczce znamionowej.



5 WARUNKI BEZPIECZENSTWA

A OSTRZEZENIE

Nie przestrzeganie tych instrukcji oraz innych ostrzeien o niebezpieczenstwie moZe
spowodowaé powazne obraZenia u operatora jak i u innych osob. Nie podlgczaé maszyny
dopoki nie zostaly zrozumiane wszystkie ostrzezenia w tej instrukcji.

Maszyna moze by¢ obstugiwana tylko przez wykwalifikowany i uprawniony personel. Za
wykwalifikowanego operatora uwaza si¢ osobg, ktora przeczytata i zrozumiata wszystkie
instrukcje producenta, oraz jest odpowiednio przeszkolona i zaznajomiona z przepisami BHP.

Operatorom stanowczo zabrania si¢ pracy pod wptywem alkoholu oraz lekow mogacych mie¢
wplyw na zdolno$¢ psychofizyczng. W  przypadku lekow przepisanych przez
wykwalifikowanego lekarza bez zadnych przeciwwskazan, operator moze  zosta
dopuszczony do pracy pod nastepujacymi warunkami:

e operator musi by¢ w stanie przeczytac i zrozumie¢ tre$¢ instrukceji obstugi.

e nalezy si¢ upewnic¢ czy operator posiada doktadng wiedze na temat mozliwosci i
charakterystyki maszyny.

¢ nie dopuszczac 0sob nie uprawnionych w poblize pracy maszyny.

e upewniC si¢ czy wszyscy operatorzy sag odpowiednio przeszkoleni i umiejg obstugiwac
maszyn¢ prawidtowo 1 bezpiecznie, a takze czy sa dostatecznie nadzorowani podczas
pracy.

e nie dotyka¢ przewodow pod napigciem, wnetrza silnikow elektrycznych oraz innego
osprzetu elektrycznego zanim doptyw energii elektrycznej nie zostanie odcigty.

e przeczytac instrukcje doktadnie 1 nauczy¢ si¢ obstugiwa¢ maszyn¢ prawidtowo i
bezpiecznie.

e przechowywac instrukcje w poblizu maszyny, gdzie moze by¢ tatwo dostepna w razie
potrzeby wyjasnien, lub konsultacji.

A OSTRZEZENIE

Jakiekolwiek nieuprawnione zmiany dokonane w maszynie automatycznie zwalniajg
producenta od wszelkiej odpowiedzialnosci w przypadku uszkodzenia lub wypadkow
zwigzanych z tymi zmianami. W szczegolnosci manipulowanie lub usuwanie wyposazenia
majgcego na celu ochrone bezpieczenstwa jest naruszeniem przepisow w sprawie
zapobiegania wypadkom w przemysle.



6 CHARAKTERYSTYKAOGOLNA

- Kompletny system do pomiaru katow charakterystycznych pojazdu, ztozony jest z
czterech sensordéw oraz jednostki centralnej.
- Elektronika najnowszej generacji wykorzystujaca technologi¢ multiprocesorows.
- Wymiana danych pomig¢dzy czujnikami a jednostka centralna;.
* za pomocg czgstotliwosci radiowych,
- Mozliwos¢ polaczenia kablowego pomigdzy jednostka centralng i czujnikami lub
modelu radiowego.
- Pomiary mierzonych katéw za pomocg sensorow CCD.
- Katy skretu mierzone bezposrednio przez sensory, bez koniecznos$ci uzywania
elektronicznych obrotnic.
- Jednostka centralna wyposazona w:
* komputer PC,
* klawiature PC,
» drukarke atramentows (0opcja),
* monitor LCD (opcja).
- Nowy, prosty i intuicyjny interfejs graficzny umozliwiajacy wybor dostepnych funkeji
oraz wyswietlanie danych pomiarowych.
- Kolejno$¢ operacji ustawiana wedlug potrzeb uzytkownika.
- Program pracujacy na platformie Windows®.
- Inteligentna jednostka tadujaca rownoczesnie cztery baterie sensorow.
- Sensory zasilane wielokrotnie tadowalnymi bateriami Ni-Mh.
- Sensory wyposazone w blok klawiszy, umozliwiajacy bezposredni wybor funkcji z
pozycji pracy.
- Elektroniczne poziomowanie na kazdym sensorze.
- Pomoc fatwo dostepna z kazdego poziomu programu przez wcisnigcie odpowiedniego
przycisku.
- Latwo konfigurowalne ustawienie opcji (np.: mm/cale; °60,/°100,...) w granicach
kazdego kontekstu programu, za pomocg menu przez odpowiedni przycisk.
- Gtowna baza danych, zawierajaca ponad 20.000 pojazdéw z dotaczonymi danymi
odnoszacymi si¢ do katow.
- Osobista baza danych, zawierajaca pojazdy oraz wprowadzone dane przez uzytkownika
uzywajacego funkcji ,,wprowadz", ,,zmien", ,,usun".
- Pojazdy z gtéwnej lub osobistej bazy danych wyswietlone w jednej liscie w celu latwiejsze;j
konsultacji.
- Mozliwo$¢ odszukiwania pojazdéw wedtug danych z podwozia.
- Mozliwos¢ zapisania zakresu operacji wykonanych na pojazdach (,,Baza danych klienta”).
- Dwa programy kompensacji bicia kot (ROC):
- ,,Podniesienie pojazdu” (3 punktowa metoda ROC)
- mozliwos$¢ rdwnoczesnego wykonania na kilku kotach (z wyjatkiem dwoch kot
po tej samej stronie);
- mozliwo$¢ w pelni zautomatyzowanego wykonania bez potrzeby wciskania
jakichkolwiek przyciskow.
* ,,Przetoczenie pojazdu” (pusch mode ROC)
- rownoczesna kompensacja na czterech kotach za pomocg przetoczenia pojazdu
o odlegtos¢ odpowiadajaca obrotowi kota o 90 °;
- automatyczne oraz kierowane wykonanie kompensacji za pomoca kodera
zamontowanego w kazdym sensorze;
- stosowany dla pojazdow z napgdem 4WD.



Dostosowane okienka z r6znym rozmieszczeniem grafik i czesci numerycznych.
Funkcja pomocy z wyswietlaczem animowanej grafiki wykonywanych zadan.
Pozostate programy:

regulacja pojazdu z podniesionymi kotami (jack & hold);

obliczenie i regulacja krzywej zbieznosci (opcjonalnie);

obliczenie tolerancji bazy danych i baza danych najnowszych modeli samochodow
Mercedes, wybierana wedlug wartosci dostarczanych przez producenta
(opcjonalnie);

elektroniczne okreslenie warto$ci  wysoko$ci, przydatne przy pomiarach
samochodéw francuskich (opcjonalnie);

obliczenie i regulacja wysokos$ci obudowy przektadni Kierowniczej;

regulacja potozenia kierownicy.

Program kalibracji.
Programy uzytkowe i diagnostyczne.
Szeroki zakres akcesoriow



7 DANE TECHNICZNE

- Zakres pomiarowy: (w setnych stopni)

Kat zbieznosci KOt......ooii +10,00°
Kat pochylenia KOL.........ooii i +10,00°
Kat wyprzedzenia SWOTznia ZWIOtNICY . .......vvueeereeineeeieeieeaeeeineanneannnns +30,00°
Kat pochylenia sworznia ZwrotniCy........ouieirieeiieiiieiiie i eiieeeineenneannns +30,00°
Kat nieréwnoleglosci 0si kOt..... ..o +10,00°
Kat odchylenia osi geometrii od osi symetrii pojazdu..............coeevvvvnnennnn. +10,00°
Kt SKIQtU. .ot +10,00°
Pelny kat skretu (z elektronicznymi obrotnicami).............oooveeiiiiiiiina.... +99,99°
- Maksymalna rozdzielczoS$C.........o.oviiiiiiiii +0.01° (0.1 mm)
- ZASIANIC. .. (standard) 230V~ 50/60 Hz
= PODOT MOCY .. 500 W
- Bezpiecznik sieci zasilania..............ooooiiiiiiiiiiii 35AT- 250V

- Baterie czujnikéw radiowych...1.2V, AA, 2000 - 3000 mAh, NiMH baterie tadowalne
- Maksymalne wymiary:

Jednostka Sterujaca.........o.ooiiiiii i 600x600x1550 mm

GIOWICE. ..ot 895x170x310 mm
- Waga (jednostka kontrolna z czterema gtowicami)

Jednostka SterUjaca. . ... ..ovu it 65 kg

GROWICE. .ot s 18 kg
- Komponenty elektryczne i elektroniczne................oooviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiann. 20 kg

- Poziom hatasu w warunkach roboczych.....................oooiiL <70 db (A)



8 KATY CHARAKTERYSTYCZNE

Urzadzenie do pomiaru geometrii kot C200 jest przeznaczone do pomiaru
charakterystycznych katow geometrii ustawienia kot pojazdu mechanicznego. Katy sa
mierzone za pomocg czterech glowic pomiarowych wyposazonych w 8 czujnikow CCD
z bezprzewodowa transmisja danych.

Urzadzenie po wykonaniu pomiaru przedstawia nastgpujace parametry:
- zbiezno$¢ catkowita kot tylnych i przednich
- zbiezno$¢ potowkowa kot tylnych i przednich
- kat pochylenia kota
- kat wyprzedzenie osi zwrotnicy
- kat pochylenia osi zwrotnicy
- kat odchylenia osi pojazdu od osi jazdy (Sladowos¢)
- nierownoleglos¢ osi (btad symetrii)
- maksymalny kat skretu
- rbéznica katdéw skretu kot
- réznica rozstawu kot

ZBIEZNOSC KOF (CALKOWITA, POEOWKOWA) (rys.17)

Zbieznos¢ jest warto$cig wskazujaca na wzajemne polozenie wzgledem siebie kot przednich
albo tylnych. Wartosci zbieznos$ci sg wartosciami dodatnimi. Jezeli kota skierowane s3a na
zewnatrz mowimy o rozbieznosci, wystepuja wtedy wartosci ujemne. Jezeli katy zbieznosci
kota lewego 1 prawego sa sobie rowne, to taki kat jest nazywany katem poldwkowym
zbiezno$ci kota. Suma katow zbieznosci kota lewego 1 prawego jest zbiezno$cig catkowita,
wyrazong w mierze katowej. Prawidlowe ustawienie zbiezno$ci albo rozbiezno$ci zapewnia
réwnolegly bieg kot, gdy pojazd jest w ruchu. Nieprawidlowe ustawienie moze mie¢ wptyw
na stabilno$¢ 1 kontrolowanie biegu pojazdu oraz na zuzycie ogumienia.

Jednostka pomiarowa dla warto$ci zbieznosci sg stopnie lub milimetry.

ATTH ’\jﬁf‘

Rys.17

POCHYLENIE KOF (rys.18)

Pochylenia kota jest katem odchylenia kota w stosunku do pionu. Pochylenie kot jest
dodatnie, gdy gorna cz¢$¢ kota jest odchylona od pojazdu, jezeli za$ koto pochylone jest do
wewnatrz moéwimy o pochyleniu ujemnym.



Kota posiadajace dodatnie pochylenie wykazuja tendencje odbiegania od siebie podczas
toczenia, natomiast kota o ujemnym pochyleniu toczac si¢ wskazujg tendencje¢ zblizania si¢
do siebie.

Jednostka pomiarowa dla warto$ci pochylenia kot jest stopien.

Rys.18

T WYPRZEDZENIA SWORZNIA ZWROTNICY (rys.19

Jest to kat zawarty pomigdzy osig obrotu uktadu kierowniczego dla danego kota i prostg
prostopadta do osi wzdluznej pojazdu. Dzieki katowi wyprzedzenia sworznia zwrotnicy kota
sa ciagnicte, a nie przesuwane. Podczas skretu wyzwalane sg sity, ktére ustawiaja koto
ponownie w potozeniu do jazdy na wprost. Pomiar nastepuje przy obroéconych kotach o 10°
lub 20°.

Jednostkg pomiarowg jest stopien.

Rys.19

T POCHYLENIA SWORZNIA ZWROTNICY (rys.20

Jest to kat o jaki pochylony jest od wewnatrz sworzen zwrotnicy w stosunku do linii
prostopadtej do osi poprzecznej pojazdu. Dzieki katowi pochylenia sworznia zwrotnicy
powstaja sity powrotne, ktore w momencie wyjscia z zakrgtu doprowadzaja kota jezdne i koto
kierownicy do potozenia do jazdy na wprost. Kat ten ulatwia skrecanie kol, jak rowniez
stabilizuje uktad kierowniczy w przypadku uderzen wynikajacych z nierdwnosci jezdni.
Pomiar nastgpuje przy obroconych kotach o 10° lub 20°.

Jednostka pomiarowa jest stopien.



Rys.20

ROZNICA KATOW SKRETU KOF (rys.21)

Jest to roznica pomiedzy kolami przednimi, a osig symetrii pojazdu, przy skrecie kot
kierownicg. Drazki kierownicze sg tak skonstruowane, ze koto wewnetrzne podczas skretu
zatacza mniejszy promien, aby zapewni¢ jak najmniejsze $cieranie opon. O$ jest
konwencjonalnie mierzona na kotach skreconych do wewnatrz pod katem 20°.

Jednostka pomiarowa jest stopien.

T NIEROWNOLEGLOSCI OSI KOL. (rys.22

Ten pomiar wskazuje roéznicge w pozycji jednego kota w odniesieniu do drugiego na
prostopadiej osi wzdluznej pojazdu (ukos$ne ustawienie kot). Innymi stowy jest to odleglos¢ o
jaka przesuniete jest do przodu albo do tytu jedno koto w stosunku do drugiego znajdujacego
si¢ na tej samej osi. Kat ten jest mierzony na przedniej i tylnej osi pojazdu, chociaz tylny kat
nieréwnoleglosci osi kot nie moze by¢ mylony z katem odchylenia osi pojazdu.

Jednostkg pomiarowg jest stopien.



Rys.22

T NIEROWNOLEGELOSCI OSI KOL. (rys.23

Ten kat jest zawarty pomiedzy osig symetrii pojazdu i kierunkiem jazdy tylnej osi
(geometryczna o$ jazdy). Jednostkg pomiarowa jest stopien.

Rys.23



9 GLOWNE PODZESPOLY URZADZENIA C200

A OSTRZEZENIE

Najlepszym sposobem zapobiegania wypadkom i uzyskania najlepszych osiggnie¢ maszyny jest
pewnosé, Ze wszyscy operatorzy znajq jej obstuge.

Naucz si¢ wszystkich funkcji i poznaj ich komendy. UwazZnie sprawd? czy wszystkie funkcje maszyny
pracujg poprawnie.

Aby unikngé wypadkow i uszkodzen maszyna musi byé zainstalowana wiasciwie,
obstugiwana poprawnie i regularnie kontrolowana.

9.1 JEDNOSTKA CENTRALNA (rys.24)

Monitor

Drukarka

Komputer
Klawiatura

Glowice pomiarowe
Przegroda gtowic

oarwhE

Rys.24




9.2 GtOWICE POMIAROWE

Glowice pomiarowe (rys.25) tego urzadzenia nie potrzebuja kabli, poniewaz korzystaja z
nowoczesnej technologii CCD. Katy sg mierzone za pomocg 8 sensoréw optycznych CCD, a
dane s3 przesylane z glowic pomiarowych do jednostki centralnej dzieki komunikacji
radiowej.

Kazda glowica pomiarowa jest wyposazona w tadowalne baterie, ktére w pelni natadowane,
moga dziata¢ w przyblizeniu 8 godzin. Baterie mogg by¢ natadowane poprzez specjalne
przewody podiaczane do jednostki centralne;.

Aby unikna¢ roztadowania si¢ baterii, glowice automatycznie wylaczaja si¢ po okoto 5 -10
minutach nieaktywnoS$ci, pozostawiajac w pamigci obliczane do tego czasu dane. W razie
automatycznego wylaczenia styszalne jest ostrzezenie dzwigkowe, aby poinformowac
operatora. Kazda glowica musi by¢ ustawiona wylacznie na kole pojazdu wskazanym na
tabliczce znamionowej umieszczonej na gtowicy.

Klawiatura

Z}acze do tadowania baterii poprzez specjalny przewod
Komora na baterie

Wzdhuzne sesnory optyczne CCD

Poprzeczne sensory optyczne CCD

Otwor na sworzen uchwytu na kota

Przycisk uwalniajacy gtowice pomiarowa

Trzpieh blokujacy glowice pomiarowg

N~ E

Rys.25




Na rysunku 26 przedstawiono budowe klawiatury gtowicy pomiarowe;.

Rys.26

SYMBOL OPIS FUNKCJI

Przycisk ZASILANIA. Powoduje wiaczenie lub wylaczenie glowicy
(informuje o tym dioda nad przyciskiem).

Przycisk KOMPENSACJI. Rozpoczyna procedure kompensacji
(dioda nad przyciskiem zaczyna pulsowac¢, gdy program przechodzi do
do kompensacji).

Diodowy wskaznik POZIOMU glowicy.

Stan natadowania baterii jest wskazywany przez dwie diody znajdujace si¢ w ztaczu do
tadowania baterii (2, rys.25). Jezeli aktywna jest zielona dioda oznacza to fadowanie baterii w
trakcie; pomaranczowa oznacza problem z tadowaniem; dwie diody wiaczone i dzialajaca
glowica oznacza natadowanie baterii, natomiast dwie diody wytaczone i niedziatajaca gtowica
sg oznaka uszkodzenia baterii lub ich brak.

9.3 POZOSTALE WYPOSAZENIE

1. Obrotnice dzigki naniesionej podziatce umozliwiajg odczytywania kata skretu kot.
Jednoczesnie obrotowy talerz umozliwia ptynne skrecanie kotami. Obrotowa ptyta o
srednicy rownej 250 mm oraz maksymalnym obcigzeniu 1000kg jest blokowana w
potozeniu zerowym przy pomocy odpowiednich blokad dostarczonych wraz o
obrotnicami.




ok w

Standardowe uchwyty kot sa typu 4-punktowego przeznaczone do kot stalowych i
aluminiowych w zakresie od 10 do 21”. Opcjonalnie mozna poszerzy¢ zakres do 26”.
Pazurki do chwytania kot.

Przewody do tadowania gltowic.

Blokada hamulcow jest elementem pomocniczym majacym za zadanie zablokowanie
kot jezdnych poprzez blokade pedatu hamulca w dolnym potozeniu. W celu
unieruchomienia pojazdu podczas calego procesu pomiarowego, przedstawiong
blokadg wywieramy nacisk na pedal hamulca, a nast¢pnie blokujemy ja przy pomocy
przesuwnej blachy o fotel kierowcy.

Blokada kierownicy jest rowniez elementem pomocniczym sluzacym do
zablokowania kota kierownicy w pozycji ,,do jazdy na wprost” podczas pomiaru i
regulacji. Aby zablokowa¢ kierownic¢ nalezy ponizsza blokade rozeprze¢ pomigdzy
siedzeniem kierowcy, a kotem kierownicy.



10 PRZYGOTOWANIE POJAZDU DO POMIARU I USTAWIENIA
GEOMETRII KOL

Podczas pomiaru badany samochdd powinien by¢ ustawiony na specjalnie przygotowanym
stanowisku pomiarowym, ktorego falisto$¢ nie powinna przekroczy¢ 2-3 mm, a odchylenie od
poziomu nie powinno przekroczy¢ wartosci 3 mm/m. Do pomiaru mozna wykorzystaé
specjalistyczny podno$nik diagnostyczny wyposazony w plyty rolkowe, rozluzniajace tylne
zawieszenie oraz obrotnice pod przednie kota. Pomiar mozna réwniez przeprowadzi¢ na tawie
pomiarowej np. na kanale przegladowym. Takie stanowisko nalezy wyposazy¢ w obrotnice
oraz plyty rozluzniajace, obydwa elementy mogg by¢ zamontowane w specjalnie wykonanych
zaglebieniach lub moga by¢ zamontowane do tawy pomiarowej, doposazonej o najazdy
odpowiednio do obrotnic i ptyt rolkowych. Podczas montazu plyt i obrotnic nalezy pamigtac o
ich wypoziomowaniu z doktadnoscia podang powyzej.

Sprawdzi¢ stan elementéw sprezystych i tlumigcych zawieszenia, poprzez kilkakrotne
delikatne nacis$nigcie reka na przéd i1 tyt pojazdu. Nastepnie sprawdzi¢ czy po kilku
wahnigciach nadwozia pojazd ustabilizuje si¢ w pozycji poziomej, w przypadku stwierdzenia
nieprawidlowosci wystepujace usterki usuna¢ przed dokonaniem pomiardw.

Sprawdzi¢ czy nie wystepuje nadmierny luz w ukladzie zawieszenia 1 w ukladzie
kierowniczym. W przypadku stwierdzenia usterek nalezy je usungé przed dokonaniem
pomiarow.

Sprawdzi¢ rozmiar opon 1 skontrolowaé ci$nienie w ogumieniu, aby ciSnienie w nie
nagrzanych oponach i rozmiar opon byt zgodny z zaleceniami producenta badanego pojazdu.
W razie potrzeby skorygowac¢ warto$¢ cisnienia.

Skontrolowa¢ czy nie wystepuja nadmierne bicia promieniowe lub osiowe kol, czy obrecze
felg nie sg zdeformowane. W przypadku stwierdzenia powyzszych nieprawidtowosci, w celu
przeprowadzenia pomiaru uszkodzone koto zamieni¢ z kotem zapasowym.

Ustawi¢ pojazd na stanowisku pomiarowym pami¢tajac o tym aby przednie kota byly na
srodku zablokowanych obrotnic, a tylne na srodku ptyt rozluzniajacych.

Po prawidlowym ulozeniu samochodu pozostawi¢ pojazd z dzwignia biegéw w potozeniu
,luz” oraz ze zwolnionym hamulcem recznym.

Doprowadzi¢ do prawidtowego utozenia zawieszenia poprzez delikatne, kilkukrotne ugigcie
nadwozia. Wizualnie ustawi¢ koto kierownicy w kierunku do jazdy na wprost.

Zamontowa¢ uchwyty z glowicami na kotach 1 zablokowac¢ zaciski na obrgczach uzywajac
pokretel. Dla obrgczy stalowych lub niskoprofilowych zaciski powinny by¢ zabezpieczone od
wewnatrz (1, rys.27); w przypadku obreczy stopowych zabezpieczy¢ zaciski od zewnatrz (2,
rys.27); dla obrgczy z plastikowymi oslonami zabezpieczy¢ =zaciski od wewnatrz
odwroconymi szpilkami (3, rys.27).

Jesli to konieczne, mozna uderzy¢ delikatnie zaciski kot, aby dopasowaé nos zacisku
pomiedzy obrecza a obrzezem opony.

Umiesci¢ glowice na sworzniu zaciskOw samocentrujacych tak, aby znalazty sie¢ we
wiasciwej pozycji.






11 WEACZANIE I WYLACZANIE MASZYNY

11.1 JEDNOSTKA CENTRALNA
Wiacz komputer PC i1 poczekaj na pojawienie si¢ ekranu gldéwnego (rys.28).

MAGNETI MARELLI AFTERMARKET
Plac Pod Lipami 5

e

Rys.28

Aby prawidtowo wylaczy¢ urzadzenie:
- powrdc¢ do ekranu pojawiajacego si¢ po uruchomieniu programu (rys.28) wcisnij
przycisk "F10"
- potwierdz wybierajac "F2" (rys.29)
- poczekaj, az komputer si¢ wylaczy.

Rys.29




& UWAGA

Nigdy nie wylqczaj urzqdzenia, gdy na ekranie znajduje sie¢ inna strona niz strona 7 logo,
poniewaz takie dziatanie moze spowodowacé uszkodzenie komputera. W przypadku takiego
zdarzenia, podczas ponownego wlgczenia komputera oprogramowanie zaigda od
uiytkownika wcisniecia jakiegokolwiek przycisku, aby wykonaé operacje "SCANDISK".
Operacja ta wykonywana jest w celu sprawdzenia czy komputer nie ulegl uszkodzeniu oraz,
jesli to konieczne, zmodyfikowania niektorych plikow, ktore mogly zosta¢ uszkodzone. Pod
koniec calego procesu, jesli program zostal uruchomiony normalnie, nie pojawiq si¢ Zadne
problemy. Natomiast, jesli pojawia si¢ jakakolwiek wiadomosé, ktora blokuje procedure
uruchamiania programu, skontaktuj si¢ 7 najblizszym serwisem.

11.2 GLtOWICE POMIAROWE
Wiacz glowice pomiarowe weciskajac przycisk zasilajacy znajdujacy si¢ na klawiaturze
(rys.26). Zielona dioda LED wskazuje, ze glowica jest wlaczona. Aby wylaczy¢ glowice
nalezy wcisng¢ ten sam przycisk zasilajacy.
Glowice pomiarowe moga réwniez wylaczy¢ si¢ automatycznie ("auto wylaczenie") za
pomoca specjalnej procedury oprogramowania, w nastgpujacych przypadkach (tylko dla
czujnikdéw zasilanych bateriami):
- jesli sprzet byt nieaktywny przez okoto 5 minut, bez komunikacji pomigdzy
czujnikami 1 jednostka centralng oraz bez wcisnietych przyciskow czujnikéw
- jesli sprzet byl nieaktywny przez okoto 10 minut, bez nagrywania katow 1/lub
wcisnigtym
klawiszem czujnikéw lub jednostki centralne;,
- gdy poziom mocy baterii spada ponizej minimalnej wartos$ci wymaganej dla operacji
(tylko dla czujnikoéw radiowych)

Dla prawidlowej 1 optymalnej pracy baterii glowic pomiarowych, zalecane jest aby
systematycznie co jaki$ czas roztadowywac je do tzw. ,,zera”. Producent zaleca co 15-30 dni
w zaleznosci od ilosci cykli tadowan (im czeSciej fadowane baterie tym czg$ciej nalezy je
roztadowywac). Aby caltkowicie roztadowac baterie, pozostaw wlaczone glowice 1 ustaw w
programie opcje¢ testu glowic.

W pelni natadowane baterie wytrzymuja do 8 godzin ciagtej pracy.



12 WARUNKI OGOLNE

Prosty interfejs urzadzenia powoduje, ze nauka obstugi jest szybka 1 fatwa. Procedury obstugi
sg ogoblnie ujednolicone w calym programie tak, jak przedstawiono to ponizej.

12.1 FUNKCJE WYBORU

Funkcje dostgpne w kazdym kontekscie programu sg ukazane jako specjalne ikony na pasku
menu na dole ekranu. Aby wybra¢ okreslong funkcje wcisnij przycisk (od F1 do F10)
wskazany przez okreslong ikong.

Aby umozliwi¢ i ulatwi¢ uzywanie urzadzenia, kazdy przycisk ma funkcje identyczne w
odniesieniu do tego samego typu polecenia w roznych kontekstach programu.

W szczeg6lnosci:

- F1 przywoluje wbudowang, Pomoc”.

- F2 rownoznaczny z ,,Esc”, umozliwia powrot do poprzedniego ekranu, z wyjatkiem
ekranu rozpoczynajacego, w przypadku ktérego powoduje opuszczenie programu i
powrdt do Windows.

- F3 réwnoznaczny z ,,Enter”, umozliwia przejscie do nastgpnego ekranu.

- F4 przywotuje ekran stanu ustawien, podzielony na logiczne grupy. Na przykiad:
jednostki pomiarowe, rozktad pomiaru danych itd. Opcje pokazywane sa zaleznie od
kontekstu w stosunku do punktu programu, w ktorym przycisk F4 zostat wcisniety.

- F10 powoduje powro6t do ekranu rozpoczynajacego. Wcisnigcie tego przycisku, gdy
monitor wyswietla ekran rozpoczynajacy, powoduje poprawne wylaczenie obydwu
programéw (programu obslugujacego urzadzenie do pomiaru geometrii oraz systemu
Windows) i zamknigcie systemu PC.

- F5-F9 funkcje tych przyciskow moga w granicach programu zmienia¢ si¢ zaleznie
od kontekstu

12.2 PRZESUWANIE POZYCJI NA LISCIE

Aby przesunaé 1 wybra¢ pozycje z listy (menu), takie jak baza danych, uzywaj kursorow na
klawiaturze |,1 i przyciskow (Page Up/Down). Czasami warto$ci te mogg by¢ wybierane
poprzez przesuwanie w gore 1 w dot pomiedzy polami za pomocag klawiszy F5 1 F6. W
niektorych przypadkach pozycja moze zosta¢ wybrana bezposrednio przez wpisanie na
klawiaturze pierwszej litery.

12.3 USTAWIENIA OPCJI
Opcje pojawiajace si¢ na ekranie zmienia si¢ przez wcisnigcie przyciskow F4 1 F5, uzyj
przyciskow "Tab", "Shift" + "Tab" aby przesuna¢ si¢ z jednej grupy opcji do nastgpnej 1
kursory |,1 aby przesuwa¢ indywidualne opcje w granicach wybranej grupy.
Weisnij klawisz F3 aby opusci¢ okno ustawiania (Setup) i zachowaé zmiany.
Kiedy system zada potwierdzenia wyboru, mozna:
- wybra¢ F2 jezeli nie chcemy zachowa¢ zmian,
- wybra¢ F3 aby potwierdzi¢ dokonane ustawienia,
- wybra¢ F4 aby porzuci¢ procedurg zapisu i pozosta¢ w oknie ustawien.
Tabela ponizej wskazuje rozne ikony oraz odpowiadajgce im funkcje.
Kazda ikona informuje rowniez o zastosowanym klawiszu funkcyjnym.



SYMBOL

OPIS FUNKCJI

Przywotanie Pomocy

Opuszczenie Pomocy

Opuszczenie programu i powrdt do pulpitu Windows (dostepne tylko z okna
startowego)

Powrdt do poprzedniego ekranu

Opuszczenie okna potwierdzen bez zachowywania zmian ustawien (dostepne
tylko w oknie potwierdzen)

Opuszczenie okna potwierdzen z zachowaniem zmian ustawien

Nieréwnomierno$¢ zbieznosci

¥
CF7~
-
CFrz>
<~
CFz>
X
Y/
==

Regulacja nierownomiernosci zbieznosci

0

)

Przejscie do nastgpnego ekranu

Opuszczenie okna potwierdzen z zachowaniem zmian ustawien (dostepne
tylko w oknie potwierdzen)

Opuszczenie okna potwierdzen i potwierdzenie dokonanego wyboru

121%1<

Porzucenie okna potwierdzen i1 powro6t do pracy lub wyboru ustawien
(dostepne tylko w oknie potwierdzen)

;

i

Resetowanie licznika wykonanych pomiarow

Przywotanie ekranu wyswietlajacego stan ustawien (0Okno glowne);
przywotanie okna zwigzanego z kontekstem (w oknie roboczym)

X &

Opuszczenie okna potwierdzen bez zapisu zmian




Opuszczenie okna potwierdzen z zapisem zmian

Porzucenie okna potwierdzen i powro6t do pracy lub wyboru ustawien
(dostepne tylko w oknie potwierdzen)

Automatyczna identyfikacja modutu radiowego

Ustawienia sterowania modutem radiowym jednostki centralne;j

Ustawienia sterowania modutem radiowym czujnikow glowic

Zmniejszenie rozmiaru $rednicy obreczy kota

Przewijanie w dot do nastgpnej pozycji na liscie (dostgpne tylko w oknie z
lista opcji)

Pomiar odpowiedniej osi pojazdu przy podniesionych kotach

Zakonczenie pomiaru osi pojazdu przy podniesionych kotach

Wyswietlenie nastgpnej strony - okna ktore zawieraja dtuzsze opisy dzielone
sg na strony (np. Pomoc)

Wyswietlenie okna karty (dostgpne tylko w oknie diagnostycznym)

Wyswietlenie okna zarzadzania wynikami pracy

Kasowanie aktualnie zapisanych w pamigci wartosci katéw kierownicy

Wiaczenie/wytaczenie funkcji pomiaru maksymalnego kata skretu (dostepne
tylko w przypadku uzywania obrotnic elektronicznych)

Drukowanie aktualnej strony




Tworzenie kopi zapasowej danych programu

i
— ‘ Odtworzenie kopi zapasowej danych programu
CF5-
3
Zapis ustawien tworzenia kopi zapasowej
C F6-

Ustawienie standardowej komunikacji radiowej 2.4 GHz

Przeltaczanie pomigdzy wynikami kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy,
catkowitg zbieznoscig i nierownolegtoscia osi (dotyczy przedniej osi)

Przetaczanie pomiedzy wynikami kata pochylenia, r6znicg rozstawu osi

CF6- pojazdu i nierownolegto$cia osi (dotyczy osi tylnej)

E]':>E] Dostep do procedury aktualizacji oprogramowania o dodatkowe programy,
CF6> za pomocg karty (procedura serwisowa)

@ Uruchamia procedurg przednich spojlerow (aktywny tylko gdy przednie
(=" poprzeczne sensory nie komunikuja si¢)

E Uruchamia procedurg kalibracji zera

CF6-

W Kasuje wybrane dane (marka, pojazd, klient)

ﬁh? Wgranie danych ostatniego klienta zapisanych w pamiegci

CF6 -

ﬁk‘ Brak jakichkolwiek danych do wgrania

Zwigkszenie rozmiaru $rednicy obreczy kota

Przewijanie w gore do nastgpnej pozycji na liscie (dostepne tylko w oknie z
lista opcji)

Przywotanie okna umozliwiajgcego modyfikacje danych klienta, pojazdu

Wyszukiwanie w zapisanej bazie danych (marka, pojazd, klient) po
okreslonych informacjach np. nr.rej., klient lub operator




Wymiana danych pomigdzy komputerem a (opcjonalnie) urzadzeniem do
pomiaru wysokos$ci podwozia i katow

Wyswietlenie okna z danymi pojazdu

Uruchamia procedure tylnych spojlerow (aktywny tylko gdy tylne
poprzeczne sensory nie komunikujg si¢)

Wyswietla okno z ustawieniami pojazdu, pokazuje jak regulowac
poszczegolne katy w pojezdzie

Rozpoczyna procedure zerowania czujnikoéw i petna kalibracje gtowic

Usuwa wybrane lub wprowadzone przez uzytkownika dane (marka, pojazd,
Klient)

Otwiera okno zarzadzania danymi klienta

Drukowanie wynikow koncowych

Ustawienie danych pomiarowych podwozia w milimetrach

Ustawienie danych pomiarowych podwozia w stopniach

Wykonuje procedure sprawdzania kalibracji elektronicznej gtowic

Wyswietla okno do wpisania nowego klienta, pojazdu

Wyswietla okno ustawiania modutu radiowego

Otwiera okno zarzadzania danymi operatora

Wyswietla okno z lista aktywnych okienek — przydatne do przetagczania
pomiedzy oknami

60 00 098 S0 9 9K 9B 98 98 9 R o

Program serwisowy (demo, kierownica, kalibracja, test, serwis)




Przywotuje okno wyboru pojazdu z bazy danych

ey

m Wykonuje procedure sprawdzania kalibracji mechanicznej glowic

: m"
a—00 ,»Szybki pomiar” z pominigciem bazy pojazdow
@GU-UU Zablokowanie danych w celu umozliwienia wypoziomowania glowic

Odblokowanie wcze$niej zablokowanych danych

il

Otwarcie i modyfikacja aktualnych danych klienta i pojazdu

!

Przerwanie aktualnego pomiaru i powr6t do strony glowne;j

Wyjscie z programu gléwnego 1 z Windowsa — procedura wytgczania
(dostepna tylko z ekranu startowego)

1 ke 3

Powrot do okna, ktore otwiera liste opcji (dostepne tylko w oknach z lista
opeji)

‘3

7.

Tabela ponizej wskazuje rozne ikony oraz odpowiadajace im funkcje. Kazda ikona informuje
rowniez o zastosowanym klawiszu funkcyjnym, ktore otwiera liste¢ opcji (dostepne tylko w
oknach z listg opcji).

MENU DOSTEPNE W OBSZARZE ROBOCZYM

SYMBOL OPIS FUNKCJI
‘ { “1 | Podsumowanie danych: (Wyswietla okno podsumowujace dostepne dane
e | dla aktualnego pojazdu)
AP e .
ave Baza danych: (Wyswietla okno wyboru pojazdu z bazy danych)
BD
@ 1 | Podsumowanie bazy danych: (Wyswietla okno z danymi nastawczymi
-] | aktualnego pojazdu pobranymi z bazy danych)




Kat skretu: (Wyswietla okno do pomiaru kata wyprzedzenia sworznia
zwrotnicy, kata pochylenia sworznia i maksymalnego kata skretu)

Tylna o$: (Wyswietla okno pomiaru danych tylnej osi)

Przednia o§: (Wys$wietla okno pomiaru danych przedniej osi)

Obciazenie i paliwo: (Wyswietla okno z informacjami na temat
obcigzenia pojazdu i stanu paliwa — dostepne tylko dla pojazdéw ktére

tego wymagajg)

Rozstaw osi: (Wyswietla okno zawierajace pomiary rozstawu osi i
wymiary osi dla badanego pojazdu)

Poprzednie pomiary: (Wyswietla okno z lista zapisanych poprzednich
pomiaré6w w celu poréwnania z aktualnym)

Nieré6wnomierno$¢ zbieznosci: (Wyswietla okno do ustawiania
nierownomierno$ci zbieznosci)

MENU DOSTEPNE W OBSZARZE SERWISOWYM

SYMBOL

OPIS FUNKCJI

Demo: (Ustawia program w wersj¢ demo, bez uzycia glowic)

Ustawianie ukladu kierowniczego: (Rozpoczyna procedure ustawiania
kierownicy)

Kalibracja czujnikéw glowic: (Wyswietla okno wyboru czujnikow
glowic oraz procedury kalibracji)

Test czujnikow glowic: (Wyswietla okno testu czujnikéw glowic)

Pomoc techniczna: (Wyswietla okno diagnostyki, ustawienia czujnikow,
odczyt ustawien karty smart oraz ustawienia modutu radiowego)

Licznik wykonanych pomiarow: (Wyswietla informacje na temat ilosci
wykonanych pomiarow przez urzadzenie — funkcja blokowana hastem)




Regulacja radarowego systemu kontroli odleglo$ci: (Wyswietla okno
regulacji czujnikéw odlegtosci) — funkcja opcjonalna

Zapis danych: (Wyswietla okno z manualna lub automatyczna procedura
zapisu danych)

Odczyt danych: (Wyswietla okno z procedurg odczytu zapisanych
danych)

MENU DOSTEPNE W OBSZARZE KOMPENSACJI

SYMBOL

OPIS FUNKCJI

Kompensacja 3-punktowa: (Procedura ta zapisuje trzy pozycje dla
kazdego kota: 0-90-180°). Wykonywana jest na podniesionym pojezdzie.
Kompensujac jedno koto pozostate nie musza mie¢ zatozonych gltowic.

Kompensacja przez przetoczenie: (Procedura ta nakazuje przetoczenie
pojazdu 0 90° w tyt i o tyle samo do przodu. Nie wymaga ona podnoszenia
pojazdu.)

Ominiecie kompensacji: (Procedura pomija kompensacj¢ i przechodzi do
okna roboczego)

Woczytanie kompensacji: (Przywraca dane z ostatnio przeprowadzonej
kompensacji. Zwykle uzywana gdy chcemy przywota¢ dane kompensacji
bez jej ponownego wykonywania, np. podczas utraty zasilania urzadzenia)

MENU DOSTEPNE W OBSZARZE STEROWANIA RADIOWEGO

SYMBOL

OPIS FUNKCJI

Automatyczne wyszukiwanie modulu radiowego: (Otwiera okno w celu
automatycznej identyfikacji modutu radiowego podlaczonego do
urzadzenia)

2.4 GHz modul serwisowy: (Otwiera okno w celu sprawdzenia
urzadzenia i czujnika modutu radiowego dla czestotliwosci 2.4 GHz)




13 EKRAN BLEDU

W przypadku pojawienia si¢ btedu komunikacji (glowica jest wylaczona) lub pomiaru
(przeszkoda pomigdzy dwoma czujnikami), wyswietli si¢ ekran pokazany na rysunku 30.
Ilustracja pokazuje dwie osie pojazdu, z linig i strzatkg wskazujaca czujniki, na ktorych
wystapit blad. W takim przypadku nalezy usung¢ przyczyne btedu aby moéc dalej pracowad
(wlaczy¢ czujniki lub oczysci pole ich dziatania). Jesli to nie pomoze nalezy powrdci¢ do
menu gtdwnego 1 opusci¢ program a nastepnie wezwac serwis.

Podczas pracy w funkcji demo (bez czujnikéw), program ignoruje btedy pomiaru i transmisji
danych ze wzgledu na brak czujnikow.

Aby przej$¢ do funkcji demo nalezy z ekranu startowego wybraé F8 (obszar serwisowy) a
nastgpnie zadana funkcje. W tej sytuacji w prawym gornym rogu wyswietlana jest specjalna
ikona a dane pomiarowe sg przypadkowymi danym. W celu powrotu do statusu roboczego
maszyny nalezy powtorzy¢ taka sama procedurg.

Rys.30



14 EKRAN STARTOWY

W ekranie startowym aktywne sg nastepujace funkcje (rys.31):
- F1  pomoc
- F2 wyjécie z programu do systemu Windows - nalezy wpisa¢ EXIT (rys.26b)
- F3 przejscie do nastgpnego ekranu (mozna takze nacisng¢ klawisz Enter)
- F4 ustawienia programu (jednostki, jezyk itd.)
- F6 wgranie ostatniego zapisanego pomiaru
- F8 program serwisowy (demo, kalibracja itd.)
- F9 ,»3zybki pomiar” — z pomini¢ciem bazy pojazdoéw
- F10 wyjScie z programu i zamkniecie systemu Windows (wylgczenie komputera)

Wprowadz hasto

v 6|

X
CFz> Cra-> CFa-

Rys.31

W ekranie startowym funkcja F4 pokazuje wszystkie dostepne ustawienia, ktére mozna
skonfigurowaé przed rozpoczgciem procedury pomiaru geometrii pojazdu. W pozostatych
oknach roboczych, wybierajac funkcje F4 mozna wys$wietli¢/ustawi¢ opcje odpowiednie dla
aktualnego okna roboczego.



15 OKNO ROBOCZE

Ekran ten pojawia si¢ automatycznie, jesli w opcjach menu baza danych pojazdow zostata
ustawiona jako kolejna operacja po wyswietlaniu ekranu startowego.

Aby wybra¢ marke pojazdu postepuj zgodnie z instrukcjami opisanymi w rozdziale "Uwagi
ogo6lne".

arndard )0, ecord
Nr rejestr.: | A/ hméwienie::]
Producent: [+L74 R00 = A4
e e
Pierwsza rejestracja: |:] Data:
Operator: Nazwisko: [ |v Imie: v
Reklamacja lub powéd
pomiaru | |
|Klient: Nazwisko: \/ Imie: \ /
! Telefon: |
Adres: |
Miasto: | Wojewédztwo:
Opony przéd L przéd P tytL tyt P
Zmierzone ciénienie (zimne) baryipsikPa [ |(bar) [ |(bar) [ (bar) [ |(bar)
Glebokos¢ bieznika (mm) [ |tmm) [ Jtmm) [ |(mm)

@1@' === 1&@'
CF7> ' Crzs
Rys.32

W oknie tym dostepne sa nastgpujace funkcje (rys.32):

F1  pomoc

F2  powrdt do poprzedniego ekranu

F3 (lub Enter) przejscie do nastgpnego ekranu

F4 konfiguracja programu

» Jednostki pomiarowe

= Cisnienie (Bar, Psi)
= Mile/kilometry na zegarze

» Okno robocze

F5
F6
F7
F8
F9
F10

=  Tryb minimalny

= Tryb pelny

zarzadzanie wynikami pracy
zarzgdzanie danymi pojazdu
zarzadzanie danymi Klienta
zarzadzanie danymi operatora
wybor pojazdu z bazy danych
powr6t do strony glowne;j

Podczas wprowadzania danych klienta i pojazdu, program sprawdza czy dane te istnieja juz w
pliku. Jezeli powyzsze dane wprowadzane sg po raz pierwszy, system zada okre$lenia czy
maja one by¢ zapisane. Jezeli wprowadzane informacje juz istnieja, strona zostanie
automatycznie uzupetniona poprzednimi danymi.



16 ZARZADZANIE OKNEM ROBOCZYM

Aby otworzy¢ okno nalezy wcisng¢ klawisz F5 z okna roboczego. —
Ukaze si¢ wtedy lista zapisanych pomiaréw w pliku. \HE}‘
CFs-

W tym ekranie sg aktywne nastgpujace funkcje (rys.33):
- F1  pomoc
- F2  powrdt do poprzedniego ekranu
- F3  (lub Enter) potwierdzenie wyboru operacji i przejscie do nastgpnego ekranu
- F4  konfiguracja programu:
Data;
Klient;
Numer rej. pojazdu;
Operator;
Numer zamowienia
- F5  wydruk
- F6  zaawansowane wyszukiwanie zapisanymi pomiarami (filtrowanie)
- F7  kasowanie wybranych pomiaréw
- F10 powr6t do strony rozpoczynajacej

Zarzgdzanie wpisami z regulacji
e

15/11/2010 - 12:48 SK 92187

Rys.33

B A4



17 OKNO WYBORU ZAPISANYCH POJAZDOW

Aby otworzy¢ okno nalezy wcisng¢ klawisz F6 z okna roboczego.
Wyswietlona zostanie lista zapisanych pojazdéw (rys.34). _@

ALFA ROMEO 159 Whpis pojazdu

e
Nrrejestr.: Producent ~  Informacie:

| SK 92187 22591 FIAT DOBLO’ CARGO PAS

Rys.34

W ekranie tym dostepne sg funkcje:
- F1  pomoc
- F2  powr6t do poprzedniego ekranu
- F3 (lub Enter) potwierdzenie wyboru operacji i przejscie do nastgpnego ekranu
- F5 wydruk
- F6 edycja danych pojazdu wybranego z listy
- F7 kasowanie wybranych pomiaréw
- F8  wprowadzenie nowego pojazdu
- F10 powrdt do strony rozpoczynajacej



18 OKNO WYBORU ZAPISANYCH KLIENTOW

Aby otworzy¢ okno nalezy wcisng¢ klawisz F7 z okna rozpoczynajacego.
Wyswietlona zostanie lista klientow dostepnych w pliku (rys.35). |-W‘
Cr7—

ALFA ROMEO 159

TALCOM

W ekranie tym dostepne sg funkcje:
- F1  pomoc
- F2  powr6t do poprzedniego ekranu
- F3 (lub Enter) potwierdzenie wyboru operacji i przejscie do nastgpnego ekranu
- F5 wydruk
- F6 edycja danych klienta wybranego z listy
- F7 kasowanie danych klienta
- F8  wprowadzenie nowego Klienta
- F10 powrdt do strony rozpoczynajacej



19 OKNO WYBORU OPERATORA

Aby otworzy¢ okno nalezy wcisng¢ klawisz F8 z okna rozpoczynajacego.
Wyswietlona zostanie lista operatoréw dostgpnych w pliku (rys.36). |-dﬂ

Cre-

ALFA ROMEO 159 Wpis operatora

= e

e

Rys.36

W ekranie tym dostgpne sg funkcje:
- F1  pomoc
- F2 powrét do poprzedniego ekranu
- F3 (lub Enter) potwierdzenie wyboru operacji i przej$cie do nastepnego ekranu
- F5  wydruk
- F6 edycja danych operatora wybranego z listy
- F7 kasowanie danych operatora
- F8 wprowadzenie nowego operatora
- F10 powrdt do strony rozpoczynajacej



20 OKNO MODYFIKAC]JI Il WPROWADZANIA DANYCH

&

Okna te odnoszg si¢ do:
- Marek pojazdow w bazie danych (marki wprowadzone przez operatora)
- Modeli pojazdéw w bazie danych (modele wprowadzone przez operatora)
- Klientow w pliku
- Pojazdow w pliku
- Operatoréow w pliku

Aby wprowadzi¢ lub nanie$¢ zmiany, nalezy:

- wybraé pole, ktore ma by¢ zmieniane/wprowadzone, uzywajac klawiszy ,,Tab"

,»Shift" +  Tab" (jezeli okno zawiera wigcej niz jedno pole)
- wprowadzi¢ nowe warto$ci/opis
- potwierdz prawidlowe warto$ci

Aby potwierdzi¢ dokonane zmiany i opusci¢ okno, nalezy:
- wecisng¢ klawisz F3 - pojawi si¢ zadanie potwierdzenia zachowania zmian
- wecisng¢ F3, aby potwierdzié¢

Jezeli nie chcemy zapisywac¢ dokonanych zmian nalezy wcisna¢ klawisz F2.

Dane nowych klientéw lub nowych pojazdéw moga by¢ takze wprowadzane na koncu
procedury pomiaru geometrii pojazdu lub jej regulacji (rys.37).

VOLKSWAGEN PHAETON V6/V6TDI Wydruk e A
Klient: 26571
Nr rejestr.: Przebieg: km
Uwagi:

Baza danych

) __ Zalecane - Tolerancja +Tolerancja Pomiarwstepny ~ Pomiar koricowy
0§ PRZEDNIA L P L P L P
Zbieznosé catkowita — 00°00°
Zbieznos¢ potowkowa 00°00" 00°00"
Kat pochylenia kota 00°00" 00°00°
Kat wyprz. sworz. zwrot. Czy chcesz zapisac dane pomiarowe?
Kat pochyl. sworz. zwrot.
Kat sumaryczny
ROz, katow skretu przy 207
Maks. wew. kat skretu
Maks, zew. kat skretu
Przesuniecie kot 00°00"
0S TYLNA | ‘ (—\ @ ‘ - L P
Zbieznosé calkowita ] o SR | 00°00"
Zbieznosc¢ potowkowa ’ . 00°00" 00°00
Kat pochylenia kota -01°05* -01°05" -00°45" +00°45" 00°00" 00°00" 00°00" 00°00°
Przesuniecie kot 00°00" 00°00"
Odchyl, osi jazdy od osi sym. 00°00" 00°00"
Roznica rozstawu kot 00°00" 00°00'

‘ ) @ 123 I|
: : ABC g % y &

it By | hidy bty | ki | by | fidw | il | P EtG

Rys.3

-~

lub



21 OKNO WYBORU MARKI I MODELUPOJAZDU

Aby otworzy¢ okno nalezy wcisng¢ klawisz F3 (lub Enter) z menu gtownego.

. : : CF3-
W oknie tym aktywne sg nastepujace funkcje (rys. 38, 38a, 38b):

- F1 pomoc
- R2 powrdt do poprzedniego ekranu
- F3 (lub Enter): potwierdzenie wyboru marki i modelu pojazdu
- F4 konfiguracja:
» Marka/model
e wszystkie dostgpne marki;
o marki tylko z pierwotnej bazy danych;
e marki tylko zdefiniowane przez uzytkownika w osobistej bazie danych
» Rynki
Argentyna
Brazylia
Chiny
Europa
Japonia
Korea
Azja
Afryka Pétnocna
Ameryka Potnocna
Oceania
Afryka Potudniowa
Ameryka Potudniowa
» Kolejnosc listy
e alfabetyczna
e wedhlug daty
» Opis pojazdu
¢ handlowy
e producent
- F6 edycja poprzednio wprowadzonego pojazdu (funkcja aktywna tylko dla
pojazdow wprowadzonych przez uzytkownika)
- F7 usunigcie poprzednio wprowadzonego pojazdu (funkcja aktywna tylko dla
pojazdow wprowadzonych przez uzytkownika)
- F8 wprowadzenie nowego pojazdu (zobacz rozdziat ,,Okno
wprowadzania/zmian”)
- F10 powrdt do menu gléwnego



EUROPE Baza danych
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A OSTRZEZENIE

W celu poprawnego funkcjonowania bazy pojazdow, w czytniku kart (modut radiowy lub
urzqdzenie zabezpieczajgce) musi znajdowac sie klucz zabezpieczajgcy w postaci karty SIM.
Karta ta jest zawsze umieszczana w tym czytniku przez dostawce urzgdzenia. MozZe sig
Jjednak zdarzyé, e karta ta bedzie uszkodzona lub w ogole jej nie bedzie. W tym przypadku
nalezy niezwlocznie skontaktowadé sie 7 serwisem.

- Podczas uruchamiania program sprawdza czy karta SIM jest w czytniku 1 dziata
prawidlowo. Jezeli karta nie zostaje wykryta, pokazuje si¢ komunikat jak na  rysunku
39. W tej sytuacji dostepny jest tylko tryb demo.

- Nalezy sprawdzi¢ czy czytnik kart jest prawidtowo podpiety i czy karta SIM jest
prawidtowo wlozona.

Main Smart Card not ready or reading device not found.
Check Hardware, insert Main Smart Card and restart the
PC.

Y Ny

CF2> | (Fas GFd>

Rys.39

SKROTY UZYWANE W BAZIE DANYCH

/ Oddziela r6zne modele pojazdow
4WD Naped na cztery kota

4WS Sterowanie czterema kotami

4x4 Naped na cztery kota

8565050+  Od tego numeru podwozia

8565050- Do tego numeru podwozia

ALU Kota ze stopow lekkich

AS System pneumatycznego zawieszenia
HS System hydraulicznego zawieszenia
CAB Zabudowany lekki pojazd dostawczy
CABR. Samochdd ze sktadanym dachem
CYL Cylindry

DR Drzwi

ESTATE Wersja kombi

FWD Naped na przednie kota

HD Wysokowydajny lub sportowy

LHD Uktad kierowniczy lewostronny

PAS Wspomaganie uktadu kierowniczego




R

RHD
BT

RT
RWD

S
SPORT
SLS
SW

T

TD

TDI

XP

IRS

IFS
SPS
SWB
MWB
LWB
MM/AA+
MM/AA-
RS

AT

TA

TS
LOA
PLO
UNL
AB

Radialny

Uktad kierowniczy prawostronny
Opona ,,BIAS"

Opona radialna

Naped na tylne kota

Specjalny lub sportowy
Sportowy

Samopoziomujgce zawieszenie
Wersja kombi

Turbo

Turbo diesel

Turbo diesel z wtryskiem
Konwencjonalny typ opony
Niezalezne tylne zawieszenie
Niezalezne przednie zawieszenie
Zawieszenie sportowe

Krotki rozstaw 0si pojazdu
Sredni rozstaw 0si pojazdu

Dtugi rozstaw osi pojazdu

Po wskazanej dacie (miesigc/rok)
Przed wskazang datg (miesigc/rok)
Sztywne zawieszenie
Automatyczna skrzynia biegow
Podwdjna o$

Pojedyncza o$

Zaladowany

Czesciowo zaladowany
Rozladowany

Stabilizator poprzeczny



22 KOMPENSACJA (ROC)

Kompensacja jest procesem eliminujacym niekorzystny wplyw na pomiar geometrii
wszelkich odksztatcen obreczy. Procedura kompensacji moze by¢ przeprowadzana na dwa
sposoby: na samochodzie podniesionym, gdzie kompensacja przeprowadzana jest na
kazdym kole osobno, lub na samochodzie postawionym na stanowisku gdzie kompensacje
przeprowadza si¢ na wszystkich kotach rownoczesnie. Istnieje takze mozliwos¢ pominigcia
procedury kompensacji, jednakze zostaniemy pozbawieni pewnosci, ze felgi na ktérych
przyjechal pojazd sa rowne i nie posiadajg zadnych odksztalcen.

Dostepne opcje kompensacji (rys.40):
3-punktowa (podniesiony pojazd)
,,Push” (przemieszczanie pojazdu)
pomini¢cie Kompensacji
wczytanie kompensacji

VOLKSWAGEN PHAETON V6/V6TDI Wybér kompensacji bicia

Kompensacja przez przetaczanie

Pominiecie kompensacji

W ekranie tym aktywne sg nastepujace funkcje:
- F1 przywotanie pomocy
- F2  powr6t do poprzedniego ekranu
- F3 rozpoczynanie procedury kompensacji (przejscie do nastepnego  ekranu, jesli
wybrana zostanie procedura pominigcia lub wezytania kompensacji)
- F4  ustawienie zgdanego typu procedury kompensacji i wybor jednostek wagi:
» Kompensacja
= 3 punktowa
» przemieszczenie pojazdu
» pominiecie kompensacji
= wczytanie kompensacji

» Jednostki
= Kilogramy
=  Funty

- F5  przewijanie w dot listy dostepnych opcji



- F6  przewijanie w gore listy dostgpnych opcji
- F10 powrot do ekranu rozpoczynajacego.

22.1 KOMPENSACJA 3 PUNKTOWA (PODNOSZENIE POJAZDU)
1. Podnies$ pojazd.
2. Sprawdz, czy jest mozliwe swobodne obracanie kotami (lub jednym kolem) oraz czy
glowice pomiarowe sg wlaczone, wypoziomowane i nie zablokowane.
3. Aby uruchomi¢ procedure wcisnij przycisk kompensacji na ktorejkolwiek z gtowic
pomiarowych.

Na ekranie pojawi si¢ klepsydra w celu wskazania uruchomienia pomiarow; kiedy
klepsydra zniknie a pojawi si¢ wiadomo$¢ "OK" wtedy poczatkowa pozycja (0°) na
wybranym kole zostanie zachowana w pamigci. Wazne jest aby nie dotykaé glowic
pomiarowych podczas fazy odczytywania danych pomiarowych.

4. Obro¢ recznie koto o0 90° zgodnie z instrukcjami (rys.41).

FIAT DOBLO’ CARGO PAS Kompensacja

D5 e s o e
@lc—\lh lb@(—\

Rys.41

5. Wybierz ponownie przycisk kompensacji i poczekaj na sygnat dzwickowy oraz
pojawienie si¢ wiadomosci "OK", wskazujacej, ze pozycja "90°" zostala zachowana w
pamigci.

6. Obré¢ recznie koto o kolejne 90° w tym samym kierunku (rys.42). Obracaj koto
zawsze 1 tylko w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

7. Wybierz przycisk kompensacji i poczekaj na sygnat dzwickowy oraz pojawienie si¢
wiadomosci "OK", wskazujacej, ze pozycja "180°" zostata zachowana w pamigci.

8. Powtorz kroki 3, 4, 5, 6, 7 dla pozostatych kot.



FIAT DOBLO’ CARGO PAS Kompensacja

Kota moga by¢ obracane wylacznie w kierunku zgodnym do ruchu wskazéwek
zegara.

Kompensacja kota moze by¢ powtdrzona przez wcisnigcie przycisku kompensacji
odpowiedniego sensora.

Mozliwe jest wykonanie kompensacji rownoczesnie na wigcej niz jednym kole; wazne
jest, aby nie wykonywa¢ procedury rownocze$nie na dwoch kotach z jednej strony
(np. przedniego prawego kota i tylnego prawego kota).

Zwracaé szczegolng uwage, aby glowica zamocowana na kompensowanym kole byta
wypoziomowana (rys.43).

Jezeli glowice beda wylaczone (z r6znych powoddéw) to pokaze si¢ komunikat jak na
rysunku 44.

FIAT DOBLO’ CARGO PAS Kompensacja




FIAT DOBLO’ CARGO PAS Kompensacja

22.2 KOMPENSACJA PRZEZ PRZETOCZENIE POJAZDU

1.

2.

Sprawdz, czy jest mozliwe swobodne obracanie kotami oraz czy glowice pomiarowe
sg wlaczone, wypoziomowane i niezablokowane.

Aby uruchomi¢ procedurg wcisnij przycisk kompensacji na ktorejkolwiek z glowic
pomiarowych. Na ekranie pojawig si¢ cztery klepsydry w celu wskazania
uruchomienia pomiarow. Kiedy klepsydry znikng a pojawi si¢ na czterech kotach
wiadomos¢ "OK", pomiar poczatkowej pozycji (0°) bedzie kompletny na wszystkich
kotach.

Przemies$¢ pojazd tak, aby obroci¢ kota w przyblizeniu o 90° (rys.45).

Kompensacja

Poczekaj na sygnal dzwigkowy oraz pojawienie si¢ wiadomosci "OK" wskazujacej, ze
pozycja "90°" zostata zapisana w pamieci dla wszystkich kot.

Przemie$¢ pojazd z powrotem do pierwotne] pozycji, powodujgc obrot kot w
przyblizeniu o0 90° w przeciwnym kierunku (rys.46).



Kompensacja

Rys.46

6. Poczekaj na sygnat dZwigkowy oraz ponowne pojawienie si¢ wiadomosci "OK",
wskazujacej, ze pozycje "0°" wszystkich kot zostaty zachowane w pamigci.

Na zakonczenie procedury kompensacji, ekran pokaze ikony przedstawiajace operacje, ktore
nalezy wykona¢ (rys.47):

- Opus¢ pojazd (tylko dla procedury 3 punktowej)
- Ustaw zawieszenie poprzez dociskanie pojazdu

- Zablokuj kota uzywajac blokady pedatu hamulca
- Zablokuj glowice pomiarowe

Po ich wykonaniu 1 wcisnigciu klawisza F3 program zakonczy kompensacje i przejdzie do
kolejnego ekranu.

| Przygotowanie pojazdu e ‘ A




23 OKNO WYSOKOSCI PODWOZIA

Po wykonaniu procedury kompensacji moze si¢ zdarzy¢, ze bedzie trzeba okresli¢ dodatkowe
parametry badanego pojazdu takie jak wysoko$¢ podwozia (rys.48). Operator musi wybraé
wartosci wysokosci z wyswietlanych tablic, ktore sa dopasowane do badanego pojazdu,
niejednokrotnie postugujac si¢ dzialaniami matematycznymi (zazwyczaj jest to roznica
pewnych wysokosci zawieszenia).

RENAULT LAGUNA Il K74 17" Wysoko$¢ podwozia

R1-W1

W oknie tym aktywne s3 nastepujace funkcje:

- F1  przywolanie pomocy

- F2 cofnigcie do poprzedniej strony

- F3 (lub Enter): przejscie do kolejnego ekranu w ustalonej kolejnos$ci dziatania

- F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego.
W niektorych przypadkach dokonywanie wyboru nie jest konieczne poniewaz zamiast dzialan
matematycznych stosuje si¢ obcigzenie pojazdu (rys.49). Producent danej marki zaleca
stosowanie obcigzen poszczeg6lnych osi z uwzglednieniem bagaznika i baku paliwa.

OPEL-VAUXHALL VECTRA C Load and fuel level examination




24 OKNO PODSUMOWANIA DANYCH

Pokazuje wartosci bazy danych dla wybranego pojazdu i pozwala na zmiang $rednicy obreczy
kota za pomoca klawiszy F5 i F6 (rys.50).

FIAT DOBLO' CARGO PAS Podsumowanie danych z bazy

Kod: 22591

Informacje: FIAT DOBLO® CARGO PAS

Rok 2000 Rok koncowy: ==

Srednica odniesienia: 14" Moc 90 Nm Dopuszczalna no$nosé
Rozstaw osi L 2566.0mm osiP 2566.0mm  Poziom paliwa 100%
0S PRZEDNIA =7 ja  +T j

L P Rozstaw kot 1495.0mm

Zbieznosé catkowita -00°10° -00°10° +00°10° Obrecze 5.5)x14
Zbieznos¢ potéwkowa -00°05"  -00°05" -00°05" +00°05" Opony 175/70 R 14
Kat pochylenia kota -00°20' -00°20' -00°30° +00°30" Cisnienie 2,6 bar

Kat wyprz. sworz. zwrot. +03°06"  +03°06" -00°30" +00°30" Roznica wagi

Kat pochyl. sworz. zwrot. Obciazenie

R6z. katow skretu przy 20°

Maks. wew. kat skretu 2 8 If.“

Maks. zew. kat skretu

Biad symetrii
O0S TYLNA -T ja  +T

L P Rozstaw kot 1496.0mm

Zbieznosé catkowita 00°00" -00°10" +00°10" Obrecze 5.5Jx14
Zbieznosé potéwkowa 00°00°  00°00" -00°05" +00°05" Opony
Kat pochylenia kota 00°00°  00°00° -01°00" +01°00° Cignienie 3bar
Btad symetrii Réznica wagi

Odchyl. osi jazdy od osi sym. Obciazenie

CFr7> 'Crz> ' Cra> ' Cras | Cra> | Cre> | Gz | Cra> | Cro> | (Fero>

Rys.50

W oknie tym aktywne sg nastepujace funkcje:
- kK1 przywotanie pomocy
- F2 powrd6t do poprzedniego ekranu
- F3 przejscie do nastepnego ekranu w ustalonej sekwencji operacji
- F4 ustawienie jednostek miar i procedury programu
» Jednostki miar
e Kat zbieznosci kot
- Stopnie;
- Dhugos¢ (mm);
e Srednica
- Srednica wybrana przez uzytkownika;
Srednica 28.65;
Srednica 27.65;
- Srednica 400mm
e Przesunigcie osi i odchylenie od osi jazdy
- Stopnie;
- Dlugose;
e Dlugos¢
- Milimetry;
- Cale;
o Katy
- Grady;
- Stopnie;



e C(Cisnienie
- Bar,
- Psi;
e Waga
- Kilogramy;
- Funty;
> Procedury programu
e Wyswietlanie okna bazy danych
- Tak;
- Nie;
F5 zmniejszanie Srednicy obreczy kota
F6 zwigkszanie $rednicy obreczy kota
F7 wyswietla okno z ustawieniami pojazdu (podpowiedzi regulacji)
F8 wyswietla okno z listag aktywnych okienek — przydatne  do przelaczania
pomiedzy oknami
F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego.



25 OKNO ANIMAC(C]I

Ekran wywotywany jest poprzez nacisnigcie klawisza F7 z nastepujacych okien:
- Bazadanych; 3=
- Regulacja tylnej osi =
- Regulacja przedniej osi.

Okno to uzywane jest do odtwarzania klipéw video, ktore ilustruja procedure regulacji
nastepujacych katow:

- tylna zbieznos¢

- tylny kat pochylenia kot

- przednia zbieznos¢

- krzywa zbiezno$ci (dla Audi/Volkswagen)

- przedni kat pochylenia kot

- kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy

- kat pochylenia sworznia zwrotnicy

Aby wybra¢ klip z animacja, wcisnij klawisz F5 lub F6 a nastgpnie F3 aby wyswietla¢
animacje krok po kroku. Kiedy klip regulacji zostanie zakonczony, za pomocg klawiszy F5
lub F6 mozna przechodzi¢ do réznych krokoéw danej procedury regulacji (rys.51).

Aby przejs¢ z procedury krok po kroku do wyboru animacji innych katéw nalezy uzy¢
klawiszy ,,Tab" lub ,,Shift" + ,, Tab".

FIAT DOBLO’ CARGO PAS Regulacje

Zbieznosc kot tylnych
Kat pochyl. kot tylnyc...
Kat pochyl. két przedn...

Kat wyprz. sworz. zwro...

Kat pochyl. sworz. zwr...

f A

t e _EE_
Rys.51
W ekranie tym aktywne sg nast¢pujace funkcje:
- K1 przywotanie pomocy
- F2 (lub Esc): zatrzymanie odtwarzania klipu lub powrot do poprzedniego ekranu
- F3 (lub Enter): uruchomienie lub powtorzenie klipu
- F5 przewijanie w dot wybranej listy/poruszanie w jednym kroku na wyswietlaczu
- F6 przewijanie w gore wybranej listy/poruszanie w jednym kroku na
wyswietlaczu
- F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego.

2



26 OKNO UKEADU KIEROWNICZEGO

Aby dokona¢ obliczen: kata wyprzedzenia 1 pochylenia sworznia zwrotnicy, wykonuje si¢
skret osi uktadu kierowniczego o 10° lub 20° (rys.52).

Jezeli zainstalowane sg elektroniczne obrotnice, moze by¢ takze mierzony maksymalny
wewngetrzny i zewnetrzny kat uktadu kierowniczego.

| Pierwszy pomiar kata wyprz. sworz. ' e ‘ ‘ ’

i

Rys.52

W ekranie tym aktywne sg nastgpujace funkcje:
- K1 przywotanie pomocy
- F2 powr6t do poprzedniego ekranu
- F3 przejscie do nastgpnego ekranu
- F4 ustawienia:
> Jednostki miar
* Katy
- Gradiany
- Stopnie
> Geometria
e Obrotnice elektroniczne dostgpne;
— Zawsze;
— Na zadanie;
— Nigdy;
e Kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy
— 20 stopni
— Wybrany przez uzytkownika
- F5 pomiar maksymalnego kata skretu (funkcja nieaktywna gdy nie uzywamy
elektronicznych obrotnic)
- F8 wys$wietla okno z listg aktywnych okienek — przydatne  do przelgczania
pomie¢dzy oknami



F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego.

Aby wykona¢ standardowq procedure pomiaru kata skretu, postepuj zgodnie z
instrukcjami wskazanymi na ekranie oraz postepuj tak, jak zostato to opisane ponizej (rys.53):

zwolnij obrotnice;

ustaw kota postepujac zgodnie z informacjami na ekranie az do pojawienia si¢
wiadomosci "STOP";

ustaw poziom wszystkich gtowic;

obré¢ kota o 10° lub 20° w lewo az do pojawienia si¢ wiadomosci "STOP",
poczekaj, az zostang odczytane dane oraz pojawig si¢ strzatki obrotu w prawo;
obré¢ kota o 10° lub 20° w prawo (wzgledem $rodkowego potozenia) az do
pojawienia si¢ wiadomosci "STOP";

poczekaj, az zostang odczytane dane oraz pojawig si¢ strzatki obrotu w lewo;
obro¢ kota jeszcze raz w lewo aby wyprostowac potozenie uktadu kierowniczego.

FIAT DOBLO’ CARGO PAS Pierwsze unieruchomienie uktfadu

By
<
1
a1
w

Standardowa procedura wykrywa kat skretu za pomoca sensoréw, bez koniecznos$ci
stosowania obrotnic elektronicznych.

Jesli zostata wybrana pelna procedura pomiaru kata skretu, postepuj zgodnie z ponizszymi
punktami:

zwolnij obrotnice;

ustaw kota postepujac zgodnie informacjami na ekranie az do pojawienia si¢
wiadomosci ,,STOP";

wyzeruj skale na elektronicznych obrotnicach

ustaw poziom wszystkich glowic;

obré¢ kota o 20° w lewo, az do pojawienia si¢ wiadomosci "STOP";
poczekaj na odczytanie danych;

obro¢ kota dalej w lewo, az do osiggnigcia krancowego potozenia;



- odczytaj warto$¢ z elektronicznych obrotnic (wewngtrzny kat skretu - lewa obrotnica,
zewnetrzny kat skretu - prawa obrotnica) i wpisz je w wyznaczone miejsca na ekranie
(rys.54);

- obro¢ kota o 20° w prawo (wzgledem $rodkowego polozenia) az do pojawienia si¢
wiadomosci "STOP";

- poczekaj na odczytanie danych;

- obrdc kota dalej w prawo, az do osiagniecia skrajnego potozenia;

- odczytaj warto$¢ z elektronicznych obrotnic (wewnetrzny kat skretu - lewa obrotnica,
zewngtrzny kat skretu - prawa obrotnica) i wpisz je w wyznaczone miejsca na ekranie
(rys.54);

- obrdc¢ kota z powrotem w lewo, aby wyprostowac potozenie uktadu kierowniczego.

— MAX

FIAT DOBLO’ CARGO PAS Pierwsze unieruchomienie ukfadu >

Maks. wew. kat Maks. zew. kat
skretu skretu

Pod koniec procedury pomiaru kata skretu, ekran wyswietli ikony wskazujace na czynnosci,
ktore nalezy nast¢gpnie wykonac:

@] Ustawienie kierownicy w pozycji srodkowej

Zablokowanie kierownicy

Jezeli elektroniczne obrotnice sa zainstalowane 1 funkcja zapisu skrzyni uktadu
kierowniczego jest wigczona, program wyswietli ikony pokazane ponizej, wskazujac jakie
operacje powinny by¢ wykonane:



Mierzy roznice katow pomigdzy obecna pozycja skrzyni uktadu kierowniczego i
pozycja kierownicy.

Zmiana pozycji kierownicy.

Ustawienie kierownicy ponownie do jazdy na wprost.

Zablokowanie kierownicy.

Zwro¢ uwagg na system poduszek powietrznych AIRBAG oraz pozycje
czujnikdéw kierownicy (jezeli sg zainstalowane).

We wszystkich przypadkach, wyswietlane sg odczyty z urzadzenia poziomujacego glowice.
Wykonaj operacje wskazane przez ikony.

Wecisnij F3 (lub Enter) aby potwierdzi¢ wykonywang czynno$¢ oraz przej$¢ do nastepnego
ekranu.

W tym miejscu system zczytuje i zapisuje dane "diagnostyczne" dla pojazdu, tj. wartosci
opisujace stan pojazdu przed regulacja.

Wartosci te s3g wyswietlone na ekranie w postaci tabeli podsumowujacej dane pomiarowe.



27 OKNO POMIARU I REGULAC]I TYLNE]J OSI

Ekran ten wy$wietla mierzone katy tylnej osi pojazdéw oraz odniesienia do tolerancji

regulacji (rys.55).

FIAT DOBLO® CARGO PAS

0s$ tylna

Kat pochylenia kofa

Kat pochylenia kota

gy

+

+01°00" I 00°00" I -01°00°

-01°00° , 00°00° ! +01°00"

+00°09"

|

Zbieznos¢ potowkowa

Zbieznosé potowkowa

-00°05' I 00°00' | +00°05"

+00°05" 00°00" ! -00°05'

L +00°10",

" +00°18"

Zbieznosc catkowita

Odchyl. osi jazdy od

-00°10' I 00°00° ‘ +00°10"

' -00°04"

L

A\

Warto$ci sa nieustannie aktualizowane, aby mogly kierowa¢ operatora wykonujacego proces

regulacji.

W ekranie tym aktywne sg nastepujace funkcje:

przywotanie pomocy
powr6t do poprzedniego ekranu
przejscie do nastepnego ekranu

- K1
- R2
- F3
- K4 ustawienia:
» Kat zbieznosci kot
e Stopnie
e Dlugos¢
» Dlugosc
e Milimetry
o Cale
> Katy
e Grady
e Stopnie

» Regulacje z pojazdem podniesionym

e  Wilaczony

e  Wylaczony

- F5
- F6

procedura ,,podnie$ pojazd i zablokuj”
przetaczanie pomigdzy katem pochylenia kot, roznicg rozstawu kot
przesunigciem 0Si

pojazdu i



- F7 wys$wietlenie ekranu animacji

- F8 wyswietlenie okna z listg okienek roboczych (uzywane podczas przechodzenia
pomi¢dzy okienkami)

- F10 powro6t do ekranu rozpoczynajacego

Warto$ci numeryczne oraz zaznaczone odpowiednim kolorem oznaczaja:
- czerwone tlo: warto$¢ poza dopuszczalnym zakresem toleranciji;
- zielone tlo: warto$¢ znajdujaca si¢ w dopuszczalnym zakresie tolerancji;
- niebieskie tto: warto$¢ bez zakresu tolerancji odniesienia.

Animowane ikony odpowiadajace kolejnym procedurom pojawiajg si¢ obok wyswietlanych
pol z warto§ciami.

Ikony moga przyjmowac nastepujace postacie:

- Duze ikony ze znacznikiem wskazujg przyblizony status kata i pozycji kota
(pokazywane na tuku z innymi barwnymi obszarami: czerwone obszary oznaczaja
wartosci poza zakresem tolerancji, srodkowe zielone obszary oznaczaja wartosci
akceptowane).

- Male ikony z kolorowa skalg wskazuja odczyty wysokiej precyzji, odnos$nie wartosci
tolerancji, r6znych pomiaréw wartosci w relacji do wartosci tolerancji. Wyswietlane
zamiast duzej ikony ze znacznikiem, kiedy ikony daja odczyt w zielonym obszarze.
Kiedy wartos¢ kota zbliza si¢ do krancowych wartosci zakresu tolerancji, tto odczytu
jest biate.

Status urzadzen poziomujacych glowice, zamontowanych na okreslonej osi pojawia si¢ ponad
klawiszami F5 i F6.



28 OKNO POMIARU I REGULACJI PRZEDNIE] OSI

Ekran ten wys$wietla mierzone katy przedniej osi pojazdéw oraz odniesienia do tolerancji
regulacji (rys.56).

FIAT DOBLO’ CARGO PAS 0$ przednia
H-—— - |I Kat wyprz. sworz. Kat wyprz. sworz. m
| I +02°36" | +03°06" l +03°36" | +03°36" l +03°06" ( +02°36'

A (
[ '
= o4 o2Q"
;L +03°31" J| +03°39
s ’

”-’-"_'II-HH'—‘ Kat pochylenia kota Kat pochylenia kota ’-'_"-"II-'_’F-"-‘
| ! +00°10' I -00°20" l -00°50" -00°50" | -00°20" ( +00°10' 7_ ,
) [ | f

EE =

A 0015 | 00°2¢ JiTy

Zbieznos¢ potowkowa

-00°10' l -00°05' l 00°00° 00°00° l -00°05' ‘ -00°10'

Tevivov
|G ' Cras (Gras ' Gres ' Cres | Gres ' R Gres | GRes ' Fees
Rys.56

Wartosci sa nieustannie aktualizowane, aby mogly kierowa¢ operatora wykonujacego proces
regulacji.

W ekranie tym aktywne sg nastepujace funkcje:

F1 przywotanie pomocy

F2 powr6t do poprzedniego ekranu
F3 przejscie do nastgpnego ekranu
F4  ustawienia:

» Kat zbieznosci kot

e Stopnie
e Dlugos¢
» Dhugosc
e Milimetry
o Cale
> Katy
e Grady
e Stopnie
» Regulacje z pojazdem podniesionym
e  Wilaczony

e  Wylaczony
F5 procedura ,,podnies pojazd i zabloku;j”
F6 przetaczanie pomigdzy katem pochylenia kot, roznica rozstawu kot
przesunigciem 0Si

pojazdu i



- F7 wys$wietlenie ekranu animacji

- F8 wys$wietlenie okna z listg okienek roboczych (uzywane podczas przechodzenia
pomi¢dzy okienkami)

- F10 powro6t do ekranu rozpoczynajacego

Jesli procedura ukladu kierowniczego nie byla wykonana (pomiar kata wyprzedzenia
sworznia zwrotnicy), system wyswietli puste pole w miejscu katow obliczanych przez tg
procedurg.

Podczas regulacji kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy, w przypadkach gdzie odchylenie
jest bardzo duze, nachylenie przedniego sensora moze powodowac, nie bez znaczenia, btad w
obliczeniach warto$ci zbieznosci i niewspotosiowosci kot na tej samej osi. Jesli zdarza si¢ to
pod koniec regulacji, zaleca si¢ postepowac tak, jak to opisano ponizej:
- Wecisnij przycisk F9, aby zablokowaé (zamrozi¢) wyswietlane wartosci kata
wyprzedzenia sworznia zwrotnicy (wy$wietlone na zottym tle)
- Ustaw sensor w wizualnie poziomej pozycji (poziom);
- Wecisnij przycisk F9 ponownie, aby odblokowa¢ wartosci kata wyprzedzenia sworznia
zwrotnicy;
- Wyreguluj zbiezno$¢.

Jesli uchwyt na koto lub samo kolo bylo zdemontowane w celu wykonania regulacji kata
wyprzedzenia sworznia zwrotnicy, istotne jest wykonanie nowej kompensacji na tym kole.



29 OKNO PODSUMOWANIA POMIAROW

Ekran podsumowania pomiaréw (rys.57) moze zosta¢ wezwany z roznych czgsci programu,
przez wcisnigcie przycisku F8, wybierajac opcje ,,Podsumowanie danych" z listy.
Okno to pokazuje wartosci tolerancji 1 obecne pomiary regulacyjne wszystkich osi pojazdow.

voo RERNEA t.

FIAT DOBLO® CARGO PAS Podsumowanie danych
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Ry&57

W ekranie tym aktywne sg nastepujace funkcje:

- A
- R2
- F3
- F4

>

przywotanie pomocy
powr6t do poprzedniego ekranu
przejscie do nastepnego ekranu
ustawienia:

Kat zbieznosci kot

» Stopnie

*  Dhugos¢
Roéznica osadzenia i rozstawu kot pojazdu
« Stopnie

*  Dhugos¢
Dhugos¢

* Milimetry
+ Cale

Katy

*  Grady

« Stopnie
Cisnienie

« Bar

s Psi

Waga

* Kilogramy
*  Funty

- F10 powrdét do ekranu rozpoczynajacego

CFs—; CF6> @' Cl—'s—;' CFo—;'

djie



30 OKNO WYDRUKU

Pojawia si¢ pod koniec cyklu pomiarowego (rys.58).
Dopuszcza konfiguracj¢ liczby kopii oraz wprowadzenie detali 1 innych informacji, ktore
powinny pojawic¢ si¢ na ekranie.

FIAT DOBLO’ CARGO PAS Wydruk

Klient: 22591
Nr rejestr.: Przebieg: km
Uwagi: ROC Performed
Baza danych
i ~ Zalecane -Tolerancja + Tolerancja =
0S PRZEDNIA L P
Zbieznos¢ catkowita -00°10° -00°10" +00°10*
Zbieznos¢ potowkowa -00°05" -00°05" -00°05" +00°05" +00°10 +00°22" +00°16" +00°13"
Kat pochylenia kota -00°20" -00°20" -00°30" +00°30" -00°17" -00°23" -00°16" -00°24'
Kat wyprz. sworz. zwrot. +03°06" +03°06" -00°30" +00°30" +03°30° +03°41" +03°31" +03°38"
Kat pochyl. sworz. zwrot. +10°59" +14°20° +10°59" +14°20
Kat zawarty zwrotnica/koto +10°43" +13°58" +10°44' +13°56"
ROZ Katow skretu przy 20° . | o056t otf01t -00°56" 01°01'
Maks. wew. kat skretu +21°00" +21°00"
Maks. zew. Kat skretu E e T R T B TR +21°00"
Btad symetrii +00°06" -00°01"
iy e % 5
OS TYLNA L P L P L P
Zbieznos¢ catkowita 00°00" -00°10" +00°10* +00°28° +00°26"
Zbieznosé potowkowa 00°00" 00°00" -00°05' +00°05" +00°08" +00°19° +00°09" +00°17"
Kat pochylenia kota 00°00" 00°00" -01°00" +01°00" +00°10" +00°10" +00°10" +00°10"
Btad symetrii +00°02" +00°01"
Odchyl. osi jazdy od osi sym. -00°05" -00°04"
Roznica rozstawu kot +00°05' +00°05'
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W ekranie tym aktywne sg nast¢pujace funkcje:
- F1 przywotanie pomocy
- R2 powrot do poprzedniego ekranu
- F3 przejscie do nastepnego ekranu
- F4 ustawienia dotyczace drukowania (kolor, jezyk, 10go)
- F6 zapis danych na dysku
- F7  drukowanie
- F8 wys$wietlenie okna z listg okienek roboczych (uzywane podczas przechodzenia
pomig¢dzy okienkami)
- F9 otwarcie i modyfikacja aktualnych danych, pojazdu, producenta
- F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego



31 FUNKCJA SPOILER

Program ten pozwala na dokonanie pomiaru katow pojazdow wyposazonych nawet w
szczegolnie niskie spoilery, ktore blokuja pomiar dokonywany przez przedni i/lub tylny
poprzeczny sensor optyczny. Jesli zdarzajg si¢ takie sytuacje, przed wyswietleniem "Strony
pomiaru i regulacji tylnej i/lub przedniej osi", ekran pokazuje zwykla strone btedu wskazujaca
pomiary, ktore nie sg mozliwe (rys.59).

BMW 5' E60 4WD 18" Spoiler

Rys.59

Warunki, jakie mogg si¢ zdarzy¢:
1. TYLNY SPOILER
Uzytkownik moze:
- wecisnag¢ F3, aby kontynuowac. Nie bedzie mozliwe obliczenie niewspotosiowosci
kot tylnej osi;
- wecisng¢ F7, aby wybra¢ ,,Program Tylny Spoiler".
2. PRZEDNI SPOILER
Uzytkownik moze:
- wcisng¢ F3, aby kontynuowac. Nie bedzie mozliwe obliczenie niewspotosiowosci
kot przedniej 0s;.
- wcisngé F6, aby wybra¢ ,,Program Przedni Spoiler”
3. PRZEDNIE I TYLNE SPOILERY
Uzytkownik powinien wcisng¢ przycisk F6 lub F7 aby wybra¢ ,,Program Spoiler".



Program ,,spoiler" powinien by¢ wykonany zgodnie ze wskazoéwkami, ktore pojawig si¢ na
ekranie, a ktore opisano ponizej:

- = Pochyl przedni lub tylny sensor znajdujacy po lewej stronie, az belka
pomiarowa przesylajaca dane za pomocg podczerwieni znajdzie si¢ ponizej
spoilera;

/ Wecisnij przycisk F3, aby zapamigta¢ wskazanie kata sensora.

= — Pochyl przedni sensor znajdujacy si¢ po prawej stronie tak, jak opisano to

'_‘_ powyzej; Uzyskanie tego warunku jest wspomagane przez przemieszczanie
si¢ kursora na stopniowej skali wyswietlonej na ekranie i zasygnalizowanie
przez pojawienie si¢ ikony "STOP".

e Przywrd¢ ustawienie glowic do pierwotnego potozenia (poziom).
Wecisnij przycisk F3, aby wyswietli¢ "Okno pomiaru 1 regulacji tylnej osi"

¥

Jesli glowica pomiarowa przesytajaca dane za pomocg podczerwieni jest wcigz zastonieta po
pochyleniu drugiego sensora do wskazanego poziomu, uzytkownik musi powtorzy¢
procedure, poziomujac pierwszy sensor dalej i dopasowujac pozycje drugiego sensora.

Podczas wykonywania programu ,,Spoiler", mozna korzysta¢ z nastepujacych przyciskow:
- K1 przywotanie pomocy
- F2 powrdt do poprzedniego ekranu
- F3 zapis wartosci kata pochylenia kota pierwszej gtowicy po opuszczeniu
- F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego



32 FUNKCJA “ZAMROZENIA”

Funkcja ta aktywowana jest z ekranu startowego, przez wyboér opcji menu za pomoca
odpowiadajacego jej klawisza F4.

Umozliwia to regulowanie kata pochylenia kot na podniesionym pojezdzie, przez uprzednie
zablokowanie ("zamrozenie") warto$ci wyswietlanej dla podniesionego pojazdu tak, ze
odchylenia spowodowane operacjg podnoszenia sg zignorowane.

Postgpuj zgodnie z instrukcjami podanymi nize;j:

- wecisnij przycisk F5 majac opuszczony pojazd, aby zablokowaé (zamrozi¢)
wyswietlang wartos¢;

/’F?—?’

- podnies$ pojazd i wypoziomuj glowice (rys.60);

r ™

Rys.60

- wecisnij przycisk F3 ponownie, aby potwierdzi¢, ze pojazd zostat podniesiony;
wykonaj regulacje;
- wecisnij przycisk F5 ponownie, aby zamrozi¢ wy§wietlang warto$¢;

t?

A

opus¢ pojazd i wypoziomuj glowice (rys.61);

Rys.61

- wcisnij przycisk F3 ponownie, aby potwierdzi¢ opuszczenie pojazdu.



33 OKNO PROCEDUR UZYTKOWYCH

Okno to przywotywane jest z ekranu startowego przez wcisnigcie przycisku F8 (rys.62).

Service

Steering symmetry

Kalibracja gtowic

el

Rys.62

'y@‘lm

CF6- ' CFz—

Lista dostepnych opcji:
- Demo;
- Program symetrii uktadu kierowniczego;
- Program kalibracji glowic;
- Program sprawdzania glowic;
- Pomoc techniczna;

33.1 DEMO

Wybor opcji ,,Demo" nastepuje poprzez wcisniecie klawisza F3. W trybie demo nie ma
mozliwo$ci uzywania glowic a wszystkie wyswietlane warto$ci sa losowe (przypadkowe). O
uruchomieniu tej funkcji informuje nas symbol biatego pojazdu przekreslonego czerwonym
znakiem X w prawym dolnym rogu menu gltdéwnego 1 w prawym goérnym rogu podczas
dalszych procedur.

33.2 PROGRAM SYMETRII UKLADU KIEROWNICZEGO

Program ten reguluje wartosci zbieznosci, w celu uzyskania idealnie "prostoliniowego"
ustawienia kierownicy podczas testow drogowych pojazdu.

Wybierz procedure ,,Programu Symetrii Uktadu Kierowniczego" wciskajac przycisk F3, aby
przechodzi¢ z jej jednego punktu do kolejnego:

- wecisnij klawisz F3, aby wybrac¢ jeden poziom;

- ustaw pojazd tak, jak do pelnego wykonywania procedury pomiarowej (rys.63);



Steering symmetry

- ustaw kierownice tak, jak do testowania drogowego; ustaw kierownicg w pozycji
prostoliniowej (rys.64);

- reguluj wartosci zbiezno$ci potowkowej, az do wskazania na ekranie wartosci zero
(rys.65);
- wyjdz z programu.



Steering symmetry
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Rys.65

Pod koniec programu, system udzieli podpowiedzi, aby trwale zapisa¢ warto$ci obliczonej
kompensacji.

A OSTRZEZENIE

Jesli operator, w priypadku systematycznie pojawiajgcego si¢ bledu, wybiera trwale
zapisanie wartosci kompensacji, system zastosuje automatyczne skorygowanie wszelkich
pozniejszych kalkulacji wartosci zbieZnosci.

Jest to rownoznaczne 7 modyfikacjq kalibracji systemu i moze by¢ uiywane jedynie jako
namiastka pomiaru podczas oczekiwania na wykonanie wlasciwej kalibracji 7 poprawnymi
procedurami i wyposazeniem.

Na ekranie pojawia si¢ specjalna ikona, aby zasygnalizowa¢, ze wartosci kompensacji sa
aktywne (rys.66).

Rys.66



Przez wcisniecie przycisku F7 usuwa si¢ poprzednio obliczone warto$ci kompensacji.

W tym ekranie aktywne sg nastgpujace funkcje:
F1 przywotanie pomocy
- F2 powrdt do poprzedniego ekranu
- F3 przejscie do nast¢gpnego ekranu
- F4 ustawienia jednostek pomiaru
- F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego

33.3 PROGRAM KALIBRACJI | POMOC TECHNICZNA

Sq to funkcje zarezerwowane tylko i wylqcznie dla serwisu firmy MAGNETI MARELLI
AFTERMARKET.

33.4 PROGRAM TESTOWANIA GtOwWIC POMIAROWYCH

Funkcja ta pozwala uzytkownikowi sprawdzié, czy glowice dzialaja prawidtowo, kiedy sa
zamocowane na kotach pojazdu.

System pozwala sprawdzi¢ kat odczytany z inklinometra, kat i poziom kamer CCD 1 czy
kodery glowic i1 kodery obrotnic (jezeli sa zainstalowane), pracuja prawidtowo. Jezeli
elektroniczne obrotnice sg potaczone, pojawia si¢ zielony punkt; jezeli sa odtaczone, punkt
jest czerwony (rys.67).

Test glowic
] ” [ . [Fm
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W tym ekranie aktywne sg nastepujace funkcje:
- F1 przywotanie pomocy
- F2 powrét do poprzedniego ekranu
- F5 okno z informacja o oprogramowaniu gtowic
- F10 powrdt do ekranu rozpoczynajacego



34 NIEUPOWAZNIONE DZIALANIE

Zabrania si¢ uzywania urzadzenia do pomiaru i ustawiania geometrii kot do jakichkolwiek
innych celéw niz pomiaru katéw charakterystycznych pojazdéw (zobacz opis w rozdziale
,,Katy charakterystyczne").

OSTRZEZENIE
Uiywanie urzqdzenia w jakimkolwiek innym celu niz oryginalne funkcje, zwalnia
producenta 7 odpowiedzialnosci za wynikajgce z tego szkody.
Zaleca si¢ uiywanie komputera zainstalowanego w jednostce centralnej wylgcznie z
programami dolgczonymi przez SIMPESFAIP S.p.A.

A UWAGA

Oprogramowanie znajdujqce si¢ na twardym dysku oraz na plycie CD jest wlasnoscig firmy
SIMPESFAIP S.p.A. i moge by¢ uiywane jedynie na komputerze znajdujgcym si¢ w
wyposazeniu maszyny.

A UWAGA

Szczegdlnie nie jest zalecane uiywanie komputera do gier lub przechowywania innych
programow, aby unikngc¢ wszelkiego rodzaju wirusow systemowych i programowych.



35 NAJCZESCIE] SPOTYKANE PROBLEMY PODCZAS POMIARU
GEOMETRII KOL POJAZDU

POJAZD ZBACZA W L EWO LUB W PRAWO.

Przyczyna: poslizg boczny opony.
Zmien pozycje kot na tej samej osi:
- Jedli teraz pojazd zbacza w drugg strong, zdejmij jedno z kol, ktore juz obracate$ i
obr6¢ opong na obreczy.
- Jedli kierunek zbaczania nie zmienia si¢, wykonaj te¢ samg operacj¢ na kotach drugiej
OslI.
- Jesli obydwie zamiany nie przynosza rezultatow, sprawdz, czy wartosci kata
pochylenia kot sg identyczne na tej samej osi, wykonaj takie samo porodwnanie dla
warto$ci kata wyprzedzenia sworznia Zwrotnicy.

POLOZENIE KIEROWNICY NIE POKRYWA SIE Z TRAJEKTORIA POJAZDU,

Mozliwe przyczyny:
- Luz mechaniczny
- Kompensacja bicia zostata pominigta lub wykonana nieprawidtowo
- Pomiar geometrii kota zostal wykonany z nieprostoliniowym ustawieniem kot uktadu
kierowniczego

KIEROWNICA JEST NADMIERNIE SZTYWNA PRZY ZATRZYMANYM
POJEZDZIE.

Mozliwe przyczyny:
- nadmierny kat wyprzedzenia sworznia zZwrotnicy
- niepoprawny kat pochylenia sworznia zwrotnicy
- nadmierny kat pochylenia kot
- zbyt niskie ci$nienie w oponach

POWROT KIEROWNICY PODCZAS JAZDY JEST ZBYT SILNY LUB ZBYT
POWOLNY,

- Nieoprawna warto$¢ kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy - wyreguluj.

ZUZYCIE OPONY.

- opona z nieregularnym zuzyciem bieznika po obu stronach: nieprawidlowe ci$nienie -
niedopompowana.

- opona z nieregularnym zuzyciem $rodka bieznika: nieprawidlowe cisnienie - za
bardzo napompowana.

- opona z nierdwnym zuzyciem profilu: nieprawidtowa praca amortyzatora.



- opony na tej samej osi z nieregularnym zuzyciem bieznika po jednej stronie: warto$ci
zbieznosci sg poza tolerancja.

- tylko jedna opona na tej samej osi z nieregularnie zuzytg strong bieznika: kat
pochylenia kot znajduje si¢ poza tolerancja.

POJAZDY TYLKO Z JEDNYM REJESTREM.

- Wyreguluj zbieznos¢ catkowita wedlug danych podanych przez producenta.

- Ustaw wartosci lewej 1 prawej przedniej zbieznos$ci tak, aby byty identyczne.

- Zdejmij kierownic¢ z kolumny kierowniczej 1 ustaw w prawidtowym potozeniu; jesli
kierownica

- posiada rowki ustalajace, wykorzystaj je.

REGULOWANIE POJAZDOW WYPOSAZONYCH WE WSPOMAGANIE
KIEROWNICY,

- Przed dokonaniem jakichkolwiek regulacji uruchom silnik, obr6¢ kierownice do jej
skrajnego potozenia w obu kierunkach, umie$¢ ja w Srodkowym potozeniu zakresu
obrotoéw oraz unieruchom ja.

- Silnik moze by¢ wedtug uznania wylaczony lub moze pracowaé podczas regulacji, z
zastrzezeniem pojazdow, dla ktorych dane producenta wskazuja jedynie regulacje.

POJAZD Z INTELIGENTNYM SYSTEMEM ZAWIESZENIA L UB HYDRO-
PNEUMATYCZNYM

- Reguluj pojazd z wlaczonym silnikiem i zawieszeniem ustawionym w pozycji
standardowej.



36 KONSERWACJA I UTRZYMANIE SPRZETU

Z!_X OSTRZEZENIE

Firma MAGNETI MARELLI AFTERMARKET odrzuca wszelkq odpowiedzialnosé za
roszczenia wynikajgce 7 uZywania nieoryginalnych czesci i akcesoriow.

@ OSTRZEZENIE

Przed wykonywaniem jakichkolwiek regulacji lub konserwacji, odlgcz maszyne z sieci i
upewnij sie, ze wszystkie czesci ruchome sq zablokowane. Nie usuwaj oraz nie zmieniaj
Zadnych czesci tej maszyny, poza priypadkami interwencji serwisu.

® UWAGA

Utrzymuj obszar pracy w czystosci. Nie czys¢ maszyny sprezonym powietrzem lub wodg pod
cisnieniem. Podczas sprzqtania staraj si¢ o to, aby tak jak jest to moZliwe nie wznosié kurzu.

- Ostroznie odstaw glowice pomiarowe w suche miejsce, gdy nie sg uzywane, aby
unikng¢ rozkalibrowania z nastgpstwem niedokltadnosci pomiarow.

- Kalibruj gtlowice pomiarowe w ostatecznosci co 6 miesigcy.

- Utrzymuj w czysto$ci czesci sktadowe czujnikow na zaciskach.

- Utrzymuj w zupelnej czystosci obrotnice 1 ptyty oscylacyjne, na ktorych jest
wykonywany pomiar oraz nie nattuszczaj oraz nie smaruj ich.



37 INFORMACJE DOTYCZACE ZLOMOWANIA MASZYNY

Jezeli maszyna ma zosta¢ zlomowana, nalezy usuna¢ wszystkie czesci elektryczne,
elektroniczne oraz plastikowe i metalowe a nastgpnie przeznaczy¢ na ztom zgodnie z
lokalnymi przepisami.

Nastgpujaca procedura ztomowania powinna zosta¢ zastosowana do maszyn z symbolem
przekreslonego pojemnika na $§mieci na tabliczce znamionowej

Ten produkt moze zawiera¢ substancje niebezpieczne dla srodowiska i dla ludzkiego zdrowia,
jesli nie zostanie zlomowany w odpowiedni sposéb. Ponizsze informacje zostaty
zamieszczone, aby zapobiec emisji tych substancji i poprawi¢ uzycie naturalnych surowcow.

Urzadzenia elektryczne i elektroniczne nie moga by¢ ztomowane w typowym miejskim
ztomowisku, ale powinny by¢ zbierane osobno. Symbol przekreslonego pojemnika na $mieci,
umieszczony na produkcie i1 na tej stronie przypomina uzytkownikowi o potrzebie
odpowiedniego ztomowania po zuzyciu produktu. W ten sposdb mozna zapobiec
niewlasciwemu uzytkowaniu substancji tego produktu, poniewaz niewlasciwe uzycie tych
substancji, albo czgsci maszyny moze by¢ niebezpieczne dla $rodowiska albo ludzkiego
zdrowia. Ponadto pomaga to odzyska¢ w procesie recyklingu duza cze¢$¢ materialow z tego
produktu.

Producenci elementow elektrycznych 1 elektronicznych ustalili odpowiednie systemy
traktowania tych produktow.

Skontaktuj si¢ z najblizszym dystrybutorem, aby uzyska¢ informacje o procedurach
postepowania ze zuzytymi materiatami.

Podczas zakupu maszyny u dystrybutora powiniene$ uzyska¢ informacje o darmowym
zwrocie podobnych produktéw zuzytych, ktore mialy takie same funkcje jak zakupiona
maszyna.

Wszelkie inne rodzaje ztomowania maszyny od tych opisanych powyzej beda podlegaty karze
zgodnie z przepisami obowigzujacymi w danym kraju.

Zalecane sa dalsze kroki stuzace ochronie srodowiska: recykling opakowania zewnetrznego i
wewngtrznego oraz wlasciwe zniszczenie baterii (tylko w przypadku gdy dany produkt je
zawiera).

Twoja pomoc jest kluczowym elementem zmniejszenia zuzycia naturalnych zasobow uzytych
do produkcji sprzetu elektrycznego i elektronicznego, a takze zminimalizowania uzycia
ztomowisk, poprawienia jako$ci zycia, zapobiegania potencjalnemu niebezpieczenstwu
wynikajacemu z emisji szkodliwych substancji do srodowiska.



38 ZALECANE SRODKI GASNICZE

Wybierajgc najdogodniejsze srodki gasnicze nalezy uwzgledni¢ nastgpujaca tabele:

Suche Srodki palne | Plyny latwopalne | Sprzet elektryczny
WODA TAK NIE NIE
PIANA TAK TAK NIE
PROSZEK TAK* TAK TAK
CO2 TAK* TAK TAK

TAK* - uzywac tylko wtedy, gdy bardziej odpowiednie srodki gasnicze nie sq dostepne oraz
kiedy pozar jest maty.

OSTRZEZENIE

Wskazania w tej tabelce majq charakter ogolny i sq zaprojektowane jako wskazowka dla
uzytkownika. Zastosowanie poszczegdlnych typow gasnic bedzie w pelni zilustrowane na
Zyczenie przez poszczegolnych producentow gasnic.



39 GWARANCJA

Urzadzenie, Iacznie z narzedziami 1 akcesoriami, objete jest roczng gwarancja,
rozpoczynajaca si¢ od momentu potwierdzenia prawidtowej pracy maszyny i braku
uszkodzen. W tym okresie producent naprawi lub wymieni uszkodzone cz¢sci urzadzenia lub
samo urzadzenie, ponoszac wszelkie koszty, z wylaczeniem tych zwigzanych ze zwyktym
zuzyciem, nieprawidlowym uzytkowaniem, uszkodzeniem w czasie transportu lub
nieprawidlowa konserwacja. Producent nie jest zobowigzany do informowania klienta o
udoskonaleniach produktu lub linii produkcyjnej, i wynikte roznice nie sg pokrywane i nie sa
objete gwarancja. Wszelkie zmiany w niniejszych warunkach gwarancji odnosza si¢ do
urzadzenia o okreslonym modelu oraz numerze seryjnym i wszelkie reklamacje musza
zawierac te informacje.

Magneti Marelli Aftermarket Spotka z.0.0.
Plac Pod Lipami 5, 40-476 Katowice
Tel.: + 48 (032) 6036107, Faks: + 48 (032) 603-61-08

e-mail: checkstar@magnetimarelli.com

www.magnetimarelli-checkstar.pl
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