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1.Introducere

In timp ce conduceti, o roata dezechilibrata va determina miscarea acesteia in
salturi si vibratii oscilante ale volanului. Acestea pot induce in eroare conducatorul auto
in timpul sofatului, marind distanta intre zonele de imbinare ale sistemului de directie,
pot afecta amortizorul de trepidatie si componentele sistemului de directie crescand
probabilitatea accidentelor rutiere. O roata echilibrata va evita toate aceste probleme.

Acest echipament utilizeaza noul CISL (circuit Integrat pe Scara Mare) pentru a
construi sistemul hardware care efectueaza procesele si calculeaza datele cu o viteza
foarte mare.

Cititi manualul cu atentie inainte de a utiliza echipamentul, pentru a asigura o
functionare normala si sigura. A se evita demontarea sau inlocuirea pieselor
echipamentului. Cand acesta are nevoie de reparati, va rugam sa contactati
Departamentul de Service Tehnic. Inainte de echilibrare, asigurati-va ca roata este
fixata foarte strans pe flansa. Operatorul trebuie sa poarte o salopeta stramta pe corp
pentru a evita agatarea. Este interzisa pornirea echipamentului de catre non-operatori.

A nu se utiliza pentru alte functii, altele decat cele cuprinse in acest manual.

2. Specificatie si caracteristici
2.1 Specificatie

[1 Greutate maxima a rotii: 65kg

[J Putere motor: 200w

1 Alimentare: 220v/50Hz

[J Precizia de echilibrare: £1g

[1 Viteza de rotatie: 200r/min

[J Timpul de ciclu: 8s

[1 Diametrul jantei: 10"~24"(256mm~610mm)
1 Latimea jantei: 1.5"~20"(40mm~510mm)
[1 Zgomot: <70db

[J Greutate neta:102Kg

[ Dimensiuni: 960mmx760mmx1160mm

2.2 Caracteristici
[1 Afisaj pe ecran LCD, interfata intuitiva si flexibila pentru utilizator

[1 Se pot efectua diferite moduri de echilibrare cu contragreutati adezive, cu clema
sau adezive ascunse.
1 Introducerea automata a datelor jantei functie de unitatea de masura.
[1 Autocalibrare inteligenta si functie de autoetichetare a unitatii de masura
] Functie de protectie si autodiagnoza a erorilor
[1 Prezinta un mod special de echilibrare pentru anvelopele cu jante fara orificiu
central.
Axul principal cu diametru mai mare de $40 o recomanda pentru mai multe
specificatii de anvelope.

2.3 Mediul de operare
[] Temperatura: 5~50°C



[ Inaltime deasupra nivelului marii: <4000m

[1 Umiditate: <85%
3.Componenta

dinamica

Cele doua componente principale ale masinii de echilibrare dinamica sunt:

masinii

dispozitivul propriu-zis/masina si sistemul electronic.

3.1 Masina

Componentele masinii sunt consola, suportul de balans si arborele principal,
acestea sunt fixate impreuna pe un cadru.

3.2 Sistemul electronic

1. Sistemul microcomputerului utilizeaza CISL, cum ar fi sistemele de mare viteza

de

echilibrare

ce includ o unitate de microcomputer dotata cu procesor si tastatura.
2. Scara automata de masura.

3. Viteza de testare si sistemul de pozitionare sunt stabilite prin angrenajul de

detectare al vitezei si cupla opto-electronica.

4. Circuit de alimentare si control cu motor asincron bifazat.

5. Senzori de apasare orizontal si vertical
6. Aparatoare pentru protectie.

Figura 3-1
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4.Instalarea masinii de echilibrare dinamica

4.1 Deschiderea ambalajului si verificarea

Deschideti ambalajul si verificati daca sunt piese deteriorate. Daca exista
probleme, va rugam sa nu utilizati echipamentul si sa contactati furnizorul. Accesoriile
standard primite impreuna cu echipamentul sunt prezentate in continuare:

Surub de ax al arborelui de actionare 1

Clesti pentru echilibrare 1

Cheie hexagonala 1

Etrier de masurare 1

Bucsa de fixare 1

Adaptor (conuri) 4

Contragreutate (1009) 1

Protectie prin aparatoare (optional) 1

4.2 Instalarea masinii
4.2.1 Masina de echilibrat trebuie sa fie instalata pe ciment solid sau teren similar,
solurile nesolidificate putand determina erori de masurare.
4.2.2 Pentru operarea corespunzatoare, in jurul masinii de echilibrat trebuie sa fie o
zona libera de aproximativ 50 cm.
4.2.3 Prindeti bolturile de ancorare in orificiul de prindere de baza al masinii de
echilibrat, pentru a o fixa.

4.3 Fixarea aparatoarei

Fixati cadrul aparatoarei pe echipament (optional): introduceti bara aparatoarei de
protectie in cupla aparatoarei (in spatele panoului de comanda), apoi fixati cu suruburi
M10x65

4.4 Instalarea surubului de ax al arborelui de actionare

Instalati surubul de ax al arborelui de actionare in axul principal, utilizand bolturi cu
mufa M10 x 150 si apoi insurubati (A se vedea figura 4-1)

Figura 4-1
(Observatie: Roata poate fi instalata pe axul principal inainte de insurubare, dar este
necesar sa tineti roata cu mainile pentru a impiedica rotirea axului principal impreuna cu
surubul)
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Figura 5-1

1- Butoane de apasare, setarea manuala a DISTANTEI (a)

2- Butoane de apasare, setarea manuala a LATIMII (b)

3- Butoane de apasare, setarea manuala a DIAMETRULUI(d)

4- Buton de apasare, selectia modului de corectare “ALU”

5- Butoane de apasare pentru recalculare si autocalibrare

6- Selectie, corectie “STATICA” sau “DINAMICA”

7- Buton de apasare, inceperea ciclului

8- Buton de apasare, pentru urgenta si selectarea functiilor speciale

9- Buton de apasare, autodiagnoza, autocalibrare si dezechilibru distribuit
10-Buton de apasare, afisarea pasului si a pragului de dezechilibru
11-Buton de apasare, optimizarea dezechilibrului si a dezechilibrului distribuit
12-Diagrama de pozitie si instalare a contragreutatilor

13-Led de pozitionare a greutatii de echilibrare la interior

14- Led de pozitionare a greutatii de echilibrare la exterior



15- Afisajul valorilor medii de dezechilibru ale anvelopei sau valori de distanta
16- Afisajul valorilor de dezechilibru static sau valori de latime
17- Afisajul valorilor de dezechilibru lateral ale anvelopei sau a valori de diametru
N.B. Pentru a apasa butoanele folositi doar degetele. In niciun caz nu folositi
clestele de contragreutati sau alte obiecte ascutite.

0.Instalarea si demontarea rotii

6.1 Verificarea rotii

Roata trebuie sa fie curata, fara a prezenta nisip sau praf; indepartati toate
greutatile proprii ale rotii. Verificati daca presiunea anvelopei este la valoarea nominala.
Verificati planul de pozitionare al jantei si dispozitivele de ancorare ale orificiilor pentru a
identifica eventuale deformari.

6.2 Instalarea rotii
6.2.1 Selectati conul potrivit pentru orificiul central, atunci cand janta este
prevazuta cu orificiu central.
6.2.2 Exista doua modalitati de a instala roata: A. pozitionare pozitiva si B.
pozitionare negativa.
6.2.2.1 Pozitionarea pozitiva (faceti referire la figura 6-1):
Uzual se utilizeaza pozitionarea pozitiva. Functioneaza usor si se aplica pentru
diverse jante din otel si pentru cele cu structura usoara din duralumin.
6.2.2.2 Pozitionarea negativa (faceti referire la figura 6-2):
Pozitionarea negativa este utilizata pentru asigurarea ca orificiul interior al
jantei din otel si axul principal sunt asezate adecvat in situatia deformarii
exteriorului rotii. Aplicabila pentru toate jantele din otel, in special pentru jantele
din otel groase.

Figura 6-1 Figura 6-2
6.2.3 Instalati roata si conul pe axul principal. Asigurati-va de fixarea rotii de catre
con inainte de insurubarea cu manivela. Roata se poate misca circular dupa
finalizarea insurubarii.

6.3 Demontarea rotii

6.3.1 Demontati manivela si conul.

6.3.2 Ridicati roata si apoi coborati-o de pe axul principal.
Observatie : nu glisati roata pe axul principal pentru a preveni uzura axului
principal in urma operatiunilor de instalare si demontare a rotii.



7.Metodele de introducere a datelor jantel

7.1 Modul “alimentat” al masinii

Dupa alimentarea masinii, aceasta incepe automat procedura de initializare.
Initializarea va fi finalizata dupa doua secunde. Masina intra automat in modul dinamic
uzual (contragreutati tip clema la planul de corectie, pentru ambele fete ale marginilor
jantei), dupa cum este prezentat in figura 7-1, si este pregatita pentru introducerea

80 51 /40
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Figura 7-1
7.2 Metoda de introducere date pentru modul normal de echilibrare dinamica

7.2.1 Dupa alimentarea masinii, aceasta intra in modul normal de echilibrare
7.2.2 Datele de intrare ale jantei:

Figura 7-2
Rotiti scara de masura, trageti de capul scarii catre spatiul concav din interior pe
marginea jantei, cum este prezentat in figura 7-2; initial LED-urile sunt inchise, apoi
afiseaza informatiile din figura 7-3, asteptand sa inlaturati scara.
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Figura 7-3
Cand scara revine la pozitia zero, valoarea afisata reprezinta datele jantei.

7.2.3 Cand valorile masurate sunt diferite de valoarea reala pentru janta, trebuie
sa procedati la autocalibrarea scalelor si la 0 noua masurare sau introducere
manuala a datelor jantei.

7.2.4 Datele de intrare ale latimii jantei

Utilizati o scara de masura manuala din plastic pentru masurarea latimii, masurati

valoarea latimii jantei, apasati tasta b+ sau b- si introduceti datele manual.




7.3 Metoda de introducere date pentru ALU-1 pana la ALU-5
Cand utilizati tastele pentru functii de la ALU-1 pana la ALU-5, introduceti
datele conform punctului 7.2 si apoi apasati direct tasta ALU pentru a selecta
functia ALU dorita. Nu este nevoie sa reintroduceti datele anvelopei.
7.4 Metoda de introducere date pentru modul de echilibrare statica
Dupa pornirea masinii, apasati butonul F4 pentru a afisa diagrama din figura

7-4. Cifrele din dreapta indica diametrul anvelopei.
14.0
Figura 7-4

Deplasati sublerul, cu ciocul sublerului in centrul jantei, cum este prezentat in
figura 7-5. In acest moment afisajul este complet inchis. Cand finalizati
masuratoarea, masina emite un semnal sonor “Bip” si indica afisajul din figura 7-

3.
S
=
Figura 7-5
Indepartati sublerul. Apoi, lampa digitala din dreapta indica datele diametrului
jantei.

7.5 Metoda de introducere date pentru modul de echilibrare ALU-S
Modul ALU-S este un mod special care poate include doua submoduri cum este
prezentat mai jos (Figura 7-6)

Figura din stanga este ALU-S1, figura din dreapta este ALU-S2

Ao

ALU ALU
s S

Figura 7-6
7.5.1 Metoda de introducere date pentru modul de echilibrare ALU-S1
Conform figurii 7-7, deplasati sublerul pe interiorul jantei (Fl), masurati
intervalul interior (al) si diametrul (dl). In momentul in care masina afiseaza
figura 7-3, pozitionati sublerul pe exteriorul jantei (FE) pentru a masura
intervalul exterior al jantei (aE) si diametrul (dE). Apoi, dupa ce masina
afiseaza figura 7-9, intra in modul ALU-S1.
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Figura 7-7
7.5.2 Metoda de introducere date pentru modul de echilibrarea ALU-S2

2




Conform figurii 7-8, deplasati sublerul pe interiorul jantei (FI), masurati
intervalul interior (al) si diametrul (dl). In momentul in care masina afiseaza
figura 7-3, pozitionati sublerul pe exteriorul jantei (FE) pentru a masura
intervalul exterior al jantei (aE) si diametrul (dE). Apoi, dupa ce masina
afiseaza figura 7-9, intra in modul ALU-S2.

Figure7-8

AL Y-S-

Figura 7-9

Dupa indepartarea sublerului, masina indica datele al. aE si dl. Ecranul
afiseaza figura 7-6. Apasati tasta a+. a- poate modifica datele pentru al(se
aprinde indicatorul al). Apasati b+. b- poate modifica datele pentru aE(se aprinde
indicatorul aE). Apasati d+. d- poate modifica datele pentru di(se aprinde
indicatorul dl). Apasati butonul FINE; lampa electronica arata datele dE (se
aprinde indicatorul dE). Apasati concomitent butoanele FINE si d+. d- pentru a
modifica datele dE.

8.Calibrarea scalelor de masura

Scara de masura a fost calibrata in fabrica, inainte de expediere, insa valoarea sa
se poate modifica din cauza transportului. Astfel, utilizatorii o pot calibra ei insisi inainte
de a utiliza masina de echilibrat.

Dupa pornirea masinii, se demareaza si se finalizeaza initializarea. Apoi, utilizatorii
pot calibra scara de masura.

8.1 Calibrarea scalei pentru distanta a jantei
8.1.1 Apasati si mentineti tasta STOP si apoi apasati tasta FINE, cum se prezinta
in figura 8-1 (pentru a iesi din meniu, apasati tasta STOP sau tasta C).

CALP O |

Figura 8-1
8.1.2 Modificati etrierul la pozitia O (zero), apasati tasta ALU si urmariti figura 8-2
(pentru a iesi din meniu, apasati tasta STOP sau tasta C).

8.1.3 Modificati etrierul la 15, apasati tasta ALU si urmariti figura 8-3; astfel se

Figura 8-2
finalizeaza autocalibrarea ; indepartati scala de masura.
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Figura 8-3

8.2 Calibrarea scalei pentru diametru
8.2.1 Instalati pe axa principala o anvelopa de dimensiune medie, apasati si
mentineti tasta STOP si apoi apasati tasta OPT ; urmariti figura 8-4 (pentru a

iesi din meniu apasati tasta STOP)

Figura 8-4
8.2.2 Apasati d+ sau d- pentru a modifica valoarea la valoarea reala a diametrului
jantei, apasati tasta ALU si urmariti figura 8-5;
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Figura 8-5
8.2.3 Deplasati etrierul, puneti ciocul etrierului pe marginea interioara a jantei, ca
in figura 7-2, apasati tasta ALU; rezulta imaginea din figura 8-3, se
finalizeaza autocalibrarea si se indeparteaza scala de masurare.

9. Autocalibrarea masinii de echilibrat

Autocalibrarea masinii de echilibrat a fost desfasurata in fabrica, inainte de
expediere, insa parametrii sistemului se pot modifica datorita transportului pe distante
lungi sau a folosintei indelungate, acestea putand genera erori. Astfel, dupa o anumita
perioada de timp, utilizatorii pot realiza autocalibrarea.

9.1 Dupa pornirea masinii si finalizarea initializarii ca in figura 7-1, instalati o
contragreutate tip clema si echilibrati comparativ o anvelopa de marime medie
urmarind etapa detaliata la punctul 7 privind introducerea datelor jantei;

9.2 Apasati tastele D si C, urmariti figura 9-1 (inchideti aparatoarea de protectie),
apasati tasta START si avansati catre etapa urmatoare (pentru a iesi din

~ [RLCALICAL

Figura 9-1
9.3 Dupa stationarea axei, urmariti figura 9.2 (deschideti aparatoarea de protectie),
prindeti o contragreutate de 100 grame tip clema pe orice parte in exteriorul
jantei, (inchideti aparatoarea de protectie) apasati tasta START si treceti la
pasul urmator (pentru a iesi din meniu, apasati tasta STOP sau tasta C).
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Figura 9-2
9.4 Dupa stationarea axei, urmariti figura 9-3, calibrarea se incheie. Demontati
anvelopa si masina de echilibrat este pregatita de functionare.
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Figura 9-3
NB : cand efectuati autocalibrarea, datele introduse ale jantei trebuie sa fie
corecte si contragreutatea de 100 grame trebuie sa fie reala, in caz contrar
rezultatul autocalibrarii va fi eronat; autocalibrarea eronata poate determina
scaderea preciziei masurarii masinii de echilibrat.

10. Secventa operatiilor pentru echilibrarea rotii

10.1 Operatiile de modificare a modului de echilibrare

10.1.1 Pentru comutarea echilibrarii din modul dinamic in static si invers: apasati

tasta F.
12- Modul de echilibrare dinamica: prindeti contragreutatea tip clema
de marginile interioara si exterioara a jantei (echilibrarea tolereaza modul
normal de echilibrare), urmarind figura 10-1.
13- Modul ST: modul de masurare a echilibrarii statice; atasati
contragreutatea adeziva in centrul jantei, urmarind figura 10-2.

STATIC
NORMAL

Figura 10-1 Figura 10-2
10.1.2 Tasta de comutare a echilibrarii in ALU (tasta ALU) schimba sistemul de
procesare in modurile din intervalul ALU- 1~ALU 5.
Modul ALU-1: contragreutati adezive pe interiorul jantei in pozitia umar si in
interiorul spitei ca in figura 10-3.
Modul ALU-2 : contragreutati adezive pe interiorul jantei in pozitia umar si in
interiorul spitei ca in figura 10-4.

ol o

ALU

Flgura 10-3 Flgura 10-4
Modul ALU-3: contragreutati adezive pe interiorul si exteriorul jantei in pozitia



umar ca in figura 10-5.
Modul ALU-4: contragreutati tip clema pe marginea interioara a jantei si
contragreutati adezive la exterioruljantei in pozitia umar ca in figura 10-6.

ALU ALU
3 4
Figura 10-5 Figura 10-6

Modul ALU-5 : contragreutati adezive pe marginea interioara a jantei in pozitia umar si
contragreutati tip clema la exteriorul jantei ca in figura 10-7.

ALSU
Figura 10-7

10.1.3 Contragreutati distribuite si modul cu greutati adezive ascunse:

Modul ALU-S. Daca vorbim despre pozitia exterioara (in interiorul spitei) a
greutatii intre doua spite, modul ALU-S poate imparti contragreutatile la doi.
Contragreutatile distribuite pot fi pozitionate in spatele a doua spite in
apropierea contragreutatii anterioare, cu scopul de a ascunde
contragreutatea ca in figura 10-8.

Figura 10-8

10.2 Secventa de operare pentru modul normal de echilibrare

10.2.1 Urmariti figura 7.2. pentru introducerea datelor jantei.

10.2.2 Inchideti aparatoarea si apasati tasta START; roata se invarte; dupa ce se
opreste, afisajul pentru roata (pe ambele parti) indica greutatea
dezechilibrata; cand afisajul din centru indica OPT se poate alege
optimizarea dezechilibrarii.

10.2.3 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (13)), contragreutatea cu clema
corespunzatoare se plaseaza in pozitia “ora 12” in interiorul jantei, ca in
figura 10-9;

10.2.4 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru



contragreutatea din exterior (figura 5-1 (14)), contragreutatea cu clema
corespunzatoare se plaseaza in pozitia “ora 12” la exteriorul jantei, ca in
figura 10-10;
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Figura 10-9 Figura 10-10
10.3 Secventa de operare pentru modurile de la ALU-1 la
ALU-5

10.3.1 Urmariti 7.2. pentru introducerea datelor jantei.

10.3.2 Apasati tasta ALU, comutati pe modul corespunzator de echilibrare;

10.3.3 Inchideti aparatoarea si apasati tasta START; roata se invarte; dupa ce se
opreste, afisajul pentru roata (pe ambele parti) indica greutatea
dezechilibrata; cand afisajul din centru indica OPT se poate alege
optimizarea dezechilibrarii.

10.3.4 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (13)), urmati diferite tipuri de
contragreutati cu clema sau adezive la pozitia “ora 12” in interiorul jantei (a
se vedea 10.1.2).

10.3.5 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din exterior (figura 5-1 (14)), urmati diferite tipuri de
contragreutati cu clema sau adezive la pozitia “ora 12” in exteriorul jantei (a
se vedea 10.1.2).

10.4 Secventa de operare pentru echilibrul static (ST)

10.4.1 Apasati tasta F, comutati pe modul echilibru static (ST)

10.4.2 Urmariti 7.4. pentru introducerea datelor jantei.

10.4.3 Inchideti aparatoarea si apasati tasta START,; roata se invarte; dupa ce se
opreste, afisajul pentru roata (LED-ul din centru) indica greutatea statica
dezechilibrata, cand LED-ul din centru afiseaza OPT, puteti alege
optimizarea dezechilibrarii.

10.4.4 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutati (figura 5-1 (8), (9)), fixati contragreutatea adeziva in pozitia
«ora 12 » in centrul jantei ca in figura 10-11. De asemenea, puteti apasa
butonul STOP si butonul ALU ; pentru a fixa contragreutatea cu ciocul
clemei, utilizati functia de localizare a contragreutatilor adezive consultand
metoda de operare automata ALU-S pentru localizarea pozitiei adecvate a
fixarii contragreutatilor adezive.
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Figura 10-11
10.5 Secventa de operare a modului de echilibrare ALU-S1
% ALU-S1 Procesul de fixare manuala a contragreutatilor adezive

10.5.1 Consultati figura 7.5.1. pentru introducerea datelor jantei;

10.5.2 Inchideti aparatoarea si apasati tasta START,; roata se invarte; dupa ce se
opreste, afisajul pentru roata (pe ambele parti) indica greutatea
dezechilibrata; cand afisajul din centru indica OPT se poate alege
optimizarea dezechilibrarii.

10.5.3 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (13)), fixati contragreutatea adeziva
corespunzatoare in pozitia “ora 12” in interiorul anvelopei, ca in partea stanga
a figurii 10-12;

10.2.4 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (14)), fixati contragreutatea adeziva
corespunzatoare in pozitia “ora 12” in exteriorul jantei, ca in partea dreapta a
figurii 10-12;

0 gauge

Figura 10-12
% Procesul de fixare automata a contragreutatilor adezive distribuite ALU-

S1

10.5.5 Consultati figura 7.5.1. pentru introducerea datelor jantei;

10.5.6 Inchideti aparatoarea si apasati tasta START,; roata se invarte; dupa ce se
opreste, afisajul pentru roata (pe ambele parti) indica greutatea
dezechilibrata; cand afisajul din centru indica OPT se poate alege
optimizarea dezechilibrarii.

10.5.7 Apasati tasta STOP si tasta ALU, in centrul afisajului apare - - -; introduceti
contragreutatile corespunzatoare in fanta de sus a scalei, invartiti usor roata,
cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru contragreutatea din
interior (figura 5-1 (13)), trageti etrierul; cand afisajul din stanga indica cinci
patrate negre ca in figura 10-13, rasuciti etrierul si fixati contragreutatile
adezive pe janta ca in figura 10-15;
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Figura 10-13

10.5.8 Introduceti contragreutatile corespunzatoare in fanta de sus a scalei,
invartiti usor roata, cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din exterior (figura 5-1 (9)), trageti etrierul; cand afisajul din
dreapta indica cinci patrate negre ca in figura 10-14, rasuciti etrierul si fixati
contragreutatile adezive pe janta ca in figura 10-15
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Figura 10-15
10.6 Secventa de operare a modului de echilibrare ALU-S2
% Procesul de fixare manuala a contragreutatilor adezive ALU-S2
10.6.1 Consultati figura 7.5.2. pentru introducerea datelor jantei;

10.6.2 Inchideti aparatoarea si apasati tasta START; roata se invarte; dupa ce se
opreste, afisajul pentru roata (pe ambele parti) indica greutatea




dezechilibrata; cand afisajul din centru indica OPT se poate alege
optimizarea dezechilibrarii.

10.6.3 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (13)), fixati contragreutatea cu clema
corespunzatoare in pozitia “ora 12” in interiorul jantei

10.6.4 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (14)), fixati contragreutatea adeziva
corespunzatoare in pozitia “ora 12” in exteriorul jantei, ca in partea dreapta a
figurii 10-12;

*Procesul de fixare automata a contragreutatilor adezive distribuite ALU-S2

10.6.5 Consultati figura 7.5.2. pentru introducerea datelor jantei;

10.6.6 Inchideti aparatoarea si apasati tasta START; roata se invarte; dupa ce se
opreste, afisajul pentru roata (pe ambele parti) indica greutatea
dezechilibrata; cand afisajul din centru indica OPT se poate alege
optimizarea dezechilibrarii.

10.6.7. Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (13)), fixati contragreutatea adeziva
corespunzatoare in pozitia “ora 12” in interiorul jantei

10.6.8 Apasati tasta STOP si tasta ALU, in centrul afisajului apare - - -; introduceti
contragreutatile corespunzatoare in fanta de sus a scalei, invartiti usor roata,
cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru contragreutatea din
interior (figura 5-1 (14)), trageti etrierul; cand afisajul din dreapta indica cinci
patrate negre ca in figura 10-14, rasuciti etrierul si fixati contragreutatile
adezive pe janta ca in figura 10-15

NB: cand utilizati scala pentru fixarea automata a contragreutatilor
adezive, asigurati-va ca toate LED-urile afiseaza - - -, in caz contrar, nu
deplasati etrierul, ci apasati tastele STOP si ALU dupa care toate LED-
urile vor afisa - - - ; in acel moment puteti deplasa etrierul pentru fixare.

10.7 Modul cu greutati adezive ascunse

Modul cu greutati adezive ascunse permite impartirea acestei pozitii in doua parti si

asigura ascunderea acestor doua noi pozitii in spatele spitei, astfel incat sa se atinga
acest scop de ascundere. Acest mod de echilibrare este disponibil numai pentru
modurile ALU-S1 si ALU-S2.

In secventele de operare prezentate la punctele 10.5 sau 10.6, in situatia in care

contragreutatea externa nu se ascunde in spatele spitei si doriti neaparat acunderea
acesteia, putei urma pasii de mai jos:

10.7.1. Apasati tasta a+, va reintoarceti la figura 7-1 care prezinta interfata,
apasati tastele D si OPT, urmariti afisarea numerelor de intrare ale spitei
(figura 10-16), apasati tastele b+ sau b- pentru a introduce valorile pentru
spita, apasati tastele D si OPT pentru a salva modificarile si a reveni la
interfata de echilibrare, invartiti usor roata, rotiti stanga din pozitia de
dezechilibru a spitei in sus (« ora 12 »), apasati tastele D si OPT ; intrarea in
modul greutati adezive ascunse s-a produs, afisarea pe ecran este SPL
(conform figurii 5-1 (16)), pentru a iesi din meniu se apasa tastele D si OPT.
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Figura 10-16
% Operatiuni manuale pentru greutati adezive distribuite

10.7.2 Operatiunile de fixare la interior sunt identice cu 10.5.3(ALU-S1)sau
10.6.3(ALU-S2)

10.7.3 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1 (14)), fixati contragreutatea adeziva in
pozitia “ora 12” in exteriorul jantei, ca in partea dreapta a figurii 10-12;

10.7.4 Invartiti usor roata din nou; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie
pentru contragreutatea din exterior (figura 5-1 (14)), gasiti o a doua pozitie si
fixati contragreutatea adeziva in pozitia “ora 12” in exteriorul jantei, ca in
partea dreapta a figurii 10-12;

% Operatiuni automate pentru greutati adezive distribuite

10.7.5 Operatiunile de fixare la interior sunt identice cu 10.5.7(ALU-S1)sau
10.6.7(ALU-S2) ;

10.7.6 Invartiti usor roata; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din exterior (figura 5-1 (14)), gasiti prima pozitie, trageti
etrierul, cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru contragreutatea
din exterior (figura 10-14), rotiti etrierul si fixati contragreutatea adeziva pe
janta (figura 10-15).

10.7.7. Invartiti usor roata din nou; cand se aprind toate indicatoarele de pozitie
pentru contragreutatea din exterior (figura 5-1 (14)), gasiti 0 a doua pozitie,
cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru contragreutatea din
exterior (figura 10-14), rotiti etrierul si fixati contragreutatea adeziva pe janta
(figura 10-15).

NB: cand se utilizeaza masurarea automata a contragreutatii adezive,
asigurati-va ca toate LED-urile afiseaza ---, in caz contrar, nu deplasati
etrierul, apasati tastele STOP si ALU dupa care toate LED-urile vor afisa -

- - in aral mnmant niitati danlaca atriariil nantrii fivara

10.8 Secventa operatiilor pentru modul de echilibrare ALU-X
Acest mod este special pentru fixarea contragreutatilor adezive pe
anvelopele fara orificiu central. Dupa instalarea adaptorului pe masina de
echilibrare roti, se poate folosi acest mod pentru a fixa mai bine contragreutatile
adezive. Localizarea fixarii este prezentata in figura 10.17. Metoda de operare
este prezentata mai jos:

ALU
X
Figura 10-17



10.8.1 In conformitate cu punctul 7.2 introduceti datele anvelopei;

10.8.2 Apasati tastele D si ALU si mergeti pe modul ALU-X, cum este prezentat in
figura 10-17.

10.8.3 Coborati aparatoarea, apasati tasta START si anvelopa va incepe sa se
roteasca. Dupa incetarea rotatiei anvelopei, cele doua laturi ale lampii
digitale vor indica datele de dezechilibru ale celor doua fete ale anvelopei.

10.8.4 Invartiti usor roata, cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din interior (figura 5-1(13)), fixati contragreutatea adeziva in
pozitia “ora 12” pe interiorul jantei.

10.8.5 Invartiti usor roata, cand se aprind toate indicatoarele de pozitie pentru
contragreutatea din exterior (figura 5-1(14)), fixati contragreutatea adeziva in
pozitia “ora 12” pe interiorul spitei.

10.9 Recalculare

Inainte de testarea echilibrului rotii, exista uneori situatia in care se omite
introducerea datelor curente ale jantei; se pot reintroduce datele referitoare la janta
dupa efectuarea testarii de echilibru al rotii. In aceasta ultima situatie, nu este nevoie sa
apasati tasta START, apasati doar tasta pentru recalculare (tasta C). Sistemul va lua in
calcul noile date ale jantei atunci cand calculeaza gradul de dezechilibru. Chiar daca
interfata afiseaza momentan valoarea dezechilibrului, apasati tasta C si astfel pot fi
verificate informatiile curente ale jantei.

11. Optimizarea dezechilibrului

Daca valoarea dezechilibrului rotii depaseste 30 de grame, sistemul va afisa
mesajul “OPT”, punct de reper asupra procesului operatiunii de optimizare a
dezechilibrului.

Optimizarea dezechilibrului dispune de doua metode de operare:

11.1 Deja afiseaza valoarea de echilibru

Daca deja s-a incheiat testarea echilibrului, in situatia in care este nevoie de

optimizarea procesului de dezechilibru, apasati tasta OPT care va afisa informatiile
din figura 11-1 ;
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Figura 11-1
Utilizati marcarea cu creta a punctului de referinta pe planul flansei, janta si
anvelopa; utilizati inlocuirea anvelopei schimband janta si anvelopa la 180°;
reinstalati roata pe masina de echilibrat si asigurati-va ca marcati punctul de referinta
dintre planul flansei si janta care trebuie sa fie in aceeasi pozitie. Apasati tasta
START si se afiseaza informatiile din figura 11-2 ;
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Figura 11-2

Cum se poate vedea in figura 11-2, LED-ul din stanga afiseaza procentul de
optimizare. Daca inainte de optimizare valoarea statica este de 40 de grame si
optimizarea este de 85%, rezulta ca dupa optimizare, ramane o valoare statica de
numai 6 grame

(15%x40grame=6grame);
Invartiti usor roata manual; cand lumina pe ambele parti ale indicatorului de mai sus
licare (figura 11-3), utilizati un marker pentru a amprenta anvelopa ;
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Figura 11-3
Invartiti usor roata manual din nou; cand lumina pe ambele parti ale indicatorului
urmator licare (figura 11-4), utilizati un marker pentru a amprenta janta ;
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Figura 11-4

Indepartati roata din masina de echilibrat; utilizati schimbatorul de anvelope pentru
a indeparta anvelopa de janta, uniti marcajele anvelopei si jantei, utilizati schimbatorul
de anvelope pentru a ajusta anvelopa pe janta ; optimizarea este completa.

11.2 Optimizati direct dezechilibrul inainte de testarea procesului

Porniti alimentarea, instalati roata, apasati tasta OPT, in partea stanga se va afisa
OPT, apasati tasta START; astfel afisajul va fi conform figurii 11-1 si se va urmari
pasul 11.1 pentru operare.

Apasati tasta STOP pentru a opri operarea.

12. Operatia de transformare in grame si uncii
Aceasta operare implica transformarea in ambele sensuri a contragreutatilor
(grame-uncii).
12.1 Apasati tasta STOP si tastele a+ sau a-; afisajul este prezentat in figura 12-1;
sensul in care se transforma unitatea este in grame.
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Figura 12-1
12.2 Apasati tastele b+ sau b-, afisajul este prezentat in figura 12-2, sensul in care
se transforma unitatea este in uncii.
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Figura 12-2
12.3 Apasati tastele b+ sau b- pentru a comuta transformarile din grame in uncii si
invers.
12.4 Apasati tasta a+ pentru a salva modificarile si iesiti.

13. Operatia de transformare in inch si milimetri

Aceasta operatie este pentru conversia valorilor de intrare pentru dimensiunile B si
D

(INCH-MM).

Bootati interfata (figura 7-1); Apasati tastele STOP si d+ sau d-, masurarea lungimii
afiseaza valoarea B (figura 5-1(16)) si valoarea D (figura 5-1(17)) acestea putand fi
modificate din INCH in MM. Daca in ecranul de afisare LED, partea inferioara dreapta
prezinta virgula (numar fractional) atunci masurarea lungimii este realizata in INCH,
daca nu, masurarea lungimii este realizata in MM.

14. Functiile se setarile aparatoarei de protectie

Aceasta functie poate fi obtinuta inchizand aparatoarea si coborand-o adecvat la
pornirea motorului, dupa care se apasa tasta START pentru a porni motorul.

Apasati tastele STOP si C, afisajul este prezentat in figura 14-1; afisajul din
dreapta indica starea curenta, cand apare ON aceasta indica faptul ca functia este
activata ; cand apare OFF inseamna ca functia este dezactivata.

Apasati tastele b+ sau b- pentru a comuta functia aparatoarei din “ON” in “OFF”;

Apasati tasta a+ pentru a salva setarile curente si de a iesi din program.
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Figura 14-1

15. Alte setari pentru functii

15.1 Setarile de afisare ale valorii minime

Dupa selectarea afisarii valorii minime, chiar daca valorile dezechilibrului rotii sunt
mai mici decat valoarea setata, rezultatul va fi afisat ca 0 (zero). Prin apasarea tastei
FINE se va afisa valoarea reala a dezechilibrarii.

Apasati tastele STOP si D si urmariti figura 15-1 care indica faptul ca daca valoarea
de dezechilibru este mai scazuta de 5 grame, rezultatul va fi afisat ca Og (zero grame).
Prin apasarea tastelor b+ sau b+ si setarea valorii minime, apar trei diferente 5, 10 sau
15 grame. Apasati a+ pentru a salva setarile si a intra in urmatoarea etapa ;
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Figura 15-1

15.2 Setarile pentru indiciile de sunet ale tastelor aflate in functiune

Aceasta functie poate porni sau opri tonul tastelor; chiar daca aceasta functie este
activata, la fiecare apasare a tastelor, sistemul va emite un ton « dl » ; in situatia in care
se dezactiveaza aceasta functie, se apasa tasta, nu tonul.

Dupa etapa 15.1, apasati tasta a+ pentru a intra in setari si urmariti figura 15-2;
daca pe ecranul din dreapta apare ON, inseamna ca functia este activata ; daca apare
OFF, functia este dezactivata. Apasand tastele b+ sau b-, functia va fi comutata din
« ON » in “OFF”. Prin apasarea tastei a+ se salveaza modificarile si se intra in
urmatoarea etapa;
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Figura 15-2

16. Functia de autotestare a masinii

Aceasta functie va verifica toate tipurile de semnal de intrare care indica
functionarea corecta si va furniza punctele nevralgice necesare analizei erorilor.

16.1 Verificarea LED-urilor

Apasati tasta D, apasarea va determina ecranul sa de aprinda. Aceasta functie va
verifica daca LCD-ul este avariat ; pentru a iesi apasati tasta C ; Dupa aproximativ 5
secunde, monitorul va afisa informatile din figura 16-1; introduceti verificarea
senzorului de pozitie. Pentru a iesi din meniu apasati tasta C.

16.2 Verificarea semnalului senzorului de pozitie

Figura 16-1

Aceasta functie va verifica daca exista avarieri ale circuitului dintre senzorul de
pozitie, axa principala si pupitrul de comanda.

Invartiti incet axa principala; numarul afisat pe ecran in partea dreapta se va
schimba; o data cu rotirea in sens orar valoarea va creste. Cand se roteste in sens
antiorar, valoarea se va diminua. Modificarea adecvata a valorii este cuprinsa intre 0 si
63. Apasati apoi tasta ALU si intrati in meniul de verificare a senzorului de distanta.
Pentru a iesi din meniu, apasati tasta C.

16.3 Verificarea semnalului senzorului de distanta
Aceasta functie va verifica daca exista avarieri ale circuitului de semnal dintre

senzorul de distanta si pupitrul de comanda.
Dupa pasii din 16.2, apasati tasta ALU, vor fi afisate datele din figura 16-2.




Deplasati scala de masura si valoarea se va schimba. Valoarea va urmari miscarea si
va creste mai mult. Prin apasarea tastei ALU se va intra in meniul de verificare a
semnalului senzorului de diametru. Pentru a iesi din meniu, apasati tasta C.
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Figura 16-2

16.4 Verificarea semnalului senzorului de diametru

Aceasta functie va verifica daca exista avarieri ale circuitului de semnal dintre
senzorul de diametru si pupitrul de comanda.

Dupa pasii din 16.3, apasati tasta ALU, vor fi afisate datele din figura 16-3.
Intoarceti scala de masura si valoarea se va schimba. Deplasarea in sens antiorar va
genera cresterea valorii, in timp ce deplasarea in sens orar va diminua valoarea. Prin
apasarea tastei ALU se va intra in meniul de verificare a semnalului senzorului. Pentru a
iesi din meniu, apasati tasta C.
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Figura 16-3
16.5 Verificarea semnalului senzorului de apasare

Aceasta functie va verifica daca exista avarieri ale circuitului de semnal dintre
senzorul de apasare, pupitrul de comanda si alimentare.

Dupa pasii din 16.4, apasati tasta ALU, vor fi afisate datele din figura 16-4. Apasati
usor axa principala ; valorile LED-urilor din stanga si dreapta ecranului se vor modifica.
Prin apasarea tastei ALU se va intra in meniul de verificare a semnalului senzorului de
presiune. Pentru a iesi din meniu, apasati tasta C.
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Figura 16-5

17. Masuri de siguranta si detectarea defectelor

17.1 Masuri de siguranta
17.1.1 In situatia functionarii, daca masina nu opereaza normal, apasati tasta
STORP si invartirea rotii se va opri imediat.
17.1.2 Daca aparatoarea nu este coborata, apasati tasta START si roata nu se va
invarti.
17.1.3 In situatia functionarii, daca aparatoarea este ridicata, invartirea rotii se va
opri imediat.
17.2 Detectarea defectelor
17.2.1 Daca dupa apasarea tastei START axa principala nu se roteste si LED-ul



afiseaza Err-1, verificati motorul, pupitrul de comanda si conectarea
cablurilor.

17.2.2 Daca dupa apasarea tastei START axa principala se roteste si LED-ul
afiseaza Err-1, verificati senzorul de pozitie, pupitrul de comanda si
conectarea cablurilor.

17.2.3 Daca testul de echilibrare este deja incheiat si masina inca se roteste
pentru mai mult timp si nu franeaza, verificati cureaua de frana, pupitrul
pentru alimentare, computerul pupitrului si conectarea cablurilor.

17.2.4 Daca la pornire, LED-ul de alimentare indica datele din figura 17-1, este
nevoie de masurarea autocalibrarii, modificarea valorii-a a senzorului sau
inlocuirea cu un senzor nou.

-

Figura 17-1

17.2.5 In situatia masurarii automate a jantei, daca exista diferenta intre datele
afisate si valorile de echilibrare a jantei este nevoie sa masurati
autocalibrarea scalei.

17.2.6 Daca la aprinderea butonului de alimentare nu apare afisaj, verificati daca
se aprinde LED-ul indicatorului de alimentare. In caz contrar, verificati mai
intai daca exista alimentare si apoi pupitrul pentru alimentare, computerul de
bord si conectarea cablurilor.

17.2.7 Precizia lipsita de acuratete, in mod obisnuit pagubitoare dar nefiind
generata de masina de echilibrat, poate fi generata de instalarea gresita a
rotii, de greutatea inexacta a contragreutatilor, sau de greutatea inexacta de
100 grame a contragreutatii pentru autocalibrarea echilibrarii. In acest sens
se recomanda pastrarea in siguranta a contragreutatii de 100 grame primita
de la producator si utilizarea acesteia doar in scopul autocalibrarii.

17.2.8 Datele inacurate, diferentele frecvente, in mod obisnuit pagubitoare dar
nefiind generate de masina de echilibrat, pot fi generate de instalarea gresita
a rotii, podeaua cu diferente de nivel sau chiar fixarea cu bolturi a
dispozitivului de echilibrat. Aceste fenomene pot aparea uneori si datorita
lipsei de legare la pamant a cablurilor.




Indicatie: Metoda corecta de verificare a preciziei

Introduceti datele corecte ale rotii (valorile a, b, d), consultati
instructiunile pentru a efectua autocalibrarea, apasati START pentru a
proceda la operatiunea de echilibrare, notati datele primei incercari, fixati
cu clema o contragreutate de 100 g pe marginea exterioara a rotii (cand
toate led-urile indicatorului exterior sunt aprinse si in pozitia zenit),
apasati tasta START din nou pentru a proceda la echilibrare, de aceasta
data comparati datele prezente afisate la exterior cu datele de prima data,
valoarea trebuind sa fie 100£2, invartiti usor manual roata; cand led-urile
pentru exterior sunt toate aprinse, verificati daca contragreutatea de 100
gr este la pozitia “ora 6”; daca nu, luati in calcul 100 grame sau
contragreutatea de 100 grame care nu este la pozitia “ora 6” si stabiliti
daca precizia masinii de echilibrat are probleme. Daca valoarea este 100

18. Intretinerea

18.1 Intretinerea zilnica efectuata de neprofesionisti
Inainte de a efectua intretinerea, deconectati alimentarea cu energie.
18.1.1 Ajustati tensiunea curelei.
18.1.1.1 Demontati aparatoarea
18.1.1.2 Desurubati surubul motorului, deplasati motorul pana cand
tensiunea in curea este adecvata si apasati cu grija cureaua in jos
aproximativ 4 mm.
18.1.1.3 Fixati surubul motorului si ridicati aparatoarea.
18.1.2 Verificati daca cablurile electrice sunt conectate corespunzator.
18.1.3 Verificati daca boltul de presiune al axului principal este destins.
18.1.3.1 Bucsa de fixare nu poate fixa strans roata pe axul principal.
18.1.3.2 Folositi cheia fixa cu cap hexagonal pentru a strange boltul de
presiune de axul principal.

18.2 Intretinerea efectuata de profesionisti
Intretinerea efectuata de profesionisti poate fi efectuata numai de profesionistii din
fabrica.

18.2.1 Daca valoarea dezechilibrului rotii testate prezinta erori evidente si nu se
optimizeaza dupa autocalibrare, aceasta semnifica faptul ca un parametru al
masinii s-a modificat, astfel ca utilizatorul trebuie sa ceara ajutor profesionist.

18.2.2 Inlocuirea si modificarea senzorului de presiune trebuie sa fie efectuata in
conformitate cu urmatoarele metode, iar operatiunea trebuie sa fie efectuata
de catre profesionisti.

Pasii sunt urmatorii:

1. Slabiti bucsele nr. 1, 2,3,4,5.

2. Demontati senzorul si bucsa

3. Inlocuiti corpul senzorului nr. 6, 7

4. Instalati senzorul si bucsa in conformitate cu figura 18-1. (Fiti atenti la



directia senzorului).
5. Strangeti cu atentie bucsa nr. 1
6. Strangeti bucsa nr.2 pentru a alcatui axul principal si laturile carcasei si
apoi strangeti cu atentie bucsa nr. 3
7. Strangeti bucsa nr. 4 (nu prea destins), si apoi strangeti bucsa nr. 5
18.2.3 Inlocuirea panoului si a corpului circuitului trebuie sa fie efectuata de

profesionisti.

6 (Sensor)

Horizontal shaft——¢

3 (Nut)

2 (Nut)

4 (Nut)

I

1 (Nut)

7 (Sensor)

5 (Nut)

Vertical shaft

Figura 18-1

Nut — bucsa Sensor — sensor

Shaft — ax

Horizontal —

orizontal

Vertical - vertical

19. Lista codurilor care semnalizeaza probleme sau

erori
Cand masina de echilibrat afiseaza indicii de eroare, puteti consulta lista de mai jos
pentru a rezolva problema:

Cod | Semnificatie Cauza Remediu
Err 1 | Axul principal nu 1.eroare de motor 1.schimbati motorul
se invarte sau nu | 2.eroare de senzor de pozitie | 2.schimbati senzorul de
are semnal de 3.eroare de panou de | pozitie
rotatie alimentare cu energie 3.schimbati panoul de
4.eroare de computer de | alimentare cu energie
bord 4.schimbati computerul de
5.stift de conectare inactiv bord
5.verificati conexiunea
cablurilor
Err 2 | Rotatia este mai 1. eroare a senzorului de | 1. schimbati senzorul de
mica de 60r/min pozitie pozitie

2. roata nu are impuls sau
greutatea este prea redusa
3. eroare de motor

2.repetati impulsul rotii
3. schimbati motorul
4 .ajustati elasticitatea




4. cureaua de transmisie
prea slaba sau prea stransa
5. eroare de computer de
bord

curelei de transmisie
5. schimbati computerul de
bord

Err 3 | Erori de calcul Dezechilibru prea pronuntat Repetati autocalibrarea
schimbati computerul de
bord

Err4 | Directie gresitade | 1. eroare a senzorului de | 1. schimbati senzorul de

rotatie a axului pozitie pozitie
principal 2. eroare de computer de | 2. schimbati computerul de
bord bord

Err 5 | Aparatoarea de 1.cand se apasa tasta 1.urmati metoda corecta de

protectie nu este | START aparatoarea de operare
coborata protectie nu coboara 2.schimbati comutatorul de
2. eroare a comutatorului de | vibratii
vibratii 3. schimbati computerul de
3. eroare de computer de | bord
bord
Err6 | Semnalul 1. eroare in panoul de | 1.schimbati panoul de
senzorului care alimentare cu energie alimentare cu energie
serveste circuitul | 2. eroare de computer de | 2. schimbati computerul de
nu functioneaza bord bord
Err 7 | Pierderi de date la | 1. Aurocalibrare incorecta 1. Repetati autocalibrarea
interior 2. eroare de computer de | 2. schimbati computerul de
bord bord

Err 8 | Eroare de | 1. nu se pun 100 grame pe |1. urmati metoda corecta de

memorie a | janta in timpul autocalibrarii  |operare repetati
autocalibrarii 2. eroare in panoul de |autocalibrarea
alimentare cu energie 2. schimbati panoul de

3. eroare de computer de
bord

4. eroare de senzor
presiune

5. stift de conectare inactiv

de

alimentare cu energie
3. schimbati computerul de

bord

4.schimbati senzorul de
presiune

5. verificati conexiunea

cablurilor




20. Diagrama de amplasare a alimentarii cu energie electrica
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21. Scheme — versiunea elaborata
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22. Lista pieselor de schimb

Nr. Caod Descriere Ct Nr Cod Descriere Ct
1 B-014-100251-0 Surub 4 110 | B-007-060081-0 | Surub 3
2 B-040-103030-1 Saiba 2 111 | B-014-100451-0 Surub 1
3 PX-800-020000-0 | Baza 1 112 | B-001-100001-0 Bucsa 1
4 | PX-800-010000-0 | Corp 1 113 | PX-100-200200- | ax 1
5 P-000-009002-0 Saiba ABS 3
7 P-000-009000-0 Suport unelte 3 201 | P-120-210000-0 | Arc 1
8 S$-060-000210-0 Buton de alimentare 1 202 | P-120-250000-0 Roata bobinaj 1
Rondela elastica
9 S-025-000135-0 pentru cablu 1 203 | S-132-000010-0 Senzor calibrare 2
10 | PX-100-010920-0 | Panou ajustaj motor 1 204 | B-007-060081-0 Surub 5
11 | B-024-050161-1 Surub 4 205 | PZ-120-260000-0 | Roata 2
12 | B-040-050000-1 | Saiba 4 206 | PX-120-240000- | serie grea 1
13 | S-063-002000-0 | Capacitor 1 207 | PX-120-230000- | compas cu tija 1
14 Bratara 1 208 | B-040-050000-1 | Saiba 1
15 | S-051-230020-0 Motor 1 209 | B-024-050161-1 | Surub 1
16 | B-004-060001-1 | Bucsa 4 211 | PX-820-570000- | gyport calibru 1
17 B-040-061412-1 Saiba 4 212 | B-010-060161-0 Surub 1
18 | B-004-050001-1 Bucsa 2 213 | PZ-120-090000-0 | Calibru distanta jante 1
19 | B-014-050351-1 Surub 2 214 | P-828-160100-0 | Bara de ghidare 1
20 | PX-100-110000-0 | Placa/disc 1 215 | P-828-160800-0 | Cioc calibru 1
21 | B-024-050061-0 Surub 2 216 | P-822-160700-0 | Saiba ABS 1
22 B-040-050000-1 Saiba 2 217 | B-010-050101-0 Surub 1
24 | PZ-000-020822-0 | Placa alimentare 1 218 | Y-004-000070-0 Banda gradata 1
25 | P-100-120000-0 Suport pupitru electric 1
26 | B-024-050251-0 Surub 2 301 | S-042-000380-0 | Curea 1
27 | D-010-100300-1 Rezistor 1 302 | B-040-103030-1 | Saiba 1
28 | P-800-190000-0 Portscula si tava unelte | 1 303 | B-014-100251-0 Surub 3
29 | S-140-007280-0 Pupitru calculator 1 304 | B-050-100000-0 | Saiba 3
30 | S-140-007280-0 Pupitru afisaj LCD 1 305 | B-040-102020-1 | Saiba 6
31 | PX-823-100000-0 | Pupitru suport TASTE 1 306 | PZ-000-040100-0 | Pupitru ridicare a pozitiei | 1
32 | S-115-008230-0 Tastatura 1 307 | B-024-030061-0 | Surub 4
308 Filet 1
101 | P-100-210000-0 Arc 1 309 | P-100-420000-0 Clapa inchidere plastic 1
102 | P-800-180000-0 Toc 2 310 | P-100-340000-0 Arc 1
103 | PX-800-040000-0 | Ax 1 311 | S-100-000800-0 Ax complet 1
104 | S-060-000400-0 Microcomutator 1 312 | P-100-080000-0 Surub 1
105 | PX-100-200200-0 | Suport ax 1 313 | B-048-102330-1 | Saiba 4
106 | PX-800-050000-0 | Toc pentru ax 1 314 | B-004-100001-2 Bucsa 5
107 | B-024-060061-0 Surub 1 315 | S-131-000010-0 Agregat pentru senzor 2
108 | B-010-080201-1 Surub 2 316 | B-040-124030-1 Saiba 2
109 | P-100-200100-0 Aparatoare 1 317 | P-100-070000-0 Surub 1




S Versiunea elaborata a desenelor tehnice si lista pieselor de schimb
(Optional — sistem de franare cu pedala)

Nr. Cod Descriere Cant. Nr. Caod Descriere Cant.
S1 | C-221-640000-A Aparatoare cauciuc | 1 S8 | B-010-060301-0 Surub 1
S2 | B-001-060001-0 Bucsa 1 S9 | B-040-061412-1 Saiba 1
S3 | B-040-061412-1 Saiba 1 S10 | B-004-060001-1 Bucsa 1
S4 | B-014-100251-0 Surub 1 S11 | PX-100-020200-0 Maneta frana | 1
S5 | PX-800-020300-0 Cric de picior 1 S12 | B-001-120001-0 Bucsa 1
S6 | C-200-380000-0 Arc 1 S13 | P-000-002001-1 Garnituri frana | 4
S7 PX-100-020400-0 Bara conectare 1 S14 | B-004-060001-1 Bucsa 2




Figura 1, atasata

Diagrama circuitului sistemului
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Piezoceramic sensor — Senzor din material piezoceramic
Photoswitch circuit — Circuit fotoelectric

Amplifier — Amplificator

Interface of photoswitch — Interfata circuitului fotoelectric
A/D Converter — Converter analog digital

MCU - unitate microcomputer

LCD display — ecran LCD

Power supply board — pupitru alimentare energie electrica
Motor driving board — pupitru actionare motor

Magneti Marelli Aftermarket Spétka z.0.0.
Plac Pod Lipami 5, 40-476 Katowice
Tel.: + 48 (032) 6036107, Faks: + 48 (032) 603-61-08

e-mail: checkstar@magnetimarelli.com

www.magnetimarelli-checkstar.pl
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